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B - 01.01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania dotycce wykonania i
odbioru robot rozbiorkowych znajdigych sé na miejscu realizacji zadania tzn. Przebudowgci
pieszego wraz z placem zabaw ¢&a rekreacyjm w obrbie ulic Wyszyiskiego i Zamenhofa ( dz.
nr 2085/14; 2370; 2088/10; 3133; 2085/18; 20852085/12 ohgb Police 16

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stos@awvgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robot wymienionych w punkiié.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej spd@fji dotycz prowadzenia robét wymienionych w
punkcie 1.1., obejmagych:

1.3.1. Rozebranie kragznikow betonowych 15x30 cm na podsypce cementowskpiaej,
obrzery 8x30

1.3.2. Mechaniczne rozebranie podbudowy betonowej o gribbb cm prace zwrane
(ustawienie rusztowe oznakowanie i ogrodzenie terenu rozbiorki )

1.3.3. Rozebranie nawierzchni bitumicznych

1.3.4. Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej

1.3.5. Rozebranie murka oporowego i stupkéw betonowych

1.3.6. Wywiezienie gruzu spryzmowanego i elementéw towszmych samochodami
samowyladowczymi na odlegiddo 10 km

Niniejszy opis nalgy rozpatryw& tacznie z czscia rysunkows (dokumentacja techniczna)
przekazaa przez Inwestora.

Specyfikacja techniczna obejmuje podanyzejyzakres robot zasadniczych. Oferent powinien
przewidzi€ i wycent ewentualne prace pomocnicze, konieczne do repliagmnienionych prac
zasadniczych:

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Ogolne wymagania dotyce Robot podano w ST B - 00.00 ,Wymagania ogoélne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&é z Dokumentagj
techniczn, Specyfikaci techniczia oraz poleceniami kyniera.
Wykonawca kdzie wykonywat roboty zgodnie z przyymi do stosowania w Polsce normami,
instrukcjami i przepisami.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Ogo6Ine wymagania dotyce materiatdw podano w ST ,Wymagania ogélne".



2.2. Wymagania szczegolowe

2.2.1 Podka utwardzone dmace przedmiotem zadania: nafeozebré celem wykonania warstw
podbudowy o wysokai 15 cm .

2.2.2  Beton z rozbi6rek mma przeznaczyna podbudowdrég po uprzednim rozdrobnieniu
betonu do frakcji 0 — 35 mm. Przy akceptacji zanagaeego na gimie

3. SPRET

3.1.Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w ST B - 00.00 ,Wymagania ogoélne".

3.2. Wymagania szczego6towe

Spet stosowany do wykonania prac egch niniejsa specyfikacp jest sprztem
nieodzowny do wykonania robét rozbiorkowych podminadania i utrzymania zachowania przepisow
koniecznych mage zastosowanie w niniejszych robotach podanycregiowo w D.T.

Wykonawca powinien dysponéwastpujacym sprztem:
a)  s$rodki transportu do przewozu materiatow,
b)  mioty wyburzeniowe do wykonania rozbiorki elememhtdmetonowych i
zelbetowych
c) drobny sprzt pomocniczy
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w B - 00.00 ,Wymagania ogolne"

4.1. Wymagania szczegétowe

Materialy mzna przewozi dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru.

Naley zabezpieczy przewaone materialy zgodnie z ogdlnie obawijacymi przepisami i
normami . Sypkie materiaty zabezpie€przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem terenowyd

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgoIlne warunki
Ogoblne wymagania dotyce wykonania Robét podano w B - 00.00 , Wymaganiaruey'

5.2. Zakres wykonania Robot
Zgodnie z ppkt 1.3 ST , ROBOTY ROZBIORKOWE ,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci

Ogolne wymagania dotyce kontroli jakéci Robot podano w ST B - 00.00
~Wymagania ogolne". ll& wykonanych Robot okéta sk na podstawie dokumentacii
projektowej i pomiaru w terenie.



6.2. Zakres kontroli

Badania w czasie prowadzenia Rpbtiegag na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru na
biezaco, w miae postpu Robét, jakéci uzywanych przez Wykonawc materiatdw i zgodnii
wykonywanych Robo6t z dokumentagjrojektovs i wymaganiami ST.

W szczegolda obejmuj:

- kontrok prawidtowaci wykonania Robot
- kontrola zachowania bezpieéatwa i ochrony zdrowia

Bieaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszyhtkielementow procesu
rozbiérki oraz sprawdzenie zgodooz D.T.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6Ine wymagania dotyce obmiaru Robot podano w ST B - 00.00 ,Wymagagiare".

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostkami obmiaral s
- metr [m]
- metr kwadratowy [
-~ metr szécienny [n]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne wymagania dotyce odbioru Rob6t podano w ST B - 00.00 ,Wymagagialme".
Roboty rozbiérkowe polegagasadom odbioru robot zanikeych,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatrizi
Ogolne podstawy ptatsotd podano w ST B - 00.00 ,Wymagania ogdlne".

10. PRZEPISY ZWMAZANE

a) Dz.U.nr 120 z dnia 10 lipca 2003 r.

b) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. w sprawie
informacji dotycacej bezpiecagstwa i ochrony zdrowia



DZIAL : D — 01.02. WARUNKI OGOLNE



D- 01.02.01 WARUNKI OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwwmagania ogélnedotyczice wykonania
i odbioru robét znajdagpych st na miejscu realizacji zadania tzn. Przebudowgcipieszego wraz z
placem zabaw i @&cia rekreacyja w obrbie ulic Wyszyiskiego i Zamenhofa ( dz. nr 2085/14;
2370; 2088/10; 3133; 2085/18; 2085/17; 2085/12mwBrolice 16

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmaymagania ogélne, wspdline dla robét
objetych specyfikacjami technicznymi w poszczegéinycinbach robét budowlanych.

1.2. Przedmiot ST
Niniejsze specyfikacje stanoawtzes¢ dokumentacji technicznea wykonanie ww. robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnygret).

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu labtqu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi 2z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanoagy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zaarokolicznaci zachodacych w toku
wykonywania robot.

1.4.5. Jezdnia czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi-jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia.
1.4.9. Korpus drogowy- nasyp lub ta a&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.10. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celuzatoa w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11. Rejestr obmiaréw- akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow

i ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w rejestrze obmiarow podleggjotwierdzeniu przez
Inzyniera.



1.4.12. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeembte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich had@aréb zwhzanych z ocenjakaosci
materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robot, zgodne z dokumentac]
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipeyniera.

1.4.14. Nawierzchnia- warstwa lub zespo6t warstw sheych do przejmowania i1 rozkladania
obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana bépgdnio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajduca se miedzy warstwy Scieralmm a
podbudovi, zapewnigca lepsze rozfenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shigca do wyrdwnania nierOwKoi
podbudowy lub profilu istnigcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaaca do przenoszenia ohzen od ruchu
na podige. Podbudowa nme sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna cezs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziam wody, mrozu i przenikaniem
czastek podiaa. Maze zawierd warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronmg - warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami

dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniethwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do

warstwy nawierzchni leascej powyzej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedosgtaj se
do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodn&& - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat okleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédovlanych.

1.4.17. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Hesgowy mae réwnieg obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chronhcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Podtge - grunt rodzimy lub nasypowy,4ecy pod nawierzchnido gkbokaici przemarzania.

1.4.19. Podtae ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unibwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie lzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycgce sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczragdra autorem dokumentacji
projektowej.
1.4.22. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacjia nowego getenia drogowego lub

catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju podfuym)
istniejacego padczenia.

1.4.23. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, estakadacmg itp.

1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu lkdacego przedmiotem robat.



1.4.25. Rekultywacja- roboty majce na celu uposrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlash@go.

1.4.26. Szerok& uzytkowa obiektu - szerokdé¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szesdkahodnikdw mierzona éwietle poeczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przyjezdni dotem oddzietagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.27. Przedmiar robot- wykaz robot z podaniem ich #oi w kolejncci technologicznej ich
wykonania.

1.4.28. Zadanie budowlane- czes$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢
konstrukcyjm lub technologicza zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uytkowych. Zadanie m@ polega na wykonywaniu robdt zweanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows ST i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennilkddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#toza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmwowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagule
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczen@gokumenty i sklada siz Projektu
budowlano— wykonawczego i Przedmiaru Robat.

Projekt budowlano—wykonawczego jest elementem da@hiacji przetargowej i zostanie
przekazany po przyznaniu Kontraktu.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynemizekazane przez dyniera
Wykonawcy stanowdi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ho jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w cate] dlentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohowe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznaosci:

1 -Specyfikacje Techniczne
2 - Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie mze wykorzystywad btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddamnzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbimosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentagcprojektowg

i ST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w Skda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalney®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy,



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach w tegiczebudowy

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania lyddN zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t
projekt organizaciji ruchu powinien dpktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ldzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaty, i
t p., zapewniajc w ten sposob bezpiedstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez

Inzyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachiciémh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
inft()eracyjne kda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédf zaptacie i przyjmuje size jest
wtaczony w ceR umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherzk inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientevgalizacii
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywdéd tymczasowe ueglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposoOb uzgodniony z gnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen umowrn.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie:gio
przepisow dotyczych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz
bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynoéw, sktadowisk, ukopévegd
dojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyctapy lub
substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscia powstania pzaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzedgagprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywdé sprawny sprd przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnvcppomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgstm 0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdifgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, odlmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robo6t bda miaty aprobat techniczi lub certyfikaty
dopuszczenia wydanprzez uprawnioq jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow geodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&iaiczeniu robo6t ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéf wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien
otrzyma& zgod: na wycie tych materialow od wégiwych organdw administracji patwowe;.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia
podziemne, takie jak ruragji, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaoych
wiascicielami tych urzdzea potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $ei@e oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzer w czasie trwania budowy przy obeéoobprzedstawiciela
wiasciciela uzbrojenia.

Wykonawca zobowjzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowvy dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére mapy¢c wykonane w zakresie przekenia instalacji i uradzea
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgzma
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane witadze oragzlie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedzie odpowiadé za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi | urzdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na 6 przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie ridnb zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposigly bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat liyniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnipoleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zobowizany jest do przedstawieniazimierowi w cagu tygodnia od czasu przekazania
placu budowy Planu bezpiedmtwa i ochrony zdrowia zwanym "planem bioz".
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Plan bioz ma bysporadzony wg Rozpordzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc#®20.
opublikowanego w Dz.U. nr 120 p6z. 1126.

Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nigehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robo6t od daty rozpecza do daty zakfczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdpblementy byty w zadowalkgym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie géiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdnews jakikolwiek sposdb zwazane z robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepisOw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca khdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@aprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aotizen lub
metod i w sposob ity bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawagakopie
zezwold i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi shtaeg informacje dotycge proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tgadteriatdw i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegumdta nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegerddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob agty spetniaj wymagania ST w czasie p@gt robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecblzie prowad#i
zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktOre zostaly wyszéh@Egne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialtdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgodsoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibki materiatbw mog
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni, keda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniekp

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizacji
umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatbw do innych robot, znte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatOw zostanie przewastsowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie | sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#ferdo czasu gdy dola one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swgojakacs¢ i
wiasciwos¢ do robot i byly dosipne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skltadowania
materiatow leda zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z/merem
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowapyzéz Wykonaweg

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera o swoim zamiarze
co najmniej tydzié przed uyciem materiatu, albo w okresie dezym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale maze by
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdt. Spez uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rolz@iakceptowanym przezzyniera; w przypadku
braku ustal® w takich dokumentach sp#tz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidchiyniera w terminie przewidzianym
uMmowa.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny przepisami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdopazliwos$¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonilyiriera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptaej przed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera, nie mae by
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidakyniera, w terminie przewidzianym
uMowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddadbspetnia wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiagét na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych aop@a na osie
moga by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkhdzie usuwé& na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Dane ogodlne .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, @a zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robétzgraleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasici  wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kiddu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementédt da
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji projektowej i w ST,
a take w normach, przepisach i wytycznych wskazanychezprirvyniera. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkciji i przy badaniach materiatéw, ssldadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.2.Zalecenia dotycgce prowadzenia robot z udzialtem odwodnienia w razikonieczndgci
wykonania powyzszych robét.

5.2.1. Obntenie wod gruntowych w wykopie powinnodgrzeprowadzone w taki sposob , aby nie
zostata naruszona struktura gruntu.

5.2.2. Odwodnienie wykopu nale realizowa przy wyciu igtofiltrow , gdyz inny sposéb mie
prowadz¢ do rozlignienia gruntéw piaszczystych : 5.2.3. Prace funddavee naley prowadzé w
suchej porze roku z zabezpieczeniem wykopu przdgwepni atmosferycznymi.

5.2.3. Odwodnienia dla prowadzonych robét kanajizamitarnej i deszczowej naleprowadzé z
uzyciem zestawow igtofiltrowych , czas pracy ateeinspektor nadzoru wraz zzyniera .

5.2.4. Odwodnienia natg przewidzi€ takze w innych rejonach osiedla a mianowicie tam gdzie
zaistnieje konieczrié zastosowania zestawow igtofiltrowych tj: budynek D , oraz nisko
zagkbione czsci pozostatych budynkow tj : nalg zabezpieczy poziom piwnic izolag
przeciwwilgociows i wodoszczela lokalnie tam gdzieaswezty.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulega nawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowizek przeprowadzenia dodatkowych
zabiegOw zwgzanych z odwodnieniem na wtasny koszt i bez jakiclakwiek dodatkowych optat
ze strony Zamawiagcego za te czynrei.
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5.3. Odwodnienie wykopow

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiay i nada przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentaopjektowej nie zawarto
iNnnego wymagania, spadek poprzeczny nie powiniémioyejszy nt 2%.

Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejrii i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw
wykonywania innych robét na spetnienie wymadatyczcych prawictowego odwodnienia wykopu w
czasie pogpu robot Z|emnychrod+a wody odstonite przy wykonywaniu wykopow, nakguja¢ w rowy i
/ lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigledprowadai poza teren pasa robot ziemnych.

5.4. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagapgo warunki terenowe, wykoharzdzenia , ktdre zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza olebat ziemnych tak, aby zabezpiecgyunty

przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcabmaviazek takiego wykonania wykopdw i nasypow,
aby powierzchniom gruntu nadaina catym okresie trwania robét spadki zapevin@&prawidtowe
odwodnienie. Jeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnét, Wykonawca ma obowazek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami
przydatnymi, na wkasny koszt i bez jakichkolwiekldtxowych optat ze strony Zamawiizggo za te
czynndaci, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istrijeych zbiornikow naturalnych i udzer odwadniggcych musi by

poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytuicjam

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia Jaks§ci

Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaram®j wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj prOJektovxq, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyméepirzyniera.

Program zapewnienia jakm bedzie zawiera:
a) Ccz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeni
robot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie
praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania
poszczegoblnych elementow robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania
jakoscia wykonywanych robat,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktoremu \dykwca
zamierza zlediprowadzenie badd, zaakceptowanego przezymiera,
- sposob oraz foregromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych,
zapis pomiardw, nastaw mechanizmoéw stgygh, a take
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych
informacji Inzynierowi;
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b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdlzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposaniem w mechanizmy do sterowania |
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ila¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania |
zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

- sposobb zabezpieczenia i ochrony tadunkow puted ich

wiasciwosci w czasie transportu,

- sposOb i proceddr pomiaréw | bada (rodzaj i czstotliwase,
pobieranie probek, legalizacja | sprawdzanie adzm, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzameszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementow robaot,

- sposo6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgini
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtontrok roboét i jakdci materiatdbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robat.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier mae zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatow oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentaciji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w ST,
wytycznych, przepisach oraz normach wskazanychzphzgmniera. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okrdone, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznipyazapewnt wykonanie robét
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiad@aj wazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

_Inzynil?r__b;dzie mie& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich

inspekciji.

Inzynier ledzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i
dopusci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hatiateriatow ponosi

Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kkda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baila

Inzynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dmizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqmzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpmweciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy,

Pojemniki do pobierania probeledy dostarczona przez Wykonagiczatwierdzone przez
Inzyniera, Probki dostarczone przez Wykonavem bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakweply przez layniera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ety przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
wskazanych do stosowania przezymera. W przypadku, gdy wskazane normy nie obejimuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozha wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na psmie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportébw z wynikami badlajak
najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiab

Wyniki bada (kopie) lgda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatovrddta ich wytwarzania i zapewniona medaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatdw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbidt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodnd¢é materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawinikdw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatéw i prowadgibadania niezakmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatdbw i rob6t z dokumentacjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazuicy, ze zapewniono zgod§é z
kryteriami technicznymi i przepisami, aprobat tdachinych oraz wigciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:
- aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, jeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeriyws/magane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaeda
dostarczone przez Wykonaginzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovwiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowvkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarszny budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowygtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska siblowego Zapisy dula
czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez tgniera programu zapewnienia ja&koi harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgia i zakaiczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozy
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia lryniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu,
czgsciowych i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robot
podlegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnynwiazku z
warunkami klimatycznymi,

- zgodnda¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise
dokumentaciji projektowej,

- dane dotyce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania robot,

- dane dotycxce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycxce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowtiadaniem, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedt@one Ireynierowi do ustosunkowaniaesi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniasiProjektant
nie jest jednak strarumowy.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngi materiatdw,
orzeczenia o jakmi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewmiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru roboét. Winny gyudosepnione na kade zyczenie Irzyniera.
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Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsbprdcz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) plan bioz

c) protokoty przekazania terenu budowy,

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-
prawne,

e) protokoty odbioru robot,

f) protokoty z narad i ustabe

Q) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed

zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane do vaglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

8. ODBIOR ROBOT
Wykonanie zlecenia nie wymaga wykonania obmiaru.

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjzulegra zakryciu.

Odbiér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdoviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdélinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ftynier.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doenizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@|
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw
zawieragcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagjprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobot
dokonuje Irkynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeeego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakéczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegcdzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwltocznym powiagoirem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcopd dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robot i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezonez Zamawiagego W Obecrii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przedt@onych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoznaz gealizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robét uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydaoioi ustal
nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostage roboét jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowvym ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. Recepty i ustalenia technologiczne,

4, Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych,
zgodne z ST, i ew. PZ],

6. Deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych

materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw
bada i pomiarow zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie
z STiPZJ,

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggzh (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowséjyietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wdewielom urzdzen,

9. Geodezyjn inwentaryzag powykonawcz robot i sieci uzbrojenia
terenu,

10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiaiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie awane przez komisjroboty poprawkowe lub
uzupetniajce kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaaegjo.
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Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghcych wyznaczy komisja.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena protokot odbioru robot : dla fakturyzegciowej protokot
czesciowego odbioru robdt , dla faktury koowej zd protokét z kacowego odbioru robot
wykonane wg wzoru ustalonego przez Zamaago.

Protokot odbioru ozciowego, potwierdzony przez Inspektora Nadzoru jegegralnym

zalkcznikiem do faktury przégiowej .Zasadn& faktur sprawdza Inspektor Nadzoru aynier

Kontraktu potwierdza kwoty do wyptaty.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki okiene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdblnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budownsgz z dostarczeniem
kopii projektu Irzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania Kwietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow,
barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasgihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscei tymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Wszelkie koszty zwazane z wymienionymi powyej czynnasciami obciazaja Wykonawcg mimo

, ze przy zagciach strom jest Inwestor. W my§l umowy czynnd¢i te zwigzane z wykonaniem
robét sa czescig sktadows zlecenia podstawowego.
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DZIAL : D - 01.03. ROBOTY ZIEMNE )
D- 01.03.01. ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE
D- 01.03.02 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Il - IV IRTEGORII
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D-01.03.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywwmagania dotycce wykonania i
odbioru robot ziemnych zwzanych z realizagjzadania tzn. Przebudowygu pieszego wraz z
placem zabaw i @&cia rekreacyja w obrbie ulic Wyszyiskiego i Zamenhofa ( dz. nr 2085/14;
2370; 2088/10; 3133; 2085/18; 2085/17; 2085/12mBwolice 16

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakd¢ dokumentacii techniczn@rzy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1,

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy drég.
a) wykonanie wykopdw z przerzutem poprzecznym (vawahie gruntu w nasyp) w gruntach

kat. -1V,
b) wykonanie wykopow z transportem gruntu na odktad
c) wykonanie nasypow z gruntu pozyskanego z wykop@a z dokopu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robdiionych odpadéw
przemystowych, spetniggych warunki stateczioi i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korpairogi i skarpami
rowow.

Wysokasé nasypu lub gebokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Nasyp niski- nasyp, ktérego wysoké jest mniejsza @ilm.

Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokoé jest zawarta w granicach 1 do 3 m.
Nasyp wysoki- nasyp, ktérego wysoké przekracza 3 m.

Wykop ptytki - wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza kil m.

Wykop sredni - wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.
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Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypovwgzoole poza pasem robot
drogowych.

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pj - gestai¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, [Mg/#h.

Pds " maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgowon optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora,

zgodnie z PN-88/B-04481, slaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norrp BN-77/8931-12,

[Mg/m3].
Wskaznik ré znoziamistasci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych,

Pozostate okienia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D.M-00.00.00.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét oraz za ich zgodaa
Dokumentacj Projektova, ST oraz z poleceniami Agniera. Ogoélne wymagania dotyce robét
podano w ST ,, Wymagania Ogolne ,. Przed prag&niem do wykonania rob6t ziemnych ngle
zakaczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze.

2. MATERIALY (GRUNTY)
okreslenie gruntu zgodne z rozpoznaniem geologicznym

2.1. PODZIAL GRUNTOW

Podstaw podziatu gruntow i innych materialdw na kategoped wzgédem trudnéci ich
odspajania stanowi tablica 1. W wymienionej tabliokreslono przecitne wartdci gestasci
objctosciowej gruntéw i materiatdw wysgpujacych na omawianych odcinkach w stanie naturalnym
oraz wspoétczynnikbw spulchnienia. Podziat gruntéwd pwzgkdem przydatnéci do budowy
nasypow podano w ST

2.2. ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopéw powinny yrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw.

Grunty i materialy nieprzydatne do nasypdw orazmmad gruntéw przydatnych powinny by
wywiezione przez Wykonawcna odkiad. Zapewnienie terenéw na odktad zyatko obowizkow
Wykonawcy.

Grunty przydatne do budowy nasypow mdmy¢ wywiezione poza Teren Budowy tylko na
polecenie lub za zezwoleniemzymiera.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonaniu wykepéie kkdace nadmiarem objosci
robét ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza Teren Budowy z
przeznaczeniem innymznbudowa nasypow lub wykonanie pracepgh Kontraktem, Wykonawca
zobowhnzany jest do dostarczenia rownanaj obgtosci gruntdw przydatnych zérédet wiasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.
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Grunty i materialy nieprzydatne do nasypow (gdydkig¢ pojawity s¢ podczas wykonywania
robot, czego nie przewiduje Dokumentacja Projekiowawinny by wywiezione przez Wykonawc
na odkiad.

Sposob zagospodarowania gruntéw przeznaczonych dkéado proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjiziynierowi. Inzynier maze nakazé pozostawienie na Terenie Budowy
gr_lljntéw, ktérych czasowa nieprzydatbovynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnaosci.

Zawartg¢ siarczanow jako SOS nie powinna przekrack® w warstwach gruntéw i innych
materiatbw wbudowanych lub naturalnie zalagggh na gtbokaosci 0,5 m od spodu konstrukcji z
warstw nawierzchni wykonanych z zastosowaniem spaamentowego. Od warunku tego zma
odsypi¢, o ile zostan przeprowadzone czynfm, zaaprobowane przezziyniera, majce na celu
odpowiednie zabezpieczenie przed kagdmgtonu | warstw wykonanych z zastosowaniem cementu

Tablical. Podziat gruntow i innych materiatow kategorie.

Kategoria Rodzaji Srednia gestos¢ w Narzedzia i Przecigtne
charakterystyka stanie naturalnym materiat do spulchnienie po
gruntu lub materiatu odspojenia gruntu odspojeniu w % od

pierwotnej objet. (1)
kN/m3 t/m3
1 2 3 4 5 6:

1. Piasek suchy bez spoiwa. 15,7 1,6 szufle i fopaty 5-15
Gleba uprawna. 118 1,2 5-15

2 Piasek wilgotny. 16,7 1,7 lopaty niekiedy 13-23

motyki lub oskardy
Piasek gliniasty, pyt. 17,7 1,8 15-25
Gleba uprawna z darnin| 12,7 1,3 15-25
lub korzeniami grubiei
do 30 mm.
Nasyp z piasku oraz 16,7 1,7 15-25
piasku gliniastego z
gruzem tluczniem lub
odpadkami drewna.
Zwir bez spoiwa lub 16.7 1.7 15-25
matospoisty.

3 Piasek gliniasty, pyt. 18,6 1,9  fopatyioskardy z 20-30

czsciowym wyciem
dragéw stalowych
Nasyp zleaty z piasku 18,6 19 20-30
gliniastego, pylu i lessu z
gruzem, tluczniem lub
odpadkami drewna.
Glina, glina pylasta 19,6 2,0 20-30
zwigzla i it wilgotne, bez
gtazow.

(1) Mniejsze wartgci stosowd przy obliczaniu iléci materiatdw na warstwy nasypow przed
ich zagszczeniem, wiksze wartéci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkow
przewozowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu zarObwno w miejscu jego naturalnego zaleggak
tez w czasie odspajania. Sptzuzywany w robotach ziemnych powinien dygodny z ofet
Wykonawcy i uzyska akceptagj Inzyniera. Wykonawca powinien wykonywaoboty ziemne przy
uzyciu potrzebnej liczby maszyn o odpowiedniej wyad&gn.
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Powinny one gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami stkmgmi w
Dokumentacji Projektowej i wymaganiami ST.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Whawca powinien
rowniez dysponowa sprawnym sprgem rezerwowym, uniiwiajacym prowadzenie robdt w
przypadku awarii spetu podstawowego. #ynier poleci usug z terenu budowy spgk nie
odpowiadajcy warunkom Kontraktu i wymaganiom sformutowanymDekumentacji Projektowej
oraz ST. SzczegoOtowe wymagania dla sjuokrelaja ST Wymagania Ogolne.

4. TRANSPORT

Wykonawca ma obowrek zorganizowania transportu z uwgllieniem wymogow
bezpieczéstwa, zarbwno w okbie pasa robét drogowych, jak i poza nirtodki transportowe
poruszajce s¢ po drogach poza pasem drogowym powinny spétodpowiednie wymagania w
zakresie parametréow charakterymyich pojazdy, w szczegOleo w odniesieniu do gabarytéw i
obcihzenia na &. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wypika z niedotrzymania
wymienionych powyej warunkéw obecizaja Wykonawe. Zwickszenie odlegkri transportu ponad
wartasci przyjete w Kontrakcie nie mae by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkizone odlegkxi nie zostaty wczanie] zaakceptowane na
pismie przez layniera.Wykonawca jest zobowsazany do oczyszczenia nawierzchni drdq i ulic z
Ziemi nanoszonej przez pojazdy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systemow odwadiam@jch ugtych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, owgmagag tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktore zapewnipjodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza a&abspbot
ziemnych tak, aby zabezpiedzgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwona ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby perathniom gruntu nadawav catym
okresie trwania rob6t spadki, zapewndd prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czyngoi, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikéw naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wkadzami.

5.2. ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi uptizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym
okresie Itrwania robét ziemnych. Wykonanie wykop@wmno pos¢gpowa: w kierunku podnoszenia
sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podtay i nada@ przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczeypawinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku gruntow
niespoistych. Nalgy uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania gruntéw oraz
terminébw wykonywania innych robdt na spetnienie vaga dotyczcych prawidiowego
odwodnienia wykopu w czasie pgsti robot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, nate uja¢ w rowy lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nailg odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. ZASADY OGOLNE KONTROLI JAKO $CI ROBOT

Kontrola jakaci robot powinna by przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanym
w ST D.M-00.00.00. Przed przygieniem do robo6t ziemnych Wykonawca powinien sprawd
prawidtowas¢ wykonania rob6t pomiarowych i przygotowawczych.
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Kontrole robét prowadzi Inspektor Nadzoru zgodnigstaleniami zawartymi w umowie oraz w
OWRSB.

W czasie robdét ziemnych Wykonawca powinien prowadystematyczne badania kontrolne i
dostarcza kopie ich wynikéw do layniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykeayw
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagadotyczcych jakgci robot.

Inzynier mae pobiera probki gruntdbw oraz materiatdw i prowadzbadania niezakmie od
Wykonawcy, na koszt Zamawigiego. Jeeli wyniki niezalenych bada wykaza, ze wyniki bada
Wykonawcy g niewiarygodne, to teynier maze polecté Wykonawcy lub niezalamemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych thaddébo mae opierd sie wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodob rob6t z niniejszymi specyfikacjami. Catkowite daty takich
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek zostaponiesione przez Wykonawc

6.2. BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT  ZIEMNYCH

6.2. 1. DOKUMENTY KONTROLNE

Wyniki bada i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robimnych nalgy wpisa
do:
— dziennika laboratorium Wykonawcy,
— dziennika budowy
—  protokotéw odbioréw robot zanikayych lub ulegajcych
zakryciu.

6.2.2. SPRAWDZENIE ODWODNIENIA ( w razie kenzndgci wykonania robot ) opis& metody
odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&omdroli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w p. 6 oraz z Dokumentadprojektova.
Szczegdbla uwag: nalezy zwrocic na:

— wiaciwe ugcie | odprowadzenie wod opadowych,
— wiaciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.

6.2.3. SPRAWDZENIE JAKECI WYKONANIA ROBOT

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robot ok&ono w punkcie w
ST, WYMAGANIA OGOLNE ”

6.3. BADANIA W CZASIE ODBIORU KORPUSU ZIEMNEGO

6.3.1. CEL|ZAKRES BADN

Badania oméwione w tym punkcie specyfikacji saa celu sprawdzenie, czy wszystkie
elementy korpusu ziemnego zostaly wykonane zgaddekumentagj projektows, specyfikacjami
oraz wskazéwkami ltyniera. Sprawdzenia dokonujezimier na podstawie dokumentow
kontrolnych prowadzonych w czasie wykonywania rabémnych oraz wyrywkowych bafia
wykonanych losowo w punktach po zakaeniu budowy korpusu ziemnego. W zakres bhada
czasie odbioru korpusu ziemnego wchodzi sprawoedani

dokumentéw kontrolnych

spadkow podtenych korpusu

zag:szczenia gruntow

wykonania i umocnienia skarp

odwodnienia Pomiary w czasie odbioru powinny by
przeprowadzone przez Wykonawe obecnéci
Inzyniera.

agbrwndE
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6.32. SPRAWDZENIE DOKUMENTOW KONTROLNYCH
Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a) oznacze laboratoryjnych i ewentualnych wynilkaych sad zmian
technologicznych w stosunku do Dokumentacji Prajele]

b) dziennikdw budowy

c) dziennikéw laboratorium Wykonawcy

d) protokotéw odbioréw robét zanikagych i ulegaicych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jak@ci
robot. Ponadto Wykonawca powinien przygotéwarzedstawd tabelaryczne zestawienie waitd
wskaznika zagszczenia lub pierwotnego i wtérnego modutu odksetai oraz stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksetah, wraz z wartaciami srednimi tych cech
dla}bci’rego odbieranego odcinka. Zestawienia powinanwierg daty bada i miejsca pobrania
prébek.

6.3.3. SPRAWDZENIE PRZEKROJU POPRZECZNEGZEROKGCI KORPUSU ZIEMNEGO

Sprawdzenie przeprowadzae sta pomog tasmy, szablonu, taty o diugoi 3 metréw i
poziomicy, w odsipach co 50 metrow na prostych, co 10 metréw naclukapromieniu mniejszym
niz 100 metrow, a tate w miejscach, ktore bugavatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokutaein projektowej nie mag przekraczéa
okreslonych ponkej wartgci dopuszczalnych:

— pomiar szeroki korpusu ziemnego 5cm

— pomiar rzdnych korony korpusu ziemnego +1cmi-3cm
— pomiar pochylenia skarp 10% wadrbpochylenia wyraonego
tangensem ath.

Nierownaci stwierdzone w czasie kontroli rOw§od ptaszczyzn tat nie mog przekracza
okreslonych ponkej wartgci dopuszczalnych:

—  pomiar réwnéci korony korpusu 3 cm
—  pomiawudosci skarp 5cm

6.34. SPRAWDZENIE SPADKOW PODHANYCH TRASY DROGOWEJ

Kontrole spadkéw podiznych naley oprzeé na ocenie ranych wysokéciowych korony
korpusu. Odchylenie ednych od rzdnych projektowanych nie powinno owieksze nk +1 cm i -3
cm.

6.3.5. SPRAWDZENIE ZABSZCZENIA GRUNTOW

Sprawdzenie przeprowadza sia podstawie wynikow podanych w dokumentach kdmyad
oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych hadazpdrednich.

Badania zagszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadza gérnych warstwach
korpusu ziemnego do gokasci okoto 1,0 metra pownej jego korony, a w dolnych warstwach, gdy
zachodz watpliwosci co do widciwego zagszczenia gruntu w tych warstwach. Kongrol
zageszczenia gruntéw w gornej warstwie korpusu ziemrageprowadza sizgodnie z warunkami
0goInymi ST

Ocere wynikow zagszczenia gruntéw, zawartych w dokumentach kontainpgrzeprowadza
Sie W nas¢pujacy sposob:

a) Oblicza sisredni arytmetyczn wszystkich wartéci Is lub stosunku modutéw
odksztatcenia lo, przedstawionych
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przez Wykonawe w raportach z bigcej kontroli robot ziemnych dla danego odcinka.
b)  Zagszczenie korpusu na ocenianym odcinku uznajesizgodne z wymaganiamizedi
spetnione bda warunki:

Is - $rednie nie mnigj i Is - wymagane
lub
lo - srednie nie mniej i lo - wymagane

a take 2/3 wynikéw badauzytych do obliczenidredniej spetnia wymagania sformutowane w ST
oraz pozostate wyniki nie powinny odbiégawiecej niz 5 % (Is) lub 10 % (lo) od wargoi
wymaganej.

6.3.6. SPRAWDZENIE SKARP

Sprawdzenie wykonania skarp nal@rzeprowadz kontrolupc zgodndé¢ pochylé z
Dokumentagcj Projektova. Dopuszczalne odchylenie od wymaganego pochytenaia
rownasci skarp podano w punkcie 6.3.3.

6.3.7. SPRAWDZENIE ODWODNIENIA

Sprawdzenie przeprowadzag sia podstawie dokumentow kontrolnych prowadzonyatzasie
budowy, oceny wizualnej oraz pomiaréw wg punktu.®&.3 poréwnania zgodsoi wykonanych
elementéw odwodnienia z DokumentaBjrojektova.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robdét ziemnych nie jest wymagany przy wykeagiu zlecenia podstawowego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje¢ska wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektova, jezeli wszystkie
wyniki bada przeprowadzonych przy odbiorach okaza¥yzjodne z wymaganiami.

W przypadku, gdyby wykonanie chgednego elementu robét ziemnych okazatonsézgodne
Z wymaganiami, roboty ziemne uznaje @ia niezgodne z DokumentacProjektowa. W tym
przypadku Wykonawca robo6t zobawany jest doprowadziroboty do zgodnizi z wymaganiami i
prz?ds_tawi je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opggamyzej sytuacji nie podlegaj
zaptacie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci jest cena protokot odbioru robot : dla fakturyzegciowej protokot
czesciowego odbioru robdt , dla faktury koowej zd protokét z kacowego odbioru robot
wykonane wg wzoru ustalonego przez Zamayuego.

Protokot odbioru ozciowego, potwierdzony przez Inspektora Nadzoru jegegralnym
zalkcznikiem do faktury przégiowej .Zasadn& faktur sprawdza Inspektor Nadzoru aynier
Kontraktu potwierdza kwoty do wyptaty.
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D-01.03.02. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Ill - IV K ATEGORII
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywwmagania dotycce wykonania i
odbioru wykopow w gruntach Il — IV kategorii zgzianych z realizagjzadania tzn. Przebudowy
ciagu pieszego wraz z placem zabawdsci rekreacyja w obrbie ulic Wyszyiskiego i Zamenhofa
(dz. nr 2085/14; 2370; 2088/10; 3133; 2085/1T8517; 2085/12 okb Police 16

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadrvy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBXETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuyykonanie wykopow w gruntach
nieskalistych (kat. Il - IV) w czasie z budowy dréa osiedlu mieszkaniowym obejrauyykonanie
wykopow w gruncie kat. Il i IV z odwiezieniem nalkiad.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Podstawowe okétenia zostaty podane w ST, WYMAGANIA OGOLNE ,,

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych robdét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Projektova, ST oraz z poleceniamiAgniera.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Wykopy beda prowadzone w gruntach kat. Ill - IV.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu zarowno w miejscu jego naturalnego zaleggk te
w czasie odspajania i transportu. Ogdélne wymaganstalenia dotycxe sprztu okr&lono ST ,,
Wymagania Ogolne ,,

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST ,, Wymagania Ogélne ,,
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Wykopy naley wykonyw& z zachowaniem wymagalotyczcych doktadnéci, okrelonych w
p. 5.4. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwawa ich stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkddaeynikajcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odspstw od Dokumentacji Projektowej ohza Wykonawe.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimoynbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. Odspajanie i transgarmtow przydatnych, przewidzianych do budowy
nasypu g dopuszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu wbudosvaapewniono pracsprztu
gwarantujcego roztaenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami DokumenRxgjektowej
i ST. O ile Ireynier dopyci czasowe sktadowanie gruntéw nglge odpowiednio zabezpieazy
przed nadmiernym zawilgoceniem. z8k grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do
gtebokasci ok. 0,5 m powyej projektowanych rmnych robdt ziemnych. Ustalenia dotyce
odwodnienia wykopdéw okiéono w ST Wymagania Ogolne ,,

5.2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE ZAGESZCZENIA

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorabemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartsci wskaznika zagszczenia (Is), podane w tablicy 2.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytde maj wymaganego wskaika
zagsszezenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartgci Is
podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartéci wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robo6t
ziemnych.
Strefa korpusu Minimalna warto$é Is
1 2
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20-50 cm od powierzchni korony robot 0,97
ziemnych

5.3. RUCH BUDOWLANY

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétavarstwy gruntu
(nadktadu) powsej rzednych robot ziemnych jest mniejszaz ),3 m. Z chwid przystpienia do
ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcz@asinim jedynie ruch maszyn wykonaych &
czynna¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphjp
uszkodzé nawierzchni korpusu; Naprawa uszkoglzewierzchni robot ziemnych, wynikajych z
niedotrzymania podanych wegj warunkow obeciza Wykonawe robot ziemnych.

5.4. DOKLADNOSC WYKONANIA WYKOPOW

Réznica w stosunku do projektowanyclednych robot ziemnych nie me przekracza+1 cm
i -3 cm. Szerok& korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej nz 10 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny néievyraznych zatama. Pochylenie skarp wykopu nie o
rézni¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem aka.
Maksymalna gibokas¢ wklesnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie neoprzekraczal0 cm przy
pomiarze tat 3 metrow, albo powinny by spetlnione inne wymagania dotyce réwndci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lubstukre przez Iayniera.
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6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST ,, Wymagania Ogoélne ,,

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowangodndci z wymaganiami
okreSlonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumeniadfrojektowej. W czasie kontroli
szczego6la uwag: nalery zwrdck na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogassyarh witasciwosci,
b) zapewnienie statecz§wd skarp,

C) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgbiich
zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agm
okreslonych w p. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Objetosci wykopéw keda obliczone przez Wykonawcw m3 (metrach szeiennych) i
sprawdzone przez igniera. Obliczenia dla oparte na Dokumentacji Projektowej i pomiarach w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru okéono w ST ,, Wymagania Ogolne ,,

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatncci jest cena protokot odbioru robot : dla fakturyzegciowej protokot
czesciowego odbioru robdt , dla faktury koowej zd protokét z kaicowego odbioru robot
wykonane wg wzoru ustalonego przez Zamaaego.

Protokot odbioru ozciowego, potwierdzony przez Inspektora Nadzoru jegegralnym

zalkcznikiem do faktury przégiowej .Zasadn& faktur sprawdza Inspektor Nadzoru aynier

Kontraktu potwierdza kwoty do wyptaty.

— prace pomiarowe

— wykonanie wykopu z transportem urobku do ntigjbudowania,
— profilowanie dna wykopu, skarp zgodnie z Dolamtacj Projektove
— zagszczenie powierzchni wykopu do wielkkd podanej w ST,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i hddhoratoryjnych,;
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania, .

— wyw0z hadmiaru gruntu poza teren budowy nagidé¢ do 2 km.
— wykonanie, a nagtnie rozebranie drog dojazdowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwrzanych podano w ST , Wymagania Ogélne ,,
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D -01.04.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABIL IZ. MECH.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrieywymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanéalzowanego
mechanicznie zwzanych z realizagjzadania tzn. Przebudowygu pieszego wraz z placem zabaw
I czescia rekreacyjm w obrebie ulic Wyszyskiego i Zamenhofa ( dz. nr  2085/14; 2370; 2088/1
3133; 2085/18; 2085/17; 2085/12 gbiPolice 16

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewodikic

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiemego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxtrae - jedna lub wice] warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST ,, Wymagaagoélne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano ST ,, Wymagania ogolne ”

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude
ST, Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdinstabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziaiwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podaya rysunku 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie neoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Witasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. | Wyszczegolnienie naturaine tamane Zuzel Badania
whasciwosci Podbudowa wedtug
zasad | pomoc- | zasad | pomoc | zasad | pomoc-
-nicza | nicza | -nicza | -nicza | -nicza [ nicza
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych | od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-B-
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 [(do10| do12 | do10 | do12 06714
-15 [3]
2 | Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie wiecej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15 [3]
3 | Zawartos¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 45 35 40 ” " 06714
%(m/m), nie wiecej niz -16 [4]
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-
wiecej niz 04481 [1]
> \F/,\ilgcki?fcrlgtﬁ;?;kowy po 0od30 | od30 | od30 | od30 i i BN-
zageszczeniu metoda | lub | 4070 | do70 | do70 | do 70 64/8931
Il wg PN-B-04481, % -01 [26]
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnos¢ czesciowa PN-B-
po 1/5 petnej liczby 06714
obrotéw, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Nasigkliwosé, %(m/m), nie PN-B-
wiecej niz 2,5 4 3 S 6 8 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- -19 (7]
nia, %(m/m), nie wiecej niz
9 . ) PN-B-
Rozpad krzemianowy i 06714
zela- - - - - 1 3 .37 [10]
zawy tacznie, % (m/m), nie PN-B-
-39 [11]
10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki
w przeliczeniu na SOs, 1 1 1 1 2 4 PN-B-
%(m/m), nie wiecej niz 06714
-28 [9]
11 | Wskaznik no$Snos$ci Wnos
mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz:
a) przy zaggszczeniu ls = 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszczeniu Is = [21]
1,03
3. Sprzet

Wymagania dotycgce sprztu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrajo

4. Transport

Wymagania dotycgce transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszywmdfania ogolne”
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5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST hBddwa z kruszyw. Wymagania ogolne”

5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami
przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tapa@jbudowy
okresli ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxee rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST ,Podbudowa z kmszy
Wymagania ogolne”

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien eyt odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdIn

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagoélne”

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rogjol

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robé6t podano w lodbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne”

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST ,Podbudowa gzymi. Wymagania ogolne”

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovegdano w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”
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7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Podbudolwraszyw. Wymagania ogoélne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Podbudoiwaiszyw. Wymagania ogolne”

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”

10. przepisy zwjzane
Normy i przepisy zwizane podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiéne”
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DZIAL : D-01.05. ELEMENTY ULIC

D - 01.05.01 — OBRZEA ( krawezniki ) ELASTYCZNE

D - 01.05.02 — NAWIERZCHNIA FLEXI - STEP < MATA BEPIECZNA >

D - 01.05.03 - NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

D - 01.05.04 - NAWIERZCHNIE Z PLYT DROGOWYCH 200030 i 2000x2000 mm
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D - 01.05.01 — OBRZFA ELASTYCZNE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycice wykonania i
odbioru obrzey ( kraweznikéw )elastycznych PLEXI STEP zagzanych z wykonaniem zadania tzn.
Przebudowy eigu pieszego wraz z placem zabawdgsci rekreacyja w obrbie ulic Wyszyiskiego
I Zamenhofa (dz. nr 2085/14; 2370; 2088/10; 328B5/18; 2085/17; 2085/12 @brPolice 16

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowarjako czs¢ dokumentacji przetargowej
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionychpwl.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

ST obejmuje wszystkie roboty zwane =z wykonaniem, kon#oli odbiorem
obrzery elastycznych na tawie betonowej 10x20 cm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia roboét przy ustawianiu keganikdw
betonowych na tawie betonowej z oporem i bez i ioiog:

a) wykonanie tawy betonowej zwyktej 10x20 cm
b) ustawienie obrza ( kraweznikdw )elastycznego na tawie betonowej,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

tawa - warstwa néna stizaca do umocnienia kraygnika oraz przenosza
obciazenie krawgznika na grunt.

Podsypka- warstwa wyrownawcza utona bezpérednio na podtzu lub fawie.

Kraw ¢zniki elastyczne- Krawegznik poliuretanowy-gumowy wyspuje w
elementach o wymiarach: 1000x250x50mm

Pozostate okéenia podstawowe - zgodnie z obgaujacymi polskimi  normami oraz
definiciami podanymi w ST "Wymagania ogolne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano w ST "Wymagania ogoélne".
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2. MATERIALY

2.1. KRAWEZNIKI BETONOWE (15/30)

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikdw wynosza 8 mm dla dtugéci i 3 mm dla
wysokdasci | szerokdgci. Powierzchnie kragznikOw powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu,
o fakturze z formy lub zatartej, zgodnie z wymagami Dokumentacji Projektowe]. Kragzie
elementéw powinny kyrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni awdaizi elementéw nie powinny
przekracza nastpujacych wartdci: wklestos¢ lub wypukiasé powierzchni krawznikéw 2 mm,
szczerby i uszkodzenia kradzi i narey na goérnej powierzchniasniedopuszczalne. Szczerby i
uszkodzenia kragdzi i narazy na pozostatych powierzchniach:

max. liczba 2,
max. dtugé¢ 20 mm,
max. gebokas¢ 6 mm.

W razie wysipienia watpliwosci Inzynier mae zmiené sposéb pobierania probek Iub
poszerzy zakres kontroli kragznikOw o inny rodzaj bada ktdre Wykonawca wykona na swoj
koszt.

Kraweznik poliuretanowy-gumowy wyspuje w elementach o wymiarach: 1000x250x50mm.
Kraweznik jest wodoprzepuszczalny, sktada g mieszaniny granulatu gumowego SBR oraz kleju
poliuretanowego. W dolnej efci kazdego elementu znajdujsie specjalne, wyrzdione dwa
wgtebienia umaliwiajace trwalszy montaw ziemi lub w tawie betonowej. Dodatkowackenie
elementéw mydzy sol nastpuje dzeki wykorzystaniu karbowanych kotkbw moatavych 15mm x
95mm.

Przeznaczenie kraynika to wyznaczenie placow zabaw, boisk sportowyébiezek
rekreacyjnych itp.

Parametry
l.p. Nazwa Warto §¢
1 Materiat - granulat gumowy 90%
- poliuretan 10%
2 | Waga (wysok& 400/600/800/1000mm) 9,2 kg/sztuka
3 | Twarda¢ — wsp. Shore A 65-70
4 | Gestas¢ poprzeczna > 780 kg/m3
5 | Wytrzymald¢ na rozciganie 1/A 0,75 N/mm?2 (DIN53571/A)
6 | Wydhluzenie przy zerwaniu 1/A 71% (DIN 53571/A)
7 | Odporné¢ na rozdzieranie brak rozdarcia .
(48h, 50 pphm;25°C, 02/10 % wydenie)
8 | Wytrzymald¢ na gkniecia w niskiej temperaturze brak gknig¢ (24h, temp. -40°C)
9 | Ognioodporn& klasa B2 — zgodnie z nonDIN 4102
10 | Wspoiczynnik przepuszczania ciepta 1,96 — 10 — przekracza waséook. 3,6
11 | Warta¢ przewodzenia ciepta 0,08 W/nf k
12 | Wspoiczynnik rozpuszczalém zgodny z normpEN 71
13 | Trwala¢ odporne na dziatanie kwaséw i rozpuszczalnikdw
14 | Oporné¢ powierzchniowa min. 10Q (napkcie testowe 1000 V)
15 | Mrozoodporn& brak rozdarcia (65 ShA)
2.2. CEMENT

Cement uyty do wytwarzania betondéw powinien dynarki nie mniejszej ui 35 oraz na
podsypk cementowo-piaskoyvpowinien odpowiadaPN-88/B-30000.
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2.3. WODA

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpvas] powinna by odmiany "1" i
odpowiada wymaganiom PN-88/B-32250.

2.4. MASA ZALEWOWA
nie wystpuje

2.5. ZWIR
nie wystpuje

2.6. TLUCZEN
nie wystpuje

2.7. BETON
Beton B-15 na tawy betonowe powinien odpowiadgmaganiom normy PN-88/B-06250.

3. SPRZET
Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraygwtowania podsypki
cementowo,-piaskowej, wibratorow ptytowych, ubijakdécznych lub
mechanicznych.

4. TRANSPORT
Zasady transportu materiatdbw podano w ST Wymagaagiaine

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE KORYTA POD LAWY
Wykop koryta pod tawy wykonywanalezy zgodnie z PN-68/B-06050.

5.2. LAWY

Lawy betonowe z oporem i zwykle wykonujee siv szalowaniu. Beton régzielony w
szalowaniu lub bezpgeednio w korycie powinien ywyrownywany warstwami. Betonowanie taw
nalezy wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251.

5.3. USTAWIENIE KRAW EZNIKOW

Ustawienie krawznikbw na tawach betonowych wykonujee sha podsypce cementowo-
piaskowej. Grub& warstwy podsypki cementowo-piaskowej powinna wyo® cm po
zag:szczeniu.
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54. KRAWEZNIKI

Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno wyn@slO cm. Niwelacja podftna kravgznika
powinna by zgodna z projektowanniwelet, jezdni zatok i ob&gia. Sciana krawznika od strony
chodnika powinna hiy po ustawieniu kragznika obsypana piaskienzwirem lub miejscowym
ubitym gruntem przepuszczalnym.

5.4.1. Charakterystyka podbudowy

Montaz kraweznika nasgpuje poprzez umieszczenie w ziemi lub tawie betagjow
W wypadku instalacji w ziemi podie powinno by bardzo dobrze zagzczone.

5.4.2. Sposob montau kraw eznika

Gotowe elementy montujegsiecznie w ziemi lub tawie betonowej. Dodatkowo eletgdaczy st za
pomoa specjalnie karbowanych kotkdw momntavych.

5.4.3. Warunki niezledne do prawidtowej instalacji kraweznika

Prace powinny hywykonywane przez caty czas instalacji w tempeestyrowyej +7°C oraz przy
braku opadow atmosferycznych.

W przypadku konieczrigi klejenia krawznika naley zwréc uwag aby podczas wykonywania
prac bezwzgldnie przestrzegaaby wilgotnd¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a
temperatura podi@ powinna by wyzsza o co najmniej °® od panujcej w danym miejscu
temperatury punktu rosy.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. KONTROLA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do wykonania robét Wykonawca powinien sgtawsprawngdé sprztu,
srodkow transportu, zasoby sprowadzonych materiataz inne czynniki zapewnigje maliwosé
prowadzenia robot zgodnie z PZJ.

6.2. SPOSOB PRZEPROWWDZENIA ODBIORU OBRZE ZA ( KRAW EZNIKA )

- Krawznik powinien posiadawymagane wymiary.

- Krawznik powinien posiadajednorodi fakture zewretrzna.

- Réwnd¢ utozonego krawznika zaley od rowndci podicza oraz
wymogow okrélonych w projekcie.

6.2. KONTROLA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prdmka dorazne kontrole wszystkich
asortymentéw robét, sktadaych st na ogoélny element. Kontrola obejmaivpowinna zgodna
wykonywanych robét z Dokumentadprojektovg ustaleniami zawartymi w punkcie 5 niniejszej ST
- "Wykonanie roboét" oraz w zakresie rodzaju hadaolerancji wykonania robét podanych w tym
punkcie.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwarantigych wykonanie robot
zgodnie z wymaganiami nie rzadziej jednak mized uptywem kalego dnia roboczego.
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6.3. KONTROLA PO WYKONANIU ROBOT

6.3.1. KONTROLA tAW

Przy wykonaniu law badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podhwznego gornej powierzchni taw z
Dokumentagcj Projektow. Profil podtizny gérnej powierzchni
tawy powinien by zgodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 0.5 cm na catym odcinku.
b) Wymiary taw - wymiary taw natey sprawdzé w dwoch dowolnie
wybranych punktach na caty odcinek tawy. Tolerangjeniaréw

Wynosa:

dla wysokdci £10% wysokdéci projektowanej,
dla szerokéci tawy £20% szerokixi projektowane;.

c) Zgodnig wymiaréw szerokeri gornej powierzchni taw z
Dokumentacj Projektowa.
Tolerancja wymiardw szeroko gornej powierzchni taw z DokumentadProjektovy wynosi
+ 20% szerokgci projektowane;.
d) Roéwng gornej powierzchni taw
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzeae girzez przytaenie w dwoch
punktach, na catym odcinku tawy, trzymetrowej tatykarskiej. Przavit pomigcdzy
gorm powierzchm lawy i przylazong tatag nie mae przekraczal cm.
e) Odchylenie linii law od projektowaaekierunku
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&gyunku nie mée przekracza+2 cm
na 100 m wykonanej tawy.

6.3.2. DOPUSZCZALNE ODCHYLENIE LINIl KRAWZNIKOW
Dopuszczalne odchylenie linii krgaznikdw w planie od linii projektowanej wynosi £0.5nc
na caty odcinek kragznika.

6.3.3. DOPUSZCZALNE ODCHYLENIE NIWELETY KRAWZNIKOW

Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaywznika od niwelety projektowane;j
maoze wynost £0.5 cm na catym odcinku badanego niwelatjgu kraveznika.

6.3.4. ROWNGSC GORNEJ POWIERZCHNI KRAWZNIKOW

Réwna¢ gornej powierzchni kragznikbw sprawdza si przez przytaenie w dwoch
punktach, na catym odcinku krainika, trzymetrowej taty brukarskiej. P&t pomicdzy gorm
powierzchni kraweznika i przylazong tata nie mae przekraczal cm. Odbior robdt me by
dokonany, j&li wszystkie badania dadzvynik pozytywny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru krawznika betonowego jest 1 m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Odbior kraveznikow dokonywany jest na zasadach odbioru robotkagtych i ulegajcych
zakryciu. Odbiér krawznikdw powinien by przeprowadzony w czasie uativiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét bambwania ich pospu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci jest cena protokot odbioru robot : dla fakturyzegciowej protokot

czesciowego odbioru robdt , dla faktury koowej zd protokét z kaicowego odbioru robot
wykonane wg wzoru ustalonego przez Zamaaego.

Protokot odbioru ozciowego, potwierdzony przez Inspektora Nadzoru jegegralnym

zalkcznikiem do faktury przégiowej .Zasadn& faktur sprawdza Inspektor Nadzoru aynier

Kontraktu potwierdza kwoty do wyptaty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
1. PN-88/B-04320 Cement. Odbiorcza statystycznar&tanjakaci.
2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.
3. PN-63/B-06251 Roboty betonowegelbetowe.
4. PN-79/B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do m@&toi zapraw.
5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zewg&t
6. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonetddy pomiaru cech

geometrycznych.

7. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

8. PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

9. PN-88/B30003 Cement murarski.

10. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétoi zapraw.

11, bi_l\l-83/N-03010 Statystyczna kontrola j@ioLosowy wybor jednostek produktu do

probki.

12. PN-76/P-79005 Opakowania transportowe. Worgigrawe.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

BN-84/6774-02
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane i toskaramwajowych. Wspdlne
wymagania i
badania.

14. BN-84/6774-02Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme/tamane do nawierzchni

drogowe,.

15. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane betonu. Elementy nawierzchni

drég,ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspélwymagania i badania.

16. BN-80/6775-03/03 Prefabrykatyudbwlane i torowisk tramwajowych. Plyty

chodnikowe.

17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlat@owisk tramwajowych. Kragzniki i
obrzeza chodnikowe.

18. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

10.2. INNEDOKUMENTY

19. KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw Dnwgch CBPBDIM "Transprojekt”,

Warszawa 1979 -1982

20. Katalog Szczegotow Drogowych Ulic, Placow i Parkighejskich - Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego Warszawa 1987r
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D - 01.05.02 — NAWIERZCHNIA FLEXI - STEP < MATA BEZPIECZNA >

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycice wykonania i
odbioru nawierzchni FLEXI STEP zg#anych z wykonaniem zadania tzn. PrzebudowgLci
pieszego wraz z placem zabaw ¢&da rekreacyja w obrebie ulic Wyszyskiego i Zamenhofa ( dz.
nr 2085/14; 2370; 2088/10; 3133; 2085/18; 20852085/12 ohtb Police 16

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH ST

ST obejmuje wszystkie roboty zaziane z wykonaniem, kontgpli odbiorem nawierzchni
FLEXI-STEP na podsypce cementowo-piaskowej o gcnb zgodnie z wytycznymi producenta
systemu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

nawierzchnia plexi-flex — nawierzchnia rekreacyjpaliuretanowo-gumowa wygiujaca w
elementach o wymiarach 500x500mm o gédb@5mm.

Pozostate okigenia podstawowe - zgodnie z obawijacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST . "Wymagania ogolne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w ST ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. NAWIERZCHNIA PLEXI-FLEX

Nawierzchnia rekreacyjna, poliuretanowo-gumowa gpighca w elementach o wymiarach
500x500mm o grubimi 25mm. Nawierzchnia jest wodoprzepuszczalnadskéx z mieszaniny
granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowéfidadana jestacznie na stabilnej i rownej
podbudowie. np. wylewce betonowej. W spodniggcznawierzchni znajduje gkratka
umazliwiajaca swobodne odprowadzenie wody. Nawierzelopicjonalnie mena klet do podiaa.
Do tego celu sty systemowy klej poliuretanowy. Nawierzchnia jestgznaczona do pokrywania
tych miejsc w ktorych istnieje zekszone ryzyko upadku cztowieka np. placach zabéacagh
rekreacji ruchowejsciezkach, tarasach, schodach itp.
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Parametry nawierzchni

I Nazwa wartcsé
Materiat - granulat gumowy 90%
- poliuretan 10%
Waga 20 kg/nt
Twardd¢ — wsp. Shore A 65-70
Gestas¢ poprzeczna > 780 kg/m3

Wytrzymal@d¢ na rozciganie

1/A 0,75 N/mm? (DIN53571/A)

Wydtuzenie przy zerwaniu

1/A 71% (DIN 53571/A)

Odporné¢ na rozdzieranie

brak rozdarcia
(48h, 50 pphm;25°C, 02/10 % wydanie)

Wytrzymaldé¢ na gkniecia w niskiej temperaturze

brak gknig¢ (24h, temp. -40°C)

Ol N [oUgh WM |

Ognioodporn&t

klasa B2 — zgodnie z noenDIN 4102

10 | Wspoitczynnik przepuszczania ciepta

1,96 — 10 — przekracza wastook. 3,6

11 | Wartag¢ przewodzenia ciepta

0,08 W/nf k

12 | Wspotczynnik rozpuszczalém

zgodny z normpEN 71

13 | Trwalaé

odporne na dziatanie kwaséw i rozpuszczalnikéw

14 | Oporné¢ powierzchniowa

min. 10Q (napkcie testowe 1000 V)

15 | Mrozoodporn&t

brak rozdarcia (65 ShA)

2.2. CEMENT

Cement uyty do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej apawy cementowo-
piaskowej do wypetnienia spoin ob#zepowinien odpowiadaPN-88/B-30000.

2.3. WODA

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpvas] powinna by odmiany "1" i

odpowiadé wymaganiom PN-88/B-32250.

2.4. PIASEK

Piasek do wykonania taw powinien odpowia@aN-79/B-06711.

3. SPRET

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgia.

4. TRANSPORT

Nawierzchnia flexi step powinna &ygabezpieczone przed przemieszczeniem si

uszkodzeniami w czasie transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagane dokumenty dotycrce nawierzchni

- Atest Higieniczny PZH
- Karta techniczna produktu

- Autoryzacja producenta nawierzchni lub Przedsteala producenta nawierzchni na terenie Polski.
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5.2. Charakterystyka podbudowy

Elementy nawierzchni magby¢ instalowane na roéwnych i stabilnych padioh np. wylewka
betonowa. W przypadku podbudowy betonowej halgykona odpowiednio wyprofilowane spadki
podtuzne i poprzeczne, odchytki mierzonegtatdt. 2 m. nie powinny ywicksze nk 2mm. Podiae
powinno by wolne od zanieczyszczeorganicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie zaoby
zaolejone (plamy nahly usuné). Podbudowa betonowa powinna ¢byolna od mleczka
cementowego, pytu, szorstka, nie postadaspojonych odtamkdow.

5.3. Konstrukcja nawierzchni:

- elastyczna nawierzchnia gr.2,5cm
- beton B20 (ze spadkiem 1,0%) gr. 12cm
- piasek zagszczony do Id > 0,5 gr. 15cm

grunt rodzimy

(podane grubiei warstw odnosgsi¢ do grubdci po zagszczeniu)

Nawierzchnia obramowanedy obrzezem poliuretanowym lub betonowym z elastycmakiadl na
tawie betonowej zwykite]. Wody opadowe odprowadzdmda poprzez odwodnienie liniowe do
kanalizacji deszczowej wg innego opracowania -gktnj instalacji wod-kan.

5.4. Sposob uktadania nawierzchni

Gotowe piyty § uktadane ¢cznie w ,,szachowni€' lub w ,cegietke” na stabilnej podbudowie. Plytki
mozna klet do podiaa lub hczy¢ ze soh klejem poliuretanowym. Nawierzchnia nadaje do ckcia
— najczsciej wykorzystuagc np. eczm wyrzynarke. Do wykaiczenia powierzchni nima wykorzysté
obrzera poliuretanowe lub betonowe z elastycnakiadk.

5.5. Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni

Prace powinny hywykonywane przez caty czas instalacji w tempeestyrowyej +7°C oraz przy
braku opadow atmosferycznych.

W przypadku konieczrigi klejenia nawierzchni natg zwrock uwag; aby podczas wykonywania
prac bezwzgidnie przestrzegaaby wilgotnd¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a
temperatura podi@ powinna by wyzsza o co najmniej °® od panujcej w danym miejscu
temperatury punktu rosy.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. KONTROLA PRZED PRZYSAPIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do wykonywania robét Wykonawca powinieresgizic sprawnéé
sprztu, srodkdw transportu, zasoby sprowadzonych materiah@a inne czynniki zapewnigje
mozliwos$¢ prowadzenia robot zgodnie z PZJ.
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6.2. SPOSOB PRZEPROWADZENIA ODBIORU NAWIERZCHNI
- Nawierzchnia powinna posiadlawymagaa grubagé celem zapewnienia
bezpieczéstwa upadkéw zadanej wysokeéci.
- Plytki elastyczne powinny posiadlgednorodn fakture zewrgtrzna.
- Szczeliny pomydzy ptytkami nie powinny bywieksze ni ok. 5mm.
- Rowna¢ nawierzchni powinna miéeic¢ sie w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.

6.2. KONTROLA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prom@dorane kontrole wszystkich
asortymentéw robot, skladaych s¢ na ogolny element. Kontrola obejmaivpowinna zgodnég
wykonywanych robo6t z DokumentadpProjektova, ustaleniami zawartymi w punkcie 5 niniejszych
ST - "Wykonanie robot" oraz w zakresie rodzaju lsaidalerancji wykonania robot.

6.3. DOPUSZCZALNE ODCHYLENIA

Dopuszczalne odchylenia profilu podhego obrzgy nie mog przekracza+ 1 cm.
Dopuszczalne odchylenie linii obeaeod projektowanego kierunku nie gewynost wiccej
niz+1cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru nawierzchni jest 1 m2 ( metr kwadratowy )

8. ODBIOR ROBOT

Odbior obrzey dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zaguleh i ulegajcych
zakryciu. Odbidr obrzgy powinien by przeprowadzony w czasie uaigviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robot bembwania ich posgpu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnag¢ za 1 m2 (metr kwadratowy ) naleprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny
jakosci robot w oparciu o wynik pomiarow i batla
laboratoryjnych. Zgodnie z Dokumentaéjrojektovy nalezy sporadzi¢ przedmiary inwestorskie
stanowsce podstaw do wyceny. Cena jednostkowa ustawienia alazmetonowego obejmuje:

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- rozcielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej 0
grubagci 3 cm i szer. 12 cm,

- ulozenie nawierzchni,

- wypetnienie spoin zaprancementowo -piaskoywraz z jej
przygotowaniem,
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D -01.05.03. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycice wykonania i
odbioru nawierzchni z kostki betonowej 10x20x8 gzainych z wykonaniem zadania tzn.
Przebudowy eigu pieszego wraz z placem zabawdgsci rekreacyjia w obrbie ulic Wyszyiskiego
I Zamenhofa (dz. nr 2085/14; 2370; 2088/10; 328B5/18; 2085/17; 2085/12 @brPolice 16

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (ST) ma zastasie jako czé¢ dokumentacji technicznej
przy zlecaniu i realizacji robot jak w p. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH ST
ST obejmuje wszystkie roboty zyziane z wykonaniem, kontepl odbiorem konstrukcji

- nawierzchnia z kostki betonowej grub. 8 cm, na ppds cementowo-
piaskowej grub. 3-5 cm z wypetnieniem spoin miekaarementowo—
piaskowa 1:4, w kolorystyce 1 rodzaju zgodnie z wytycznymi
dokumentacji technicznej na podbudowie z kruszyveananego
zag;szczonego mechanicznie

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Obramowanie chodnika - umocnienie bocznyaldzi chodnika, wykonane z obrze
betonowych.

1.4.2. Koryto chodnika - element uformowany w padtev celu ut@genia na nim konstrukcji
chodnika.

1.4.3. Warstwa odszapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedosgtaj st pod
chodnik.

1.4.4. Podsypka - warstwa wyrownawczazotoa bezpgrednio na podizu.

1.4.5. Pozostate oktenia podstawowe - zgodnie z obawijacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST "Wymagania ags!.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano w ST "Wymagania ogoélne".
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2. MATERIALY

Istnieje mazliwos¢ wariantowego zastosowania materiatow spedoiggh warunki
projektowe. Przed po¢fiem zamiany nalg bezwzgédnie uzyské akceptag Zamawiagcego i
zgoct Projektanta.

2.1. KOSTKA BETONOWA

Przy budowie nawierzchni z kostki betonowe] ngleastosowébetonova kostke
prostokitna 20/10 cm, gat. |, grulBoi 8 cm

WYMAGANIA
Wytrzymalas¢ kostki betonowej néciskanie min. 50 MPa ; odporftona mroz (min. 25 cykli
rozmraania i zamraania) i sol.

2. 1.1 DOPUSZCZALNE ODCHYtKI WYMIAROW KOSTE BETONOWYCH
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kostki betonowej wym + 3 mm dla dtugéci i szerokdci oraz
+5 mm dla wysokeci.

212. SKLADOWANIE

Kostka betonowa powinna bgktadowane w paletach w pozycji jak przy ich tporsie, na podizu
wyréwnanym i odwodnionym, przy czym kostka poszéhegch typow i koloréw naley uktada
oddzielnie.

2.13. KONTROLA

Do kazdej partii kostki sprowadzonej przez Wykonavadolaczone powinno hyswiadectwo
dopuszczenia (atest) lub inny dokument potwiergzajej jakas¢ na podstawie przeprowadzonych
bada.

Przy odbiorze partii kostki na budowie, Wykonawaavpien przeprowadzibadania w zakresie
wygladu zewrtrznego. Sprawdzenie wyglu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszka&dzeysikpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu. Pomiary diugd i glcbokdsci uszkodzé nalery wykona& za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow mglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lungy. Sprawdzenie ¢téw prostych w nartach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego namai zmierzenia odchytek z
doktadndcia do 1 mm.

2.2. CEMENT

Cement ayty na podsyp& cementowo-piaskogvpowinien odpowiadaPN-88/B-30000. Cement
uzyty do wytwarzania zaprawy

cementowo-piaskowej do zalania chodnikéw powinigpawiadé PNM58/B-30001.

Cement powinien kiypakowany i dostarczany w workach papierowych. Rozgie roztadunku
kazdej dostawy mzna dokoné po

przedi@eniu atestu producenta. Niezale od atestu producenta Wykonawca ma obhpek
badania dla kadej dostawy: czasow

wiazania, statéci objetosci i 28-dniowej wytrzymatéci cementu wg PN-88/B-04320.

Transport i przechowywanie cementu powinny bgodne z BN-88/6731-08.
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2.3. WODA

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpvas] powinna by odmiany "1" |
odpowiadé wymaganiom PN-88/B-32250.

2.4. PIASEK
Dla poprawy uziamienia kruszywa niesortowanegozyadgosowa piasek. Wymagania dla
piasku podano w Tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania w stosunku do piasku

LP- Wyszczegolnienie wkgiwosci Wymagania
1. Skiad ziarnowy a) zawaré ziam mniejszych od 0,075 m, % masy, nz0 10.0
wiecej niz b) zawarté¢ nadziama, % masy, nie ¢giej niz
2. | Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej niz 0.1

3.  |Wskaznik piaskowy, wekszy od 60

4.  Zawartdg¢ zanieczyszaeorganicznych, barwa nie ciemniejsza barwa wzorcowa

3. SPRZET
Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:

— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotosvandsypki
cementowo - piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kostki betonowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po aginieciu przez beton
wytrzymatasci minimum 0.7. Palety z kosthpowinny by zabezpieczone przed przemieszczaniem
sie | uszkodzeniami w czasie transportu, a goma ichstw@ nie powinna wystawgpozasciany
srodka transportowego waej niz 1/3 wysokdci palety.

4.1. TRANSPORT KRUSZYWA

Nalezycie wymieszane kruszywo, o wilgotu optymalnej nalgy dostarczy na budow w
warunkach zabezpiecaaych je przed wysychaniem, wptywami atmosferycznysegregag.
Kruszywo dostarczone na bud@wprzeznaczone do wykonania warstwy podsypki powinn
spetni@ wymagania okrdone w p. 2.4. Zasady transportu materiatéw podar®l D-00.00.00.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. PODtL@E POD PODBUDOW,

Podize pod warstw podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mar@chnie
stanowi warstwa gruntu rodzimego zszczonego do | S = 0.97.

Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny dyne usngte wedlug zasad
zaakceptowanych przezzyniera. Podbudowa powinnadbwytyczona w sposoéb unkiwiajacy jej
wykonanie zgodnie z Dokumentadfrojektove.

Uksztattowanie podbudowy powinne sidbywa wedtug wczéniej przygotowanych i

odpowiednio zamocowanych linek.
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5.2. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa o uziamieniu zgodnym z projektowdmzywa uziamienia i wilgotnéci
optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych gwaragtygch otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzghu na konieczni& zapewnienia jednoroddc materiatu nie dopuszczagsio
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfrakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaéhyd razu transportowana na miejsce wbudowania
W sposOb przeciwdziakggy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. ROZKtLADANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa nalgy rozktadd dwoma warstwami o odpowiednich grébiach, aby jej
ostateczna gruBé byla zgodna z DokumentacjProjektows. Ukladana warstwa powinna dy
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdmzch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy nagpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez #yniera poprzedniej.

5.4. ZAESZCZENIE

Po kaxcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwia lub zagébienia powstate w czasie z@gczenia powinny iy
wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i atoel lub usuricie materialu a do
otrzymania rownej powierzchni. Watowanie powinncsipowa stopniowo od dolnej do gornej
krawedzi podbudowy. Kontr@l zag:szczenia ulonej warstwy naley przeprowadzi metod,
Proctora wg PN-88/B-04481 (metoda II).

54.1. NGNOSC
Nosnos¢ nalezy sprawdzt jedm z podanych metod:
- metod, obchzen ptytowych

- metod, ugie¢ sprzystych za pomagbelki Benkelmana
pod obcizonym kotem 57,5 kN

Wymagane wartei modutéw i uge¢ na powierzchni zagzczonej masy podano w
Tablicy 4.

Tablica 4.  Wymagane waftn ugie¢ i nosnosci warstwy podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Lp. 'Wyszczegolnienie wigziwosci Wymagania
1. Minimalny modut odksztalcenia mierzony przgyaiu ptyty osrednicy 180 2.2

min. 30 cm, MPa - wtoérny E2 - stosunek modutéw H2/E
2. Maksymalne ugicie spezyste pod kotem samochodu o a¥eniu 57,5/0.7 mm
kN mierzone za pomadelki Benkelmana, mm

Sposoéb oznaczania modutéw E2 i E1 dla podbudowygzywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie:

a) obcizenie wsgpne do 50 kPa i odgienie,

b) obchzenie w 1 cyklu od 100 kPa 5 stopniami do 700 kPEn{px),
C) po osagnieciu plmax odeizenie,

d) obchzenie powtdérne do 600 kPa (p2max),

e) odcazenie do zera.
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Przy kadym stopniu pgdkos¢ osiadania nie powinna byvicksza od 0,02 mm/min. Moduty
oblicza s¢ z nastpujacych wzorow:

15Apa
Elm——
Azl

gadzie:

El - modut pierwotny

E2 - modut wtérny

Ap - obchzenie dla zakresu 200-400 kPa

Azl - przemieszczenie catkowite odpowiagdaj Ap

z - przemieszczenie w drugim cyklu odpowiagdaj(p2max - 0,0)
a - promié powierzchni obcizajace;.

Wymiar piyty pomiarowej musi liy 5-krotnie wgkszy od maksymalnego wymiaru ziarna.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczenia powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej okréonej
wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-884881 (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony powinien zosteosuszony przez mieszanie romaej warstwy i napowietrzenie. zi
wilgotnos¢ kruszywa jest risza od optymalnej, materiat w rozémej warstwie powinien iy
zwilzony wody i réwnomiernie wymieszany. Wilgot&é przy zagszczeniu powinna ldyréwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangj-1 %, + 2 %.

5.5. ODCINEK PROBNY

Wykonawca przed rozpoeziem rob6t powinien wykorgaodcinek prébny w celu stwierdzenia:
prawidtowego doboru spgii do mieszania, rozkladania i 2zagczenia,
bokreélenia koniecznej grubdci warstwy materiatu w stanie Anym dla uzyskania wymaganej

grubaci

warstwy w stanie zagzczonym,

okreslenia potrzebnej liczby prz& walcéw do uzyskania wymaganego g&gzenia warstwy.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu praggniera
wynikéw pomiaréw uzyskanych z odcinka prébnego.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem o robot Wykonawca powinien wyk@nebadania kruszyw na
reprezentatywnych probkach. Badania te powinny mbeja wszystkie wiaciwosci okrelone w
Tablicy 3, a wyniki nalgy przedstawd Inzynierowi do zaakceptowania.

6.2. BADANIA W CZASIE BUDOWY
Rodzaj i czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t podano w Tablicyb.

53



Tablica5. Cgstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy askywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie

Lp |Wyszczegolnienie bada |Czestotliwosé bada

Minimalna liczba bada Maksymalna

na dziennej dziatce roboczepwierzchnia podbudowy
przypadajca na jedno
badanie (m2)

1 Uziamienie kruszywa 2 600
2 Wilgotnos¢ kruszywa 2 600
3 Zageszczenie warstwy  co najmniej 10 badana 3000 m2
4 Zawarta¢ 2 600

zanieczyszczeobcych

6.2.1. BADANIA WEASCIWOSCI KRUSZYWA

Uziamienie kruszywa i zawai® zanieczyszcze obcych nalgy sprawdza na préobkach
pobranych w sposéb losowy z rozémej warstwy przed jej zagzczeniem. Badania petne kruszywa
objemupce ocen wszystkich wiaciwosci powinny by przeprowadzone przez Wykonawev
przypadku zmianyrédta poboru materiatdbw w czasie roboét i w innyataypadkach okrdonych
przez lrzyniera.

6.2.2. BADANIE WILGOTNGCI KRUSZYWA

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje gipo jego roztaeniu bezpérednio przed przyspieniem do
zag:szczania. Uzyskane wyniki powinnydggodne z p. 5.4.

6.2.3.  NGNOSC | ZAGESZCZENIE WARSTWY

Wymagania dotycge oceny nénosci i zag:szczenia warstwy podbudowy podano w p. 5.4.,
Tablica 4. Nalgy wykon& co najmniej 10 pomiaréw na 1000 m2 lub wedtug aalénzyniera.

6.3. BADANIA | POMIARY WYKONANEJ PODBUDOWY

6.3.1. GRUBSC WARSTWY

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z DokumentacProjektows. Nalezy mierzy¢
taczm grubai¢ tych warstw. Grub& warstwy naley mierzy¢ po jej zagszczeniu:

podczas budowy w trzech losowo wybranych punktachaadej dziennej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 i co 25 m

przed odbiorem w trzech punktach lecz nie rzadsiejaz na 1000 #h

Dopuszczalne odchyitki od grufm projektowanej nie powinny
przekracza+ 10 %. 6.3.2.

6.3.2 ROWNGC PODBUDOWY

Réwna¢ podtwzna podbudowy naley mierzy¢ w osi kadego pasa mchu planografem w sposob
ciagty lub 4-metrowy tata co 25 m. ROwn& poprzecza podbudowy naley mierzy 4-metrowy tata
co 25 m. Nieréwngci podbudowy nie powinny przekra@zia2 mm.
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6.3.3. SPADKI POPRZECZNE PODBUDOWY

Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢ggodne z DokumentagcjProjektows. Pomiar
spadkow poprzecznych naleprzeprowadzalO razy na 1 km, a ponadto na pgka, wsrodku i na
koncu tuku poziomego oraz na patizu i koncu krzywej przejciowe;.

Dopuszczalne rhnice w stosunku do waloi projektowanych nie powinny przekraéaaiece]

niz + 0,5 %.

6.3.4. REDNE PODBUDOWY

Rzedne naley sprawdzéa co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach. Ranice pomedzy
rzednymi wykonanej podbudowy aganymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm i - 2
cm.

6.3.5. UKSZTALOWANIE OSI PODBUDOWY

Uksztattowanie osi podbudowy najesprawdza nie rzadziej ni co 25 m oraz dodatkowo na
poczitku, w srodku i na kacu krzywej przejciowej. G podbudowy w planie nie nie by
przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 3 cm.

6.3.6 SZEROKS&C PODBUDOWY

Szerokd¢ podbudowy natey sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szeréko
podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i - 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarows chodnika z kostki betonowej jest 2m

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér chodnikow dokonywany jest na zasadach odhiobét zanikajcych i ulegajcych zakryciu.
Odbiér chodnikéw powinien K&y przeprowadzony w czasie ustiviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robot bembwania ich posgpu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnd¢ za n? (metr kwadratowy) nalg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jékbrobot w
oparciu o wynik pomiarow i bada
Cena jednostkowa ustawienia £ chodnika z kostki betonowej obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,

— rozcielenie warstwy piasku wraz z zggczeniem,

— ulozenie podbudowy

— rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jeygotowaniem,
— utozenie kostki,

— zawatowanie kostki,

— zamulenie szczelin drobnym kruszywem,

— pielegnacg przez posypywanie piaskiem i polewanie wod
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w ST , Warunki ogolne ,,
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D - 01.05.04 - NAWIERZCHNIE Z PLYT DROGOWYCH 2000x1000 i 2000x2000

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycice wykonania i
odbioru nawierzchni z ptyt drogowych 200x100 i 220@ cm zwazanych z wykonaniem zadania
tzn. Przebudowy ggu pieszego wraz z placem zabawdsce rekreacyja w obrbie ulic
Wyszyskiego i Zamenhofa ( dz. nr 2085/14; 2370; 208831L.33; 2085/18; 2085/17; 2085/12
obreb Police 16

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi olaujaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswmygako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaagjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych drogotv90x100 i 200x200 cm.

Piyty betonowe magby¢ stosowane na drogach i ulicach aonych ruchem lekkim, na
placach sktadowych, na miejscach postojowych, pgdch, drogach o charakterze tymczasowym
(objazdy) i drogach wewitrzzaktadowych.

Nawierzchnia z ptyt betonowych by uktadana bezgoednio na podtzu lub na
odpowiedniej podbudowie z zastosowaniem podsypki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, &dvarstwascieralna jest wykonana z piyt
betonowych.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,Wymaganiadbte” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Plyty betonowe

Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych stosugepsyty betonowe o wymiarach 200x100
i 200x200 cm -, wg BN-80/6775-03/02 [8].
2.2.1.Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych semkatnych naley stosowa beton klasy B 25 i
B 30.
Scieralndg¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécza
- ptyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- ptyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.
Powierzchnie ptyt betonowych powinnydlyez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie ptyt betonowych powinny byowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi ptyt betonowych nie powinny
przekraczé& wartasci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Krawezniki

Ewentualne kragzniki stosowane do obramowania nawierzchni z ptypbewych powinny
odpowiadé wymaganiom wg BN-80/6775-03/01 [7] i wg BN-80/6703/04 [9].

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowe]j dla wygeiispoin nydzy ptytami powinien
by¢ cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiadgmaganiom podanym w PN-B-19701 [2].
Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).

2.5. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinied gstunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do
wypetniania spoin przez zamulenie - piasek gatunKacz o zawartei pytbw mineralnych w
granicach od 3 do 8%.

2.6. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiasigmaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna
to by¢ woda ,odmiany 1.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin edggnych powinna hystosowana na
goraco i odpowiadawymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z ptyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonujerscznie.

Do wytwarzania zaprawy stosuje ietoniarki, do zagszczania warstwy z piasku ubijaki
reczne lub mechaniczne oraz drobny gppomocniczy do wypetniania spoin i szczelin
dylatacyjnych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport ptyt i sktadowanie

Piyty betonowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi po agjnigciu
przez beton wytrzymadai minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betoegowinny by
zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wyata
pozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Piyty betonowe magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na padiwyrownanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podkitadek i przektadekonych w pionie jedna nad drudgPtyty
betonowe naley uktad& na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymegagolne” pkt 5.

5.2. Podiage

Podtaze maze stanowd grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym begainio uktadana jest
nawierzchnia.

Grunt poditaa powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadksami
przemarzania. Wskaik zag:szczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11]ip@am wynost
ls=1,0.

Podtaze gruntowe pod nawierzclpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Podbudow pod ut@enie nawierzchni z ptyt betonowych pgostanowd:
— podiaze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiewiyem, odpadami z
kamieniotomow, wyprofilowane i zagzczone dosk 1,0,
— istniegca nawierzchnia zwirowa, tluczniowa Ilub brukowa z
zastosowaniem warstwy wyréwnawczej z piasku od Hdom lub
inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumenigmjojektows.

Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiédda/maganiom zawartym w
odpowiednich ST.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z ptyt betonowych maktosowa krawezniki betonowe
uliczne lub betonowe drogowe wg BN-80/6775-03/0Moj@z kravezniki kamienne drogowe wg
BN-66/6775-01 [6].

Rodzaj stosowanych kraanikow powinien by zgodny z dokumentagcprojektows, SST lub
wskazaniami layniera.

Wymagania dotycce ustawiania kragznikdw powinny by zgodne z ST ,Krawzniki (
obrzeza elastyczne ).

5.5. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyréwnawca) nalezy stosowa piasek gruby wg PN-B-06712 [1].
Gruba¢ podsypki i warunki jej stosowania powinnyd®godne z dokumentacprojektows, SST
lub wskazaniami liayniera.
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5.6. Uktadanie piyt

5.6.1.Sposob ukladania ptyt

Sposob (desg uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostykttkach powinien b
zgodny z dokumentagprojektows, SST lub wskazaniami hgniera. Ogolne zasady uktadania ptyt
na prostych i tukach podano w p. 5.6.215.6.3.

5.6.2.Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Piyty szdéciokatne na odcinkach prostych powinnyhytozone tak, aby dwa boki keej z
nich byly prostopadte do osi drogi. Na krglziach bocznych nawierzchni powinnychytozone
piyty infuty lub potowki.

Piyty kwadratowe na odcinkach prostych powinn§ bipzone rzdami prostopadtymi do osi
drogi albo radami nachylonymi do osi drogi podtem 45 z infutami.

5.6.3.Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szdciokatne na tukach powinny Byutozone w ten sam sposéb jak na odcinkach
prostych, tak jednak aby kierunki spoin poprzechnyokrywaty s¢ z promieniami tuku.

Piyty kwadratowe na tukach powinnydwtozone w ten sam sposaéb jak na odcinkach
prostych z tym zastrzeniem,ze w przypadku utlzenia ptyt radami prostopadtymi do osi kierunki
spoin poprzecznych powinny pokryévsic z promieniami tuku. W przypadku uenia ptyt rzdami
ukasnymi, kierunki spoin powinny liynachylone pod&em 4% do stycznych tuku.

5.7. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonolwpowinno by wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, ST lub wskazaniami ktyniera.

Przy wypetnianiu spoin przez zamulanie - piasekipien zawiera od 3 do 8% frakcji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinné Wwykonane na peiwysokac¢ piyt.

Wypetnienie spoin zaprawcementow o wytrzymatdci Ryg > 20 MPa, powinno by
wykonane w gib nie mniej nk na 2/3 wysokeci piyty.

Przy wypetnianiu spoin magalewows - przed zalaniem spoiny powinnydwypetnione
piaskiem do 2/3 wysokai ptyt.

5.8. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptyt betogotwvpowinny by stosowane tylko w
przypadku wypetnienia spoin zaprasementow.

Szczelin dylatacyjne powinny byvypetnione maszalewowa w taki sam sposob jaki stosuje
Si¢ przy wypetnianiu spoin magzalewowvs.

W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z myiciokatnych i kwadratowych
szczeliny dylatacyjne powinny byvykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powriby¢
wykonane réwnig migdzy nawierzchni i kraweznikami. Na nawierzchniach placéw oprocz szczelin
poprzecznych powinny Bywykonane szczeliny podtane w odstpach co 5 do 7 m.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakol robdt podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Piyty betonowe powinny ldypadane w zakresie badpetnych i zwyktych.
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Badania petne przeprowadza producent piyt.
Badania zwykte naky przeprowadzaprzy kadym odbiorze ptyt, wedtug nagtujacego
zakresu:
— sprawdzenie wyghu zewrtrznego,
— sprawdzenie ksztattu i wymiarow,
— sprawdzenie wytrzymaidoi nasciskanie.

Sposob pobierania prébek, badania i ocena wynlba@da@ powinny by zgodne z BN-
80/6775-03/01 [7].

Badania pozostatych materiatdw stosowanych do wgka nawierzchni z ptyt betonowych
powinny obejmowawszystkie whaciwosci, ktére zostaty okidone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wg pkt 2.3 do 2.7.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przedstalmzynierowi do akceptacji
wyniki badax materiatdw przeznaczonych do wykonania nawierzetpiyt betonowych.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Badanie podiza
Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.3.2.Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni

Konstrukcg i grubasé¢ podbudowy wg pkt 5.3 natg sprawdza w jednym miejscu na kaym
kilometrowym odcinku drogi lub na kde 6000 i powierzchni oraz w miejscach buggch
watpliwosci.

6.3.3.Sprawdzenie obramowania nawierzchni

Nalezy przeprowad# ocerg wizualm obramowania nawierzchni na catej disgo
budowanego odcinka.

6.3.4.Sprawdzenie utgenia piyt

Sprawdzenie prawidtovsoi utozenia ptyt naley przeprowadzaprzez dokonanie oceny
wizualnej na catej diugoi budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunksrdanymi w pkt 5.6.

6.3.5.Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje & najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:

— kazdym petnym lub rozpoetym kilometrze drogi,
- kazdych petnych lub rozpoegych 6000 m placu.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje gizez usuricie materiatu wypetniagego na
diugcici okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spest zgodne z wymaganiami podanymi w
pkt 5.7.

6.3.6.Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych pglgprawdzt przez ogidziny na catej diugai
budowanego odcinka lub catej powierzchni placu.

Sprawdzenie wypetnienia szczelin dylatacyjnych endje s¢ w taki sam sposoéb jak spoin, w
zgodndci z wymaganiami wg pkt 5.8.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.ROwna¢

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrows fata lub planografem zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [11].
Nieréwnaci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentagcprojektows z tolerancy
+ 0,5%.

6.4.3.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.4.4.Uksztaltowanie osi

Os nawierzchni w planie nie nie byt przesungta w stosunku do osi projektowanej c;ee|
niz+ 5 cm.

6.4.5.Szeroké¢ nawierzchni
Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.6.Grubas¢ podsypki (warstwy wyrownawcze))

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0
cm.

6.4.7.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢

Lp. i pomiarow bada i pomiaréw

10 razy na 1 km i w charakterystycznyc
punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznyc
punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznyc
punktach niwelety

-

1 Spadki poprzeczne

-

2 | Rzdne wysokéciowe

-

3 Uksztattowanie osi w

planie
Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
Grubd¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagagd@ne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plytdregwych.
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8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,Wymagagiane” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensgajojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagrych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiea lub podbudowy,
— wykonanie podsypki.

Zasady ich odbioruasokreslone w ,Wymaganiach ogoélnych”.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z ptyt betonowych obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podiza lub podbudowy,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— utozenie piyt,
— wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
— pielegnacg nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji

technicznej.

10. Przepisy Zwjzane
10.1 Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego
2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtihu. Sktad, wymagania

I ocena zgodrei
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
4. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
6. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krgwiki uliczne, mostowe i drogowe
7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&ementy nawierzchni drog,

ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Piyty droge
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D-01.06. ZIELEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycice wykonania i
odbioru zieleni zwgzanych z wykonaniem zadania tzn. Przebudowgwcpieszego wraz z placem
zabaw i czscia rekreacyja w obrbie ulic Wyszyskiego i Zamenhofa ( dz. nr  2085/14; 2370;
2088/10; 3133; 2085/18; 2085/17; 2085/12¢bliPolice 16

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako d@kirprzetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji Robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfigegji dotyczy prowadzenia rob6t zwzanych z
sadzeniem drzew i krzewOw zgodnie z wytycznymi dokotacji technicznej i wykonaniem
trawnikow i obejmuj wykonanie trawnikow

Niniejszy opis naley rozpatrywa tacznie z cescia rysunkowa (dokumentacja techniczna),
przekazaa przez Inwestora. Specyfikacja techniczna obejnpaeany zakres robot zasadniczych.
Oferent powinien przewidzéei wycent ewentualne prace pomocnicze, konieczne do redglizac
wymienionych prac zasadniczych.

1.4. Okreslenia podstawowe :

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiaakeg zdolné¢ produkcji ralin

1.4.2. Materiat réglinny - sadzonki drzew, krzewow, gerey, kwiatow jednorocznych i bylin.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana w procesie szkoétkoiwdoryta ziemi z przerastgymi ja
korzeniami réliny

1.4.4. Materiat siewny - ziarniaki traw stosowane do zdkiaia trawnikow w dogpnych w handlu
mieszankach.

1.4.5. Pozostate ok&enia § zgodne z obowizujacymi Polskimi Normami oraz z definicjami
podanymi w ST ,Wymagania ogélne".

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygze Robot podano w ST ,Wymagania ogdlne".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&ko wykonania Robdét oraz za ich zgodhoz
Dokumentacj Projektovs, Specyfikaci techniczi i poleceniami layniera.
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2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wgkaia robét wedtug ST i zasad w niej zawartych s

- Ziemia urodzajna
- Nasiona traw

3. SPRET

Drobny spet ogrodniczy konieczny do zaktadania i pgacji terenéw zieleni. Ogélne
wymagania dotycce sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne".

4. TRANSPORT

Srodki transportu oraz spos6b transportowania mal@ti do wykonania zieleni
moze by dowolny pod warunkiem zachowania zasady nie szkwdzani pogarszania jad@
transportowanych materialtéw. Ogolne wymagania datye transportu podano w ST ,Wymagania
ogolne”.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Zaktadanie trawnikow

Zaktadanie trawnikédw dywanowych paegna przygotowaniu - rekultywacji
istniejacego podiaa oraz dowiezieniu 0,10 m warstwy ziemi urodzajaegmic nalezy wzbogaat
w nawéz wielosktadnikowy - startowy, wyrowhawatowa, wysia normatywne iléci ziarniakow
mieszanki trawnikowej (40g/f)y lekko przegralti jeszcze raz zwalowai obficie podlé.
Wymagania dotycgce trawnikow:

teren pod trawniki musi BBy oczyszczony z gruzu i

zanieczyszcze

— teren powinien bywyréwnany i splantowany,

— ziemia powinna by rozcielona rowr warstwy 0 grubdgci 10 cm
< zgodnie z wytycznymi dokumentacji technicznej wymieszana
z kompostempnawozami mineralnymi oraz starannie wyroéwnana,
przed siewem nasion trawy ziggmalery watowa& watem gtadkim
potem watem-kolczatklub zagrahi. Siew powinien b§ dokonany
w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepiej : marzec - potowa czerwwezesié -

potowa padziernika.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Trawniki

Kontrola rob6t w zakresie wykonywania trawnikow gga na sprawdzeniu:

a) jakaosci stosowanego humusu(ziemi urodzajnej)

b) jakaosci wykonania rekultywaciji istniegego gruntu

c) grubdici warstwy i wyréwnania powierzchni po nawieziemiemia
urodzajn,

d) jakosci zastosowanych ziarniakow traw

e) prawidtowaci uwatowania i podlania trawnika po zagmiu
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Kontrola robot przy odbiorze zatonych trawnikow dotyczy:

a) zgodndci wykonania trawnikow z Dokumentacja Projektopod
wzgledem ich umiejscowienia, egtasci ziarniakOw zasianych
(wschodacychzdzbet traw) oraz rodzaju (trawniki dywanowe)

b) prawidtowaci wykonywania czynnai pielegnacyjnych w okresie
gwarancyjnym

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarua ssztuki nasadzonych drzew i krzewdéw oraz metry
kwadratowe [rfi] zatazonych trawnikéw.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt powinien dyprzeprowadzony w czasie umbiviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej zieleni hamowania pogpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platn& za sztuk nasadzonych drzew i krzewOw oraz za Im kw. wykgch trawnikow
naleey przyjmowa& zgodnie z obmiarem, ocgernakaosci uzytego materiatu i wykonania robot na
podstawie pomiarow i bada

Cena wykonania robot obejmuje:

a) transport materiatbw na miejsce wykonania robot,

b) wyznaczenie miejsc zatenia trawnikow,

c) zatazenie trawnikow,

d) pielegnacja trawnikow w okresie gwarancyjnym,

e) porzadkowanie placu budowy po pracach zmanych z
zaktadaniem terenu zielonego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-67023 Materiat szkotkarski

PN-B-67022 Materiat szkotkarski

KNR 2-21 Katalog Norm Roboczych- dla terenow
zieleni(opis czynngéci pielggnacyjnych w okresie
gwarancyjnym)

4. PN-G-9801 Torf Ogrodniczy

wnN e
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