ZAGOSPODAROWANIE TERENU NAD RZEK A KANAL
t ARPIA W POLICACH NA ODCINKU OD ul.
GOLENIOWSKIEJ DO ISTNIEJ ACEJ MIEJSKIEJ
PRZYSTANI ZEGLARSKIEJ NA CELE SPORTU,
TURYSTYKI | REKREACJI WRAZ Z BUDOW A
INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ.
BUDOWA SCIE ZKI ROWEROWEJ PRZY ul.
GOLENIOWSKIEJ W POLICACH
72-010 POLICE
ul. GOLENIOWSKA, Dz. Geod. Nr 2152;2151/2;2153;2154,
2149/1;3271,;2226;3184/4 Z OBRBU POLICE-8; 132/18 Z
OBREBU POLICE-11;2671;2694,2697/4 Z OBEBU POLICE-10

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

1.1.13. NAWIERZCHNIE ZWIROWE
| PIASKOWE

INWESTOR:
GMINA POLICE
72-010 POLICE
ul. STEFANA BATOREGO 3

Opracowat. Bronistaw Wilczyski

STARGARD SZCZECKSKI
Grudzien 2015 .



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.1.13. NAWIERZCHNIE ZWIROWE i PIASKOWE

Spis tréci

1.

8.
9. PODSTAWA PLATNGCI

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot ofiych SST

1.4. Ogodlne wymagania dotyce robot

1.5. Wspolny Stownik Zamowig(CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot
1.6. Okrélenia podstawowe

. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyce materiatow
2.2. Materiaty do nawierzchmvirowych

. SPRET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu
3.2. Spret do wykonania nawierzchaivirowej

. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycze transportu
4.2. Transport kruszywa

. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
5.2. Przygotowanie podia

5.3. Wykonanie nawierzchawvirowej
5.4. Utrzymanie nawierzchawirowej

. KONTROLA JAKQSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaiad robot

6.2. Badania przed przypteniem do robot

6.3. Badania dotygze cech geometrycznych i weawosci nawierzchnizwirowej
6.4. Sprawdzenie odwodnienia

6.5. Zagszczenie nawierzchni

. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
ODBIOR ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotyce podstawy platrici

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichirécznej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonywaniem nawierzchiavirowej
przy realizacji zadania inwestycyjnego pAagospodarowanie terenu nad rzelyg Kanat
tarpia w Policach na odcinku od ul. Goleniowskiej @ istniejacej Miejskiej Przystani
Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i rekreacji wraz z budowg infrastruktury
technicznej , Police Dz.Nr 2152; 2151/2; 2153; 2181 2149/1; 3271; 2226; 3184/4 Z
OBREBU POLICE - 8, Dz. Nr 132/18 Z OBREBU POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694;
2697/4 Z OBREBU POLICE-10" zgodnie z zakresem robdt przedstawionym lub
wynikajacym z dokumentacji projektowej i przedmiaru robat.

Podstaw opracowania niniejszej ST jest dokumentacja ptojel, przepisy obowrujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (SST) traktewgest wraz z dokumentac)
projektowg i przedmiarem robot jako dokument przetargowy mtkaktowy przy zlecaniu i
realizacji roboét -,Zagospodarowanie terenu nad rzely Kanat tarpia w Policach na

odcinku od ul. Goleniowskiej do istniejcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele
sportu, turystyki i rekreacji wraz z budowa infrastruktury technicznej , Police Dz.Nr

2152; 2151/2; 2153; 2151/4; 2149/1; 3271; 2226; 38Z OBREBU POLICE - 8, Dz. Nr

132/18 Z OBREBU POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694; 2697/4 Z OBBRBU POLICE-10".

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem nawierzchriwirowej i piaskowe;.
Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa na drogach obgionych ruchem bardzo lekkim i
lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywéja w okolicach obfitugcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchn¢ zwirowag mozna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadaa:
» podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongrprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,
» podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmaegla brunatnego
lub cementem, w przypadku gdy jest to grunt nigpuseczalny - jednowarstwowo,
» warstwie odgczapcej, w przypadku gdy podtem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST-1.0.0. ,Wymagania ogoélne” kit

1.5. Wspolny Stownik Zamowié (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat Grupa Klasa Kategoria Nazwa

45.000000- Roboty budowlane




7
451.00000- Przygotowanie terenu pod budow
8
4511.0000- Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
1 obiektow budowlanych; roboty ziemne
45111.200- Roboty w zakresie przygotowania teren
0 pod budow i roboty ziemne
45111.230- Roboty w zakresie stabilizacji gruntu
9
45113.000- Roboty na placu budowy
2
452.00000- Roboty budowlane w zakresie
9 wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czsci oraz roboty
w zakresie inzynierii | adowej i wodnej
4523.0000- Roboty budowlane w zakresie budowy
8 ruroci agéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég,
lotnisk i kolei, wyrownywanie terenu
45233.000-{ Roboty w zakresie konstruowania,
9 fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog
45233.120-{ Roboty w zakresie budowy drég
6
45233.140- Roboty drogowe
2
45233.200-| Roboty w zakresie tych nawierzchni
1
45233.222-| Roboty budowlane w zakresie uktadania
1 chodnikow i asfaltowania
45233.253-| Roboty w zakresie nawierzchni drég dla
7 pieszych

1.6. Okredlenia podstawowe

1.6.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia pigystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadli na pylenie, nierébwroi, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia ttuczniolwaykowcowa lubxwirowa.

1.6.2. Nawierzchnia zwirowa,

piaskowa -

nawierzchnia zaliczana do

twahdy

nieulepszonych, ktérej warstwaieralna jest wykonana z mieszaaiirowej lub piaskowej

bez wycia lepiszcza czy spoiwa.

Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST-1.0.0. ,Wymagangolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow



Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST-
1.0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa lub piaskowa powinna nieoptymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna miéei¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podamablicy 1.
Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetnia wymagania normy PN-
B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wgk& piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla
mieszanki 0 uziarnieniu:

» o0d 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,

» od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej raasizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
K %szk iad naW|er?chn|a lub warstwa dolna nawierzchn
wadratowyc jednowarstwowa 1u . dwuwarstwowej
h sita warstwa gorna nawierzchrji
dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszamaiowych

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej lub piaskowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchniwirowej powinien wykazé si¢
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

>
>

>

koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do
spulchniania, rozktadania, profilowania,

sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotalerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyaa

przewanych zbiornikbw na wogldo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych
w urzagdzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowardy,



» walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychklkéch i srednich,

> walcéw wibracyjnych.
Ze wzgkdu na charakter terenu, na ktérym realizowanaipegtstycja Wykonawca powinien
ograniczy uzycie cizkiego sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST-1.0.0. ,Wymagania ogopie™4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, ieadym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST-1.0.0ymdgania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe pod nawierzcknizwirowa lub piaskovg powinno spetni@ wymagania
okreslone w SST-1.1.1. ,Koryto wraz z profilowaniem iggazczeniem podi@”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalipegozez utaenie
warstwy odgczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldo wickszym od 8 m/daf
Zamiast warstwy odszapce] podiaze gruntowe mizna ulepszy stabilizupc je wapnem,
cementem lub popiotami lotnymi zggia brunatnego.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podim, jezeli nie zostala ok&ona w dokumentacji
projektowej, powinna wyno&il5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej lub piaskowej
5.3.1. Projektowanie skladu mieszankiwirowej lub piaskowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
» wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
» wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
> wilgotnos¢ optymalm mieszanki okrdong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z
normg PN-B-04481 [1].

5.3.2. Wbudowanie i zagszczanie mieszankiwirowej lub piaskowej
Mieszankazwirowa lub piaskowa powinna bByrozkiadana w warstwie o jednakowej
grubgici, przy wyciu rowniarki. Grub&¢ roztazonej warstwy mieszanki powinna dyaka,
aby po jej zagszczeniu oagnicto gruba¢ projektowan, tj.:
» dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
» dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowe] (na pagtogruntowym Ilub
warstwie odgczapcej) od 10 do 16 cm.



Mieszanka po roziaeniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinozpocaé sic od krawedzi i
stopniowo przesuwapasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi s w kierunku jej osi.
Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpocaé¢ od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krapdzi.
Zagsszczenie nalgy kontynuowa do osjgniecia wskanika zagszczenia podanego w SST,
a w przypadku gdy nie jest on okieny, do osigniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego i 0,98 zagszczenia maksymalnego, okieego wedtug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931[&pR

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej lub piaskowej w czasie zgggczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgote®omieszanki jest wisza o wgcej niz 2%
od wilgotncci optymalnej, mieszark nalezy osuszy w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzaza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslong ilosciag wody.
Wilgotnaos¢ mazna badéa dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).
Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakaefy

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej lub piaskowej

Nawierzchniazwirowa lub piaskowa po oddaniu do eksploatacji poai by pielegnowana.
W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgpldba, aby byta ona stale wilgotna,
zraszajc ja wodg ze zbiornikow przewmnych.

Nawierzchnia powinna lgyrownomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na
calej jej szerokéxi, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca siprzektadanie ruchu na
rézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiagce st wklgsniecia po okresie piegnaciji wyrownuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pompooskardéw. Wczesne wyréwnanie wddie¢ zapobiega
powstawaniu wybojow. Zeli mimo tych zabiegow twoszsic wyboje, uszkodzone miejsca
naleey wycig¢ pionowo i usugé, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i
zag:sci¢ wibratorem pitytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-1.0.0. ,Wymagania ogolne” @kt

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszankwirowe] i przedstawd wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanej nawierzchairowej podaje tablica
2.



Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i
pomiarow
1 | Uksztattowanie osi w planie co ,100 m oraz w punktach giownych
tukow poziomych
2 | Rzdne wysokeéciowe co 100 m
3 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | ROwWna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
- 10 pomiarow na 1 km oraz |w
5 | Spadki poprzeczne punkFt)ach gtéwnych tukow
poziomych
6 | Szerokeéc¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiarow na 1 km
8 |Zagszczenie 1 badanie na 606 nawierzchni

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni
Os$ nawierzchni w planie nie nmie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj

niz+5 cm.

6.3.3. Rzdne wysokdciowe
Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie
powinno by wigksze nk +1 cmi-3 cm.

6.3.4. Rownaé¢ nawierzchni

Nieréwnaici podtwzne nawierzchni naly mierzy tata 4-metrows, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [5]. Nierownii poprzeczne naky mierzyt 4-metrovg tatg. Nierowndci
nawierzchni nie powinny przekragza5 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaalinny by zgodne z dokumentagj

projektowg z tolerancj £ 0,5%.

6.3.6. Szerok&¢ nawierzchni
Szerokdé¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm |
+10 cm.

6.3.7. Gruba¢ warstw
Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie
szerokdci nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektoejagrubdci nie powinny

przekracza+ 1 cm.
6.4. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadza na podstawie oceny wizualnej oraz

pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktach n&m i poroéwnaniu zgodrici
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentaopjektows.



Pochylenie niwelety dna rowow nalesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkow projektowanych nigipoo by wicksze nk £ 0,1%, przy
zachowaniu zgodrici z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zag:szczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tynie
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypacajna jedno badanie powinna wyrgo800
m?. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolra metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST-1.0.0. ,\Ayamia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-1.0.0. ,\Afyamia ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowy, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST-1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt
9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

+ PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

+«PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeadwierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

+«PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloaadwierzchni
drogowych. Piasek

+BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waski&a piaskowego

+ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwétonawierzchni planografem i

latg
+BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.
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