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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpsST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania i odbioru robot,
prowadzenia robot zwranych z wykonaniem zadania inwestycyjnego giagpspodarowanie
terenu nad rzeka Kanat tarpia w Policach na odcinku od ul. Goleniovgkiej do istniejacej
Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i rekreacji wraz z budow
infrastruktury technicznej — Budowa $ciezki rowerowej przy ul. Goleniowskiej w Policach,
Police Dz. Geod. Nr 2671; 2694; 2697/4, z @bu Police-10"zgodnie z zakresem robot
przedstawionym w Projekcie Budowlanym i przedmiaot.

Podstaw opracowania niniejszej SSh Projekty Budowlane, przepisy obaaujagcego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowetsp i przedmiaru rob6t jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizeajét —gabiony — ,Zagospodarowanie
terenu nad rzeka Kanat Larpia w Policach na odcinku od ul. Goleniovgkiej do istniejacej
Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i rekreacji wraz z budow
infrastruktury technicznej — Budowa $ciezki rowerowej przy ul. Goleniowskiej w Policach,
Police Dz. Geod. Nr 2671; 2694; 2697/4, z aiu Police-10"

1.3. Zakres robot obgtych SST
Dane zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia rob6t morntawych gabiondw .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania konstrukcji z gabionow i
obejmup:
» wykonanie muru oporowego z koszy gabionowych o wi##8.m x 1,0 m x 1,0 m
» wykonanie muru oporowego z koszy gabionowych o wi#t.m x 1,0 m x 0,5 m

1.4. Ogdlne wymagania dotycyre Robot
Zgodnie ze specyfikagjTechniczg nr 1.0.0 “Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania prze?ykonawce
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.3. Zgodnd¢ Robo6t z Dokumentach Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.



1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.12. Stosowanie eido prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowi@é (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwe

45.00000-7

Roboty budowlane

452.0000-9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czsci oraz roboty
w zakresie irzynierii | adowej i wodnej

4526.000-7

Roboty w zakresie wykolywania
pokry ¢ i konstrukcji dachowych iinne
podobne roboty specjalistyczne

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.6.1 Gabion — prostopadioienny element budowlany wykonany z drutu stalowego
wypetniony materiatem kanmym, wykorzystywanym do wzmachiania
skarp nasypu, budowy mugperowych, budowy ekrandw akustycznych,
ogrodaeWykonuje st je z siatki o oczkach 8x10 cm, z drutdérednicy

2.7 mm lub 3.0 mm.

2. MATERIALY
2.1 Rodzaje wykorzystywanych materiatow
2.1.1. Zasady ogolne

Do wykonywania robot naky stosowa tylko materiaty posiadage aprobattechnicza,




deklaracg zgodndci lub $wiadectwo dopuszczenia. Przy zastosowaniu innychena#dw
konieczna jest zgoda projektanta, ktory zmow celu dopuszczenia materiatu zgded
dodatkowych ekspertyz. Ekspertyzy materiatdwdagb wykonywane na koszt Wykonawcy
proponujcego materiat bez odpowiednich certyfikatéw.

2.1.2. Wypetnienie koszy siatkowo kamiennych

Do wypetnienia koszy siatkowo-kamiennych oraz n&w naley zastosowa kamier skat
twardych, nie zwietrzatych, nie rozpuszczalnych wduie i nie wchodey z wody w reakcje.
Powinien by to kamig co najmniej klasy Il wg BN-70/6716-02. Na narzuiglery stosowa
jedynie kamié tamany. W przypadku materacy i walcow zacto by kamier nieobrobiony
tamany lub otoczaki rzeczne. Minimalna dopuszczatednica kamienia powinna byicksza
od najmniejszego wymiaru oka siatki. Jako rozmptymalny przyjmuje siod 1.5 do 2.0 D.

2.1.3. Gabiony
Kosze gabionowe powinny byvykonane z drutu érednicy 2.7 mm lub 3.0 mm ze
stali niskostopowej, grubocynkowanego (warstwa cy@5 g/mi dla rednicy 2.7 mm i 255
g/m? dlasrednicy 3.0 mm), podwdjnie sja2.1.4. Drut wézarowy i zszywki stalowe i spiralne.
Srednica drutu wizarowego stosowanego dgczenia siatek powinna wyndshie
mniej Nz 2.2 mm.
Zszywki stalowe powinny kywykonane w ksztatcie owalnych pieieni drutusrednicy 3 mm
ze stali o wytrzymakxi na rozciganie minimum 170 MPa. Zaréwno drut jak i zszywEpirale
powinny by zabezpieczone antykorozyjnie nie gorzejkosze siatkowe.
anego. Siatka musi niggodwojny splot oczek. Wiellké oczek 8 x 10 cm.

2.2. Sposob sktadowania
2.2.1. Zasady ogolne

Materiaty powinny by skladowane na utwardzonej powierzchni w sposéb
zorganizowany, z podzialem na klasy i asortymengpeséb uniemidiwiajacy pomieszanie i
pomylenie.
Nalezy zapewnt fatwy dosgp do materialtdw umidiwiajacy ich zatadunek, roztadunek i
kontrok jakasciows.
Wszystkie materiaty budowlane mygshky¢ sktadowane w sposéb bezpieczny, nie zagjgay
zdrowiu izyciu ludzi. W projekcie nie zastosowano materiatiebezpiecznych.

2.2.2. Wypetnienie koszy siatkowo kamiennych

Kruszywa i kamienie powinny lbyzabezpieczone przed zanieczyszczeniami (w
szczegolnéci zapyleniem i polaniem substancjami chemicznymniym ropopochodnymi),
rozsegregowaniemesi rozkruszeniem.

2.2.3. Gabiony, materace i walce
Kosze siatkowe nahy skladow& w stanie nie roztmonym, dostatecznie zabezpieczone przed
uszkodzeniem mechanicznym, zanieczyszczeniem ezkpro



2.2.4. Drut wiezarowy i zszywki stalowe i spiralne

Drut wiezarowy, zszywki stalowe i spiralne nafemagazynowaw warunkach takich jak kosze
siatkowe. Jednak nie mioa dopyci¢ do niekontrolowanego wysypywania sipinek i pjtania
sie drutu. Naley je skladowé w sposdb usystematyzowany.

2.2. Pozostate Materiaty
Zgodnie z Dokumentagijtechniczni, zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze
Robot

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprat, ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)
Wykonawca przyspujacy do prac powinien posiaélaastpujacy sprzt i narzdzia:

> Srodek transportowy

» Wyciag

3.3. Pozostaly spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Stal, elementy stalowe, inne elementy

Elementy stalowe natg przewozt srodkami transportu przystosowanymi do przewozu tego
rodzaju materiatow. Przewone elementy stalowe nalezabezpieczyprzed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewemyoakspowodowaniem szkod u 0s6b
trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,chazgodné¢ z dokumentagj projektows,
przedmiarem rob6t, wymaganiami ST i SST, PZJ, ptaj@rganizacji rob6t oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramrz¢gdnymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub wskazaniami nénpie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez wykonawav wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostanjezeli wymaga bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe Na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Inspektora nadzoru nie
zwalniap Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladn&.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementébot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentachowy, dokumentacii



projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyagpektor
nadzoru uwzgidni wyniki bada materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora nadzorwdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Wykonywanie gabionow

5.2.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Prace nalgy rozpoca¢ od starannego przygotowania padto Powierzchnie dna i skarp
naleey uformowa, a nastpnie usugé ostre elementy takie jak kamienie, korzenie it@ N
doktadnie wyrownanej powierzchni naleroztazy¢ widknine z zakladami 10 cm. W przypadku
rozdarcia dodatkowo nalg przytozy¢ tate, siegajgca co najmniej 20 cm po za granice
uszkodzenia. Pierwsze warstwy kamienia halektada recznie, nie dopuszczgj do zrzucania
z wysokdci. Naleey unikat kontaktu ostrych kragdzi z widknig. Kamien drobniejszy
powinien by uktadany w pobfiu kontaktu z wioknin, grubszy bltej powierzchni. Kosze
siatkowe dostarczang sa budow jako ptaskie elementy, ztone na czas transportu. Nafge
roztozy¢ na widkninie i zsz§. Zszywania dokonuje siwzdtuz krawedzi wzmocnionych drutem
jednym z trzech mdiwych sposobow:

» przez ciygte owijanie drutu wizacego tak, aby byt on w co drugim oczku siatki nagtin

podwdjnie,

» nawinicie specjalnie przygotowanej do tego celu spiraliutu,

» przez zalaenie spinek — zszywek z wykorzystaniem specjalrjebzczy.
W poblizu oczek siatki naley uktadad kamier grubszy, wsrodku materaca nie by
wbudowany drobniejszy. Kamienalezy podawa do utaronych w miejscu wbudowania
materacy pochylniami drewnianymi, bez zrzucaniazepwysokaci.

5.2.2. Doktadnd¢ wykonania

Odchylenie gtéwnych wymiaréw od projektowych niewpony by wieksze nk £ 3 cm w
planie. R@nica w stosunku do projektowanychkednych robét ziemnych nie ne przekracza
+1cmi-3cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu prawidtowego przygehia podiea dla
konstrukcji  siatkowo-kamiennych, wil@wym ulozeniu poszczegolnych konstrukcji,
prawidtowym wypetnianiu ich materialem kamiennywdpowiednim zszyciu konstrukciji .

6.1.1. Program Zapewnienia Jakgci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.



6.1.2. Zasady kontroli jakaci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

d) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.2.Kontrola, pomiary i badania
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiaru jest 1 szt. wypetnionego kammenkasza siatkowo-kamiennego (gabionu) o
objetosci 1,0 n¥; 1 szt. wypetnionego kamieniami materaca gabiommae obj. 1,02 iy 1 szt.
wypetnionego kamieniami walca gabionowego o obf.ri’ oraz 1 M siatki koszy, materacow i
walcéw gabionowych

7.3. Uradzenia i sprzt pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robat:
» odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
» odbior czsciowy
» odbior ostateczny
» odbidr pogwarancyjny

8.2. Odbidr robdt zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr czsciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

8.4. Odbior ostateczny roboét rozbidrkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wystpuje przy wykonywaniu robot rozbidrkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

transport materiatéw niezbinych do wykonania robat,

przygotowanie podia,

przygotowanie materiatow,

utozenie konstrukcji i wypetnienie ich materiatem kammgm,

uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

przeprowadzenie niezbnych bada i pomiarow wymaganych w Specyfikacji.

YVVVYVVYVYYVYYVY

10. PRZEPISY ZWI AZANE
+»» Zalecenia producenta georusztu doggeztechnologii wbudowania.



