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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Techniczaeyvgmagania dotycgee wykonania i
odbioru robét, prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn.
,Zagospodarowanie terenu nad rzei Kanat tarpia w Policach na odcinku od ul.
Goleniowskiej do istniepcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i
rekreacji wraz z budows infrastruktury technicznej , Police Dz.Nr 2152; 251/2; 2153;
2151/4; 2149/1; 3271, 2226; 3184/4 Z OBBU POLICE - 8, Dz. Nr 132/18 Z OBREBU
POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694; 2697/4 Z OBRBU POLICE-10" zgodnie z zakresem
robét przedstawionym w Projekcie Budowlano-Wykonaywve i przedmiarze robot.

Podstaw opracowania niniejszej SSTa $rojekty Budowlane, przepisy obaaujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowetp i przedmiaru robét jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecamaalizacji robot — linie zasilajace i
oswietlenie terenu— ,Zagospodarowanie terenu nad rzek Kanat tarpia w Policach na
odcinku od ul. Goleniowskiej do istniejcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele
sportu, turystyki i rekreacji wraz z budowa infrastruktury technicznej , Police Dz.Nr
2152; 2151/2; 2153; 2151/4; 2149/1; 3271; 2226; 3M8Z OBREBU POLICE - 8, Dz. Nr
132/18 Z OBREBU POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694; 2697/4 Z OBRBU POLICE-10".

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje: sieasilagca kablowg nn i Gdwietlenie zewntrzne

» wykonanie linii zasilajcych 0,4kV

» zabudow szafy dwietlenia terenu SO,

» zabudow szaf elektrycznych w istniggym cihgu szaf wzdha nabrzea,
» zabudow oswietlenia terenu.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycrce Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przWykonawace
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.3. Zgodndé¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowié (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat Grupa Klasa Kategoria Nazwa
45.000000+ Roboty budowlane
7
452.00000+ Roboty budowlane w zakresie
9 wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych lub ich cz$ci oraz
roboty w zakresie inzynierii | gdowe]

i wodnej
4523.0000+ Roboty budowlane w zakresie
8 budowy rurociagéw, linii

komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drdg, lotnisk i kolei, wyréwnywanie

terenu
45231.000¢ Roboty budowlane w zakresie budowy
5 rurociggow, cagow komunikacyjnych

i linii energetycznych

45231.400¢ Roboty budowlane w zakresie budowy
9 linii energetycznych

45232.000¢ Roboty pomocnicze w zakresie
2 rurociggow i kabli

453.00000+ Roboty w zakresie instalacji
0 budowlanych

4531.0000- Roboty w zakresie instalacji
3 elektrycznych

45311.000¢ Roboty w zakresie przewodow




0

instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45311.100

1

Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznej

45311.200

2

Roboty w zakresie opraw
elektrycznych

45312.310

3

Roboty w zakresie ochrony
oswietlenia

45314.200

3

Instalowanie infrastruktury kablowej

45314.300

4

Kladzenie kabli

45315.100

9

Instalacyjne roboty elektryczne

45315.300

1

Instalowanie linii energetycznych

45315.600-

4

Instalacje niskiego naggia

45315.700

5

Instalowanie rozdzielni elektrycznyck

\

45316.000

5

Instalowanie systemow
oswietleniowych i sygnalizacyjnych

45316.100-

6

Instalowanie zewgtrznego spretu

oswietleniowego

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty niezbedne do prowadzenia prac montaowo — instalacyjnych.

VVVVVVVVVVVVVY

Bednarka ocynkowana 20x4

Rura ochronna dwudzielna fi= 160 mm
Rura ochronna dwudzielna fi= 110 mm
Szafka elektryczne wraz z wypasaiem
Oprawa @wietleniowa montowana na stupie

Oprawy gwietleniowe — stupki

Oprawy éwietleniowe — do montal w poditau
Tabliczka bezpiecznikowa stupowa

Opaski kablowe typu Oki

Przewody izolowane YDY 3x1,5mm2
Kable zasilagce zgodne z dokumentagrojektows,

Piasek zwykty

Stup dwietleniowy zgodny z dokumentagprojektow,
Fundament prefabrykowany pod latgrni



2.2. Pozostate materiaty.
Zgodnie z Dokumentagijtechniczi, Zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze
Robot.

2.3. Przyktadowe materiaty mogce zost& zamontowane

Przyktadowa oprawa typu ,A”

Oprawa nastupowa prednia, dozrédet LED nowej generacji o mocy 32W, korpus
wykonany z odlewu aluminium, korpus malowany estaty delikatnie metalizowanfarbg
proszkovg, odporm na czynniki atmosferyczne. Optyka zbudowana z \Gdika
wykonanego z aluminium anodyzowanego wysokiej @¥gg§t mocowanego w korpusie
oprawy, zamknitego przestom z szyby hartowanej przezroczystej, zastosowanezabd
silikonowe o wysokiej jakeci oraz wkety ze stali nierdzewnej. Dodatkowy odiyk swiatta
paosredniego, mocowany do korpusu na dwéch wspornikachpny z wielu drobnych faset,
odbijany strumié swietlny jest precyzyjnie kierowany w str@ifluminowanych miejsc dzki
regulacji kgta nachylenia odbipnika. Uproszczony moniaoraz czynnéci serwisowe.
Zapewniona odporsd na czynniki mechaniczne IK08. Zastosowanie - gfeke
oswietlanie sciezek i alejek parkowych, otwartych terendw rekreaggin oraz osiedli
mieszkaniowych z dodatkowym efektem dekoracyjnym.

Oprawa o ochronie przed wnikaniem ciat statychupwilgoci - IP65.

Przyktadowa oprawa typu ,B”

Dekoracyjny stupek parkowy montowany na fundamebe®nowym. Wzor tej lampy jest
synonimem nowoczesnego stylu i paovggliwosci, pozbawiony jest wszelkich gtnych
detali, aby take po latach cieszyponadczasowym prostym ksztaltem. Oprawa o mocy
22,44W.Zrodlemswiatta w oprawie s diody LED osredniej trwatdci 50 000 h- L70B50 (
podczas ktérej strumieswietlny jest wekszy lub rowny 70% dla 50% procent populacii),



moduty o mocy 1,7W, o skuteczw swietlnej 71 Im/W. Uktad optyczny kieragy swiatto w
dolng potprzestrza.

Odbhsnik asymetryczny, wykonany z ze stopu aluminiumQ@®% stopniu twardeci H18 |
zawartdgci aluminium 99,85%. Uklad optyczny wypasay w przestoa z przeroczystego
poliweglanu. Ptyta wyttaczana i testowana zgodnie z RoBiN EN ISO 78232. Uktad
optyczny kierugcy swiatto w trzech kierunkach.

Dzieki zastosowanym rozwtaniom uktadu optycznego, oprawa posiada spr&wiid,96%,
oraz charakteryzuje swysolkg skutecznécig swietlng 47,46 Im/W. Oprawy wyposane w
elektroniczne zasilacze o ngstijacych wiasnéciach: parametry po stronie pierwotnej
napkcie zasilania 220\240V,czstotliwos¢ sieciowa 0, 5@60Hz, wspdétczynnik mocy
2>0,92, parametry po stronie wtornejpapkicie 56200V, pyd 0,120,4A. Wspotczynnik
efektywndci energetycznej CELMA EEI=A2 lub lepszy. Trwa&o(do 10% uszkodzonych
zasilaczy) 50 000 godzin.

Dopuszczalna temperatura otoczenia pracy statexzZ20k .+50 °C. Maksymalna temperatura
w punkcie Tc- 65°C. Maksymalna dtugé przewoddow po stronie wtornej 4000mm. Oprawa
oprzewodowana zgodnie z normami (DIN VDE 02&12001,PNHD 21.7 S2 :2004) i
dyrektywami (UE 2006/95/EC- LVD,UE 2002/95/EC- RoHS), przewody posiadgj
certyfikat bezpieczestwa VDE. Korpus wykonany z obrobionego profilu mloiowego,
malowanego farbz mieszaniny termostatycznej statygjwic syntetycznych utwardzaczy i
pigmentow, odporna na UV. Korpus oprawy szczelrkazdej strony. Oprawa o ochronie
przed wnikaniem ciat statych, pytu i wilgoclP65.

Przyktadowa oprawa typu ,C”

Oprawa do wbudowania do ziemi, korpus wykonany zewd wysokocinieniowego
aluminium, odporny na korogj przestona z szyby hartowanej o grédddlO mm, natomiast
pierscien zewretrzny z wysokiej jakéci stali nierdzewnej INOX.

Mocowanie piefcienia do korpusu odbywagsza pomog wkretdbw ze stali nierdzewne;.
Optyke oprawy FASAD ODL 04 stanowi aluminium anodyzowamenysokim poziomie
sprawndci. Zrodia swiatta to wysokowydajne moduty LED o mocy 18W. Uzzlki
silikonowe zapewniajdtuga zywotnas¢ i eksploatag oprawy.

Oprawa dostarczana jest z pugzikontazowa w komplecie. Oprawa w wersji LED
wyposaona w przewod zasilggy 3x1,5 mm2 o diugmi 1,5 m. Odporn& na obcizenia
statyczne 2000kg. Oprawa rekomendowana jestsddetiania obiektow architektonicznych
oraz przyrodniczych. Oprawa o ochronie przed wnianciat statych, pytu i wilgoci IP67.



Przyktadowa oprawa typu ,D”

Oprawa przeznaczona do wbudowania w pzallo wysokim stopniu szczelém. Nadaje si

do montowania na zewtz jak tez w zakurzonych i wilgotnych wtnzach. Oprawa o mocy
3,5W. Zrodtem swiatta w oprawie s diody LED osredniej trwatéci 50 000 h- L70B50 (
podczas ktérej strumieswietlny jest wekszy lub rowny 70% dla 50% procent populacii),
moduty o mocy 3W, o skuteczém swietine] 57Im/W. Uklad optyczny skladae¢size
specjalistycznych soczewek o potéwkowymcie rozsylu 12,5°. Oprawa wyposma w
przestog mocowan bezpdrednio do ringu oprawy. Przestona ze szkia hartegano
grubasci 3,5mm.

Dzi¢ki zastosowanym rozwraniom uktadu optycznego, oprawa posiada sprénvd6,27%,
oraz charakteryzujeeivysoly skutecznécia swietlng 46,76 Im/W.

Oprawy wyposzone w elektroniczne zasilacze o rasijacych wtasnéciach: parametry po
stronie pierwotnej- napecie zasilania 220\240V,czstotliwos¢ sieciowa 0, 5@GB0Hz,
wspoétczynnik mocyA>0,92, parametry po stronie wtornej napecie 50200V, ped
0,120,4A. Wspotczynnik efektywnimi energetycznej CELMA EEI=A2 lub lepszy. Trwado
(do 10% uszkodzonych zasilaczy) 50 000 godzin.

Dopuszczalna temperatura otoczenia pracy statexzZ20k .+50 °C. Maksymalna temperatura
w punkcie Tc- 65°C. Maksymalna dtugé przewodow po stronie wtornej 4000mm. Oprawa
oprzewodowana zgodnie z normami (DIN VDE 02&12001,PNHD 21.7 S2 :2004) i
dyrektywami (UE 2006/95/EG LVD, UE 2002/95/EC- RoHS), przewody posiadgj
certyfikat bezpieczestwa VDE. Korpus wykonany z odlewu aluminiowego gadego
obrobce antykorozyjnej. Zewtizny piekcien oprawy wykonany za stali nierdzewnej lub
aluminium, szyba hartowana matowa lub preezysta odporna na uderzenia. Zestaw
wkretow zabezpieczagych z nierdzewnej stali. Oprawa o ochronie przedkaniem ciat
statych, pytu i wilgoci — IP67.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat, ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)
- ciagnik kotowy,
- koparka podsbierna 0,15 r
- podnanik montaowy samochodowy hydrauliczny,



- przyczepa do przewenia kabli,

- samochdéd dostawczy 0,9 t,

- samochdd samowytadowczy,

- samochdéd samowytadowczy 5 t,

- samochdd skrzyniowy do 3,5 t (trambus),
- samochdéd skrzyniowy do 5 t,

- spawarka,

- sprzarka powietrza spalinowa 10°fmin,
- $rodek transportowy,

- ubijak spalinowy 50 kg,

- zuraw samochodowy,

- wibromitot,

- zuraw samochodowy 5-6 t.

3.3. Pozostaty spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze Specyfikagj Techniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” oraz zaleceniami
producenta wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgdadnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z dokumentag)
projektows, przedmiarem robo6t, wymaganiami niniejszej spdéeyfi, PZJ, projektu
organizaciji robot oraz poleceniami Inspektora naalzo

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaranrizgdnymi okrelonymi w
dokumentacji projektowe] lub wskazanymi nérpie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zastgnezeli wymaga bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawe od odpowiedzialn&ei za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentecbwy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizrgipektor
nadzoru uwzgidni wyniki bada materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora nadzorgdhp wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonaweod gr@ba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Zalazenia projektowe



5.2.1. Zasilanie.

Dla potrzeb zasilenia projektowanegawietlenia terenu naky w istniepcej szafie
rozdzielczej SR zabudowadodatkowy rozcznik bezpiecznikowy 3P z wkiadkami
topikowymi typu gG 25A dla potrzeb zabezpieczerbawodu zasilania szafy§wietlenia SO.
Zasilanie wykonékablem typu YKY 5x10mmz2.

Dla potrzeb zasilenia szaf elektrycznych ,e8”, ,e®10” naley utozy¢ kable zasilajcy typu
YKY 5x10mm2 od istnigjcej szafy elektrycznej Ne ,e5”. W istnieej szafie rozdzielczej
SR w zwgzku z dobudow 3 szaf elektrycznych zaleca svymiare istniegcych wkiadek
topikowych gG25 na wkiadki gG 32A. Ukiad pawan przedstawione na schemacie
ideowym zasilania szaf elektrycznych.

5.2.2. Szafka éwietleniowa.

W miejscu wskazanym na planie sytuacyjnym obokiegioej szafy rozdzielczej SR
projektuje s¢ zabudow szafki Gwietleniowej SO. Szatk wyposay¢ i polaczy¢ jej
poszczegdlne obwody zgodnie z schematem ideowgaohemat nr 2.

Szyre PEN szafki éwietleniowe] uziemi. Rezystancja uziemienia winna nie przekrécza
10Q. Wszystkie paiczenia instalacji uziemigge] pod ziemy wykon& jako spawane i
zabezpieczy antykorozyijnie.

5.2.3. Szafki elektryczne ,e8” — ,e10".

W miejscach wskazanych na planie sytuacyjnym wzalabrzea projektuje si zabudow
szaf elektrycznych ,e8", ,,e9”, ,e10”. Szafki wypasd i pofaczy¢ jej poszczegoline obwody
zgodnie z schematem ideowym oraz widokiem szafysunek nr 3. Dla szaf elektrycznych
wyprowadz¢ przewod ochronny PE wykonany bedrarkeZn 25x4mm2 ktéry natg
powigzat ze uziemieniem pogtanym. Oporné uziemienia winna wyno&iR < 10 Q.
Wszystkie paiczenia instalacji uziemigge] pod ziemy wykona jako spawane i
zabezpieczy antykorozyjnie.

5.2.4. Gwietlenie terenu.

Dla potrzeb wykonania swietlenia terenu oraz $wietlenia montowanego w porme
rojektuje s¢ zabudow:

- lampy parkowe typ ,A”,

- dekoracyjnych stupkéw parkowych typ ,B”

- opraw do wbudowania do ziemi typ ,C”,

- opraw do wbudowania w pomost typ ,,D”.

W zakresie éwietlenia naley stosowa lampy o wyej wymienionych parametrach
technicznych:

Oprawy typu ,A” naley zamontowa na stalowy stupie cylindrycznym fi 114,3mm h=4m
ocynkowany malowany proszkowo w kolorze RAL 900Zystosowany do monta na
fundamencie betonowym. Stup typ ,A” mapy¢ wyposaone we wigke stupowy. W tylnej
czesci wneki szyna przystosowana do moidazfacza stupowego. W stupie zabudawagcza
z wkitadky bezpiecznikowy gG2A. Obudowy stupdw swietleniowych padczy¢ z bednark
ZN-FE 20x4 za pomac ztacz krzyzowych. Oprawy zasiti z tabliczki bezpiecznikowej
przewodem typu YDY 3x1,5mm2. Numerowanie stupéwadza z inwestorem.

5.2.5. Linia awietleniowa 0,4kV

Z projektowane] szafy swietleniowej wyprowadz trzy obwody &wietleniowe kablem
YAKY 4x25mm2, YKY 3x10mm2 oraz YAKY 2x25mm2. Na od&ach zgodnie ze
schematem @vietlenia stosowarowniez przewody typu YKY 3x4mm2 oraz YKY 3x6mm2.
Réwnolegle z liniami kablowymi w obwodach nr 11 ill I nalezy utozy¢ uziom
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powierzchniowy w rowie, z bednarki ZN-FE 25x4, ktdmnalezy powigza¢ z obudowami
stupow éwietleniowych. Dla wskazanych na schemacie ideoswyitlenia stupoéw wykona
dodatkowo uziemienie pionowe pagane.

Wszystkie pajczenia instalacji uziemiggej stupy pod ziemi wykona jako spawane i
zabezpieczy antykorozyjnie. Rezystancja uziemienia winna mieegraczéal0Q.

Zasilenie punktowéwietinych wykong wg schematu savietlenia. Kable uktadaw wykopie
wyréwnanym i oczyszczonym z kamieni lrfalisty z zapasem diugoi 1-3% na gtbokasci
70cm. Na dno rowu kablowego nasyddcm warstw piasku, na ktorej natg utozy¢ kable.
Na utazone kable ponownie nasypaOcm warstw piasku oraz warstyvziemi pochodzacej z
rozkopéw. 25cm nad kablami ul foli¢ ostrzegawcg w kolorze niebieskim. Pozostaty
jeszcze wykop zasypaziemip z rozkopdéw. Na kablach w odptach, co 10m oraz przy
wejsciach do stupéw naky natazy¢ opaski informacyjne. Przy stupackwoeetleniowych
zostawe zapasy kabli o di. 1m. Kabel na catej disigouktada w rurze ochronnej HDPE
karbowanej, dwéciennej fi 50mm w kolorze niebieskim. W pchlidrzew wszystkie prace
wykon& recznie z maksymalnym zachowaniem korzeni. Kable ddd@ pod konstrukgj
pomostu uktada w rurkach ochronnych gtadkaennych nierozprzestrzerdqajych ognia
odpornych na UV cdérednicy fi 32. Rury mocowado konstrukcji stosgfg odpowiedni
uchwyty ze stali nierdzewnej. Odeje do opraw mocowanych w pokeie wykon& stosujc
puszki rozgajzne hermetyczne stoggj wypetnienie w postaci masy plastycznej za pagmoc
tak aby uzyskastopier szczelnéci IP67.

5.2.6. Ochrona przed poraeniem elektrycznym.
System zasilania typu TN.
Zaprojektowano ochr@nprzed dotykiem bezgcednim poprzez :
» izolowanie cgsci czynnych,
» uzycie ogrodzé i obudow,
Jako ochroa przed dotykiem bezgcednim zaprojektowano:
» SAMOCZYNNE WYL ACZENIE ZASILANIA w uktadzie sieci TN-C .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
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6.1.6. Certyfikaty i deklaracje

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

b) Rejestr obmiarow

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

c) Dzienniki laboratoryjne

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

d) Pozostate dokumenty

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt
Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robét:

odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu
odbior czsciowy

odbiér ostateczny

odbidr pogwarancyjny

VVVYY
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8.2. Odbidr robdét zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr casciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbior ostateczny robot rozbiérkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy.

DS

PN/E-90056 - Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia do uktadania na
stale. Przewody o izolacji i powtoce poliwinylowekragte.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne i sygaalfjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na nggpe znamionowe 0,6/1 kV.
PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizaeyijnie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-84/E-02034 - €wietlenie wretrz swiattem elektrycznym.

PN-EN 40-1:2002U - Stupyswietleniowe — Terminy i definicje.

PN-EN 40-2:2002U — Stupyswietleniowe — cz. 2. Wymiary i tolerancje.

PN-EN 40-5:2002U - Stupyswietleniowe — cz. 5. Specyfikacja dla stupéw stajolw
PN-EN 40-5:2004 - Stupy swietleniowe — cz. 5. Stupy swietleniowe stalowe.
Wymagania.

10.2. Pozostate przepisy

K/
£ %4

R/
A X4

Przepisy budowy ugrzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergeiyd@8 r.
Przepisy eksploatacji wdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki
1983 r.
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