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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSTwymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robét

drogowych i mostowych dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakauhent przetargowy i kontraktowy przy zlecanigali-

zacji robo6t wymienionych w p. 1.1. brandrogowej.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostatych jej eZci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogolne, wspdlne dla robotgpgh specyfika-

cjami technicznymi, wydanymi przez GDDKIA dla pogegolnych asortymentéw robo6t drogowych i mosto-

wych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pomej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno-aytkows

(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus

ziemny, vezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbuméty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu —nie dotyczy.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow

obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayiizeana do usugtia po jego zak@czeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczia organu wydajcego, wydany

zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanychzsty

do notowania zdarsei okolicznaci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokweagych

odbioréw robo6t, przekazywania polécieinnej korespondencji technicznej paazy Inzynierem/ Kierownikiem

projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada ie dotyczy

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danymntraktowych (wyznaczona przez Zamawia-

jacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i admi-

nistrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mosto-

wych, tworzca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktéra jest ograniczona korptirogi i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangno-

nami, shigcy do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych robét w formie wylicgeszkicOw i ew.

dodatkowych zalcznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika

projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamasdego, nie-

zbedne do przeprowadzenia wszelkich biadprob zwizanych z ocenjakaosci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegztine do wykonania robét, zgodne z dokumentaupjektowy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most —nie dotyczy

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ofen od ruchu

na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kgepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizagca - warstwa znajdaga se¢ miedzy warstwy scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze
roztazenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow
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c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa soa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istnigiej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladéasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolnacéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek poditaa. Zawiera warstevodcinajca.

g) Warstwa mrozoochronnanie dotyczy

h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leicej powyej.

i) Warstwa odgczapca —nie dotyczy

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.22.0biekt mostowy -nie dotyczy.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowamapowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgod’ké - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanijiesh

przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo

rodzaju robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z nj urzzdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieadwnie obejmowa teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy ugdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi

przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze — &&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia udzen

organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstruk-

cji nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzgey pod nawierzchgido gkbokadsci przemarza-

nia.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulep-

szona w celu uniiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzimie-

ra/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z

prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja howegaqrania drogowego lub catkowita mo-

dernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometygtrtrasy w planie i przekroju podiwm) istniecego

pofaczenia.

1.4.32.Przepust ie dotyczy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemd@nbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzg-

ktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac

charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36.Przyczotek nie dotyczy.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenaaru-

szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna nie dotyczy.

1.4.39.Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktuhie dotyczy.

1.4.40.Szerokaé¢ uzytkowa obiektu nie dotyczy.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichédgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich

wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel -nie dotyczy.

1.4.44.Wiadukt -nie dotyczy.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoygia odebmg catas¢ konstrukceyja lub

technologiczn, zdol do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie mae polega na

wykonywaniu robot zwgzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli dro-

gowej lub jej elementu.




1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych roboét, bezpiearstwo wszelkich czynriei na terenie
budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektovs, ST i poleceniami lzy-
niera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdianistracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumen¢acj
projektows i STUszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne digivca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawier&: ST, przedmiary robot, ¢&¢ opisovs i rysunkova,

1.5.3. Zgodnéé robét z dokumentacj projektowsg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowskuinenty przekazane Wykonawcy przezyime-
ra/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichgobowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obouje kolejnd¢ ich waznosci wy-
mieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,dggch warunkach umowy”).

Specyfikacja techniczna jeskézig nadrzdna w stosunku do pozostatyclasct dokumentacji projektowej.
Wykonawca nie mze wykorzystywd btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj wprowadzeniu odpo-
wiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na §iie § wazniejsze od wymiaréw okéeonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajglzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w ST i w dokumentacji projektowegdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweireéntow budowli mugz
wykazywa& zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mggzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgwed ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniecych obiektow (jezdnie,
ciagi piesze, znaki drogowe, wdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okrésvania realizacji kon-
traktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powinienchya biegaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekyiargzacji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczme takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajv ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczdow dziei i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje xda akceptowane przez ayniera/Kierownika pro-
jektu.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych przez laynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ki@h trei¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegba utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabogj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowa.b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanveealizacji kontraktu zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w tym: ogro-
dzenia, pogcze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do ochrony
robdt, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzdow i maszyn pracagych przy realizacji robot, Wy-
konawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnidmyynierem/Kierownikiem projektu.
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Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeew miejscach i iléciach okrélonych przez Iaynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ki@h tre&s¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabogj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody soaj,

- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad#ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob
lub débr publicznych i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezkib innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegélny wzgdl na:

- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérdgalojazdowych,

- $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyckapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyaprzt przeciwpaga-
rowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczaniasiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszy
nach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem wywotanym jako rezultat realiza-
cji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bdg mialy aprobag techniczig wydary przez uprawnionjednost-
ke, jednoznacznie okémjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaiczeniu robét ich szkodlivég zanika
(np. materialy pylaste) madhy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organow administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowo-
dowalo jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawsyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurgci
gi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtagdgoych wi&cicielami tych uradzea potwierdzenie informa-
cji dostarczonych mu przez Zamawieggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrigtdlacji i uradzea w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powia-
domi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamia rozpocgcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpaeiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowa-
ne wladze orazdulzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu na-
praw. Wykonawca drlzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizkuia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiage-
go.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodygy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodze-
nia zabudowy mieszkaniowej wssedztwie budowy, spowodowane jego dziatatmp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych patny Wy-
konawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczcych korzystania z wtasgo i drog wewrtrznych. Jednaite,




ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdipone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaabwy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowésiec do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transpor-
cie materiatow i wyposania na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia i uzgodnie-
nia od widciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fddiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect,
aby pojazdy nie spelnigge tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne
obcigzenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w olfsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pra-
cy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach aieb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spghugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz smizi odpo-
wiednig odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpieare
stwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materiaty | wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robo6t przez hyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoimo by prowadzone w
taki sposo6b, aby budowla drogowa lub jej elementy kv zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére & jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgia,
materiatdw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie informowé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wtijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniengkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaé&ankretne normy i przepisy, ktore spethiaap ma-
teriaty, sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych noprziepisow o ile w warunkach kontraktu nie postamewi
no inaczej. W przypadku gdy powotane normy i pragm paistwowe lub odnosgsi¢ do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevga@jrowny lub wyszy poziom wyko-
nania nk powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagizenia i pisemnego zatwierdzenia przez-n
niera/Kierownika projektu. Rdnice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzeditaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicz-
nym lub archeologicznym odkryte na terenie budowggbuwazane za wlasngé Zamawiagcego. Wykonawca
zobowgzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.zédi w
wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktdy nalezy zwickszy¢ cere kontraktovy.

Na obszarze robét nie ustalono stanowisk podlggah opiece konserwatora zabytkéw

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgijrealizacg)

Wykonawca zobovgizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne
urzadzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
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Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek eniatow przeznaczonych do robét, Wykonawca przed-
stawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,capiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegdta nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposéb ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskanidematow miejscowych ¢xla
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@wvterenie budowyeoa wykorzystane do robét lub
odwiezione na oktad odpowiednio do zapisow w dokuEgi, wymaga umowy lub wskaz& Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wy-
szczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to pisermzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrodet materiatow fdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przezAyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonaw-
cy na uycie tych materiatéw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtamatow
zostanie odpowiednio przewastiowany (skorygowany) przez ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdaiic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licgc sk z jego nieprzygciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Nie dotyczy.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdyeola one uyte do robét, byly za-
bezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaljggakosé i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGslgbzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach uzgod-
nionych z Irtynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwaérni materiatow

Nie dotyczy.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkOw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jakd¢ wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glreymi w dokumen-
tacji projektowej, ST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzigm umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaianych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnia-
jace tych warunkéw meagby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowa-
nych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgo&ine dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wyke® oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczemiplanie i wyznaczenie wysade wszystkich elemen-
téw robét zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsunete przez Wykonawgna
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych dostarczonych Wyko-
nawcy na pimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wys$okprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladng.
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Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementodt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwe ST, a take w nor-
mach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materia-
tow i robdt, rozrzuty normalnie wystujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdwéwliadczenia z prze-
sziasci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywgaie na rozwzarg kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytphniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob wy-
konywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamugcy wykonanie rob6t zgod-
nie z dokumentagjprojektovg, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jage powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaeniboét,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robot,

- system (sposo6b i proce@uproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robot,

wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, kt6re-
mu Wykonawca zamierza zlégirowadzenie badd,

- spos6b oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrst&ru-
jacych, a take wychgganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesthrologicznym, proponowany spo-
séb i forng przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozmoraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzei do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoipisizy,
kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przesyith wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzej, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdwyayzania mieszanek i wykonywania poszczegol-
nych elementéw robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakasé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdt i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania prébek i badanateriatow oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mée zagdat od Wykonawcy przeprowa-
dzenia badaw celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam choee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest ko-
nieczny, aby zapewfiwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieto
gnigciach dotycacych uradzei laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhaiod
badawczych. Jeli niedociagniccia te lzda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzy-
nier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia do-
piero wtedy, gdy niedoggniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké&: tych materiatow.
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Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébeditych na zasa-
dzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodoligtwem wytypowa-
ne do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez iyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeepy przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materia-
loéw, ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usung-
te lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosziyokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaretls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzAmiera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlawWykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o rodza-
ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wy&oiu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawpina
smie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wiami bada jak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostar-
czonego przez niego wzoru lub innych, przez nieggprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgaoducent materiatéw powinien udzielinu niezlgd-
nej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokondgg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na pod-
stawie wynikow wtasnych bad&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wyko-
nawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to lry-
nier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatéw i robét z
dokumentagj projektows i ST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonagcprzeprowadzenie powtér-
nych lub dodatkowych badaiiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopygci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklarac} zgodndci lub certyfikat zgodng&i z:

Polskg Normg lub z aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPaiskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengynsymagane przez ST, kda partia dostarczona do robét
be¢dzie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raeiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgdyg dostarczone przez Wykonagvin-
zynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdgzujgcym Zamawiajicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy alwd okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgmujacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyghola dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat& zap
su, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankavswzbowego. Zapisy ¢da czytelne, dokonane trwatech-
nika, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.




Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gzgnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdblnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zwkku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotycgre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem,
kto je - przeprowadzit,

- wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowliadaniem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdso przedtaone Irzyniero-
wi/Kierownikowi projektu do ustosunkowaniasi

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $Projek-
tant nie jest jednak strerumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robaét.

2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob gty w jednostkach przgfych w Tabeli Ele-
mentéw Rozliczeniowych, kosztorysie i wpisuje dogklsi obmiardw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodngci materiatéw, orzeczenia o jad@ mate-
riatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w pro-
gramie zapewnienia jakoi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kyudosgpnione na
kazde zyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizagcgzadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustate

korespondenegjna budowie.

5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpanedabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@matychmiastowe odtworzenie w formie prze-
widzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla lidyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do gvgl
du nazyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektovs i ST,

w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostgrpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.
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Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okdenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawt Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako dtugdé
pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitgtzaakceptowane przezzymie-
ra/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwa-
nia rob6t

7.4. Wagi i zasady waenia

Nie dotyczy.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robltakze w przy-
padku wys¢powania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzéeda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznacz-
ny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie kgjzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rdxy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do kshzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikakych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwviajgcym wykonanie ewen-
tualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélneggipu robot.

Odbioru robaét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jed-
nak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobydi powiadomienia o tym fakcie gnie-
ra/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowvies
rajagcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z do-
kumentacj projektow, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgiciowego robot doko-
nuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @udhiobét dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecggo wykonania robét w odniesieniu do ichidip jakadsci i
wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przygicia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznagzpnzez Zamawiggego w obecriei Inzynie-

ra/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbigfea roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie

przedtonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robot z

dokumentagj projektovg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapofna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot

zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralmpetniagcych i rob6t poprawko-

wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robdt uzupetniggych w warstwiescie-

ralnej lub robotach wykiczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecz-

nego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach

nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektowy i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma k-

szego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i leez@stwo ruchu, komisja dokona paeten, oceniajc

pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokét odbioru ostatecznego trobo

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zokhaamy przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. dokumentagjprojektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w

trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstaved@kumentéw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZ],

opink technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw 4czonych do do-

kumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ],

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzcych (np. na przekenie linii telefonicznej, energe-
tycznej, gazowej, swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robdét whcicielom urzdzen,

9. geodezyjginwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z VWhgwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnijae kxda zestawione wg wzoru ustalone-

go przez Zamawiagego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzujmghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydorawigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad opisa-

nych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

Kwota ryczaftowa gdzie uwzgidniaé wszystkie czyngoi, wymagania i badania sktadaje sé na jej wykona-

nie, okrglone w ST w przedmiarze robot i w dokumentacjigktmjwe;.

Kwota ryczattowa robotdzlzie obejmowé:

- robocizr bezpdredniy wraz z towarzysgymi kosztami,

- warta¢ zwzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu na

teren budowy,

- warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba@ijacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obej-

muje wszystkie warunki okéone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuije:

- opracowanie oraz uzgodnienie zznierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi pro-

jektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robdét,

Noookown
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- ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

- optaty/dzierawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukeg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowgi drenau,

- tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajhu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustigi tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i

Swiatet,

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®= U. Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dzienni-
ka budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z9B0r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pufpliiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 02 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie.
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D-01.01.01a ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ORAZ
SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS¥ wymagania dotyae wykonania i odbioru robot zyvi

zanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaehent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-

zacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostalych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aaanych z wszystkim czynno-

sciami majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej, oraz polenia obiektéw inynier-

skich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

Zakres robot zgodnie przedmiarem robdét oraz dokuawg projektow;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych — zataenie poziomej i wysokiTiowej geodezyjnej osnowy

realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtowne trasy — punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt

trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysolawego lub samodzielny znak wysékmwy, ktérego

Wysokai¢ jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu untiesay w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsiokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego

wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz gegpheg obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcybwdowanej drogi i spogezenie zwizanej z

nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” [1] pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogllne wymagania dotycrce materiatdw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargéaloe" [1] pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycyce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgale” [1] pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Robét zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiguwokdciowych oraz spotalzeniem inwentary-

zacji powykonawczej powinna doka@repecjalistyczna firma lub osoba posiaglaj uprawnienia geodezyjne.

Prace powinny bywykonane zgodnie z Instrukcjami i Wytycznymi wyioigymi w p.10.2.

Inzynier/Kierownik projektu dokona akceptacji Wykongwebot geodezyjnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@VMBymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy; projektowvy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” [1] pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntachnicznej przeznaczonej dla Zama-

wiajacego.

Pracownia Projektowa Drég i Mostéw Andrzej Chmiesd&i 13



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pik} 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Podstaw ptatnaici bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Inne dokumenty

1.. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjaeograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpiejszymi
zmianami) [Instrukcje i wytyczne techniczne bytegldwnego Urzdu Geodezji i Kartografii]:

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowanieudwentaciji geodezyjnej i kartograficznej

. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyj

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styogi

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne s@gaciowe

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

9.. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

O~NO U WN
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D-01.02.01 USUNECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zavi
zanych z usugtiem drzew dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakauhent przetargowy i kontraktowy przy zlecanigali-
zacji robo6t wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostalych jej eZci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z usugciem drzew ,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

Zakres robot zgodnie przedmiarem rob6t oraz doktmegrprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okibenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lmpét 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfie 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do usuwania drzew

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew naley stosowad:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpriich usugicia z pasa drogowego.

- spycharki.

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéle” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gagzie naley przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwjzane z usugtiem drzew obejmygjich wyciccie i wykarczowanie, wywiezienie pni, karpiny i gait
poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypaliedoaz ewentualne spalenie na miejscu pozastajo
wykarczowaniu.

Dtuznice pozyskane z wycinki naledo Zamawiajcego, chybae Irgynier/Kierownik zdecyduje inaczej.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew .

Zgoda na prace zwZane z usugctiem drzew powinna liyuzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o whaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Ireyniera.

W miejscach dokopodw i tych wykopow, z ktérych griggt przeznaczony do wbudowania w nasypy, terés na
zy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuaé korzenie tak, aby zawa#id czesci organicznych w grun-
tach przeznaczonych do wbudowania w nasypy niekpazeata 2%.

W miejscach nasypOw teren nateoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokasci do 60
cm ponkej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.
Raoslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona doigga, powinna by przez Wykonawge
zabezpieczona przed uszkodzeniemeligoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub znisz-
czona przez Wykonawgcto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgdkesny przez
odpowiednie wladze.

5.3. Usunkcie drzew

Pnie drzew znajdgge st w pasie rob6t ziemnych, powinnybwykarczowane.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych pmiaalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagici¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.
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Doly w obrbie przewidywanych wykopoéw natg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaliopo usuntej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jak@i robét polega na wizualnej ocenie kompldtiausunécia raslinnosci, wykarczowania ko-

rzeni i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetniggego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

0Og0blne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\M@ymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar rob6t zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadatacy projektovy;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00\WWymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneaych pniach,

przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnaici bedzie kwota ryczattowa robot.

10. przepisy zwjzane

Nie wystpuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S§ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drdg dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-
zacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostalych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk

warstw nawierzchni, kragznikow, obrzey i opornikéw, chodnikéw, znakéw drogowych.

Zakres robot zgodnie z dokumentagjojektow; i przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpid 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogd6lne wymagania dotycyce materiatéw

Og6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paa ST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do rozbiodrki

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementow drog, nmi® by wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzimiera:

spycharki, tadowarki, zurawie samochodowe, samochody ¢zarowe, mioty pneumatyczne, pity
mechanicznefrezarki nawierzchni, koparki.

4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéle” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drdg, obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienainy
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagrojektows, ST lub wskazanych przezzmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier maze
polect Wykonawcy sporazenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie dkmey przewidziany odzysk mate-
riatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez liyniera.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdmych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wtasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
wskazane przez mgniera.

Elementy i materialy, ktore stagic wkasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drbgajdujce s w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenta-
cja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegino
nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; siykonania wykopow drogowych nale wypetni¢, warstwami, od-
powiednim gruntem do poziomu otacaaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST.

6.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldétmavykonanych robét rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidziadgchowtérnego wykorzystania.
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Zaggszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodierzepu-
stow powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w ST

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@MJymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy projektowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.0QWymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesie.
2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgaogélnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggriione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanagtéwniki rGwnoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.
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D -01.03.07 REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK | URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS¥ wymagania dotycece wykonania i odbioru robot zyvi

zanych z regulagjwysokdaciowy studzienek i urgdzen podziemnych dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-

zacji robot wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatzescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostalych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t awanych z koniecznregulacy

wysokasciowg urzadzen podziemnych w zwizku z realizaej drogowych rob6t budowlanych i obejmuj

a) regulagj pionowg studzienek dla wlazéw kanatowych,

c) regulacg wysokdciowg studni kanalizacji teletechnicznej wraz z ewenmigiabymiarg elementéw betono-

wych,

d) regulact pionowg zaworéw gazowych (w razie potrzeby wymiana skrkygezowych),

e) regulagj pionowg zaworéw wodocigowych (w razie potrzeby wymiana skrzynek wodgoivych),

f)  ulozenie rur ostonowych dla kabli elektroenergetyczniytedetechnicznych pod zjazdami oraz rur zapaso-

wych.

Zakres rob6t zgodnie z przedmiarem robo6t i dokuaegnprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - &ikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaiti@kéw opa-
dowych

1.4.2.1. Kanaly

1.4.2.1.Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawifaego odprowadzanigiekow

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odproamidzciekéw opadowych

1.4.2.3. Przyhcze (przykanalik) - kanat przeznaczony dogpménia wpustu deszczowego z siekanalizacji
deszczowej

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna (rewizyjna) - na kamadprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidto-
wej eksploatacji kanatow

1.4.3.2. Studzienka bezwtazowaslepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu wiazowego,
spetniajca funkcje studzienki patzeniowej

1.4.3.3. Studzienka wpustowddiekowa) - spetniactsany funkcje co studnia rewizyjna, lecz dodatkowo zbiera
wode z powierzchni nawierzchni. W odndieniu od typowej studni rewizyjnej nie maliwnego wiazu
w formie pokrywy, lecz wtaz z rusztami, pozwalangp bezpéredni odbiér wod opadowych

1.4.3.4. Wpust deszczowy - ugdzenie do odbiorgciekéw opadowych, sptywagych do kanatu z utwardzo-
nych powierzchni terenu

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczag®z studzienki lub komory przeznaczona do czyeh@ksploatacyj-
nych. Wysokeé¢ komory roboczej jest to odledgid®pomiedzy rzdm dolnej powierzchni ptyty lub inne-
go elementu przykrycia studzienki lub komory, edrg spocznika

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pakzeniowy komory roboczej z powierzchriiemi, przeznaczony do Zeja
obstugi do komory roboczej

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta pkzywajaca komog robocz

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigiiek rewizyjnych lub
komér kanalizacyjnych, unitiwiajacy dosep do uradzen kanalizacyjnych

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, penaczony do przeptywu w nigniekow

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kaaaiyjnej pongdzy kinet, asciarg komory robo-
czej

1.4.4.7. Studzienka teletechniczna — gizenie staace do eksploatacji sieci teletechnicznych

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogllne wymagania dotycrce materiatdw

Ogllne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

2.2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu studziengkvizyjnych i wpustéw ulicznych, oftymi

niniejsz ST, %:
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- cement portlandzki zwykly bez dodatkéw 35,
- dystansowe kigi betonowe,
- cegta klinkierowa,
- piasek do nawierzchni drogowych,
- deski iglaste obrzynane,
- gwazdzie budowlane,,
- woda,
- beton zwykly C 12/15 (dla studni rewizyjnych vaarow).
2.2.2 Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu elementstwdni telekomunikacyjnych., aftymi niniejsz
ST, &
- prefabrykaty i elementy studzien kablowych podwakiem zachowania, wymafjavg BN-85/8984-01
- pokrywy i ramy studni kablowych. Pokrywy i ramigzkie, wzmocnione, przejazdowe,
- beton zwykty C 12/15 (dla studzienek telekomunilgaggh),
- rura ochronna dwudzielna,
- piasek do nawierzchni drogowych,
- deski iglaste obrzynane,
- gwazdzie budowlane,
- woda.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygeze spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania regulacji pionowej studzienek i uradzen podziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania muru oporowego powinien wykazke mazliwoscia korzystania z
nasl;pUJa,cego spretu:,
betoniarki,
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- sprzt do zagszczania gruntu,,
- wchgarek mechanicznych,,
pity mechanicznej dogiia asfaltu i betonu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiédlioe” pkt 4.
Materiaty niezledne do wykonania regulacji studzienek wpustéw desagch i studzienek
rewizyjnych mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport kegow
Transport kggdw powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle d
pozycji wbudowania.
Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemwych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przektadek, rozporow i klinddveavna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczaniedow za pomog minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rowresnie
na obwodzie prefabrykatu.
4.2.2. Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odb§wig zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [12] i ST.
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowodlu;j
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankijexayszczenia mieszanki i obenia temperatury
przekraczajcej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.
4.2.3.Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.4.Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogollne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M3OM@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Regulacja uradzen podziemnych
Poziom uradzer podziemnych w powierzchni utwardzonej powinie kynig rowny, natomiast w
trawnikach i zieléacach gorna kragdz wtazu powinna znajdowéssie na wysokéci min. 8 cm ponad
poziomem terenu.
5.2.1.Zakres prac zwzanych z regulagjwysokdciows studzienek rewizyjnych i wpustowych obejmuje:
- demontawtazéwzeliwnych,
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- ustalenie rnej wysokdciowej wtazéwi/krat studzienki,

- wykonanie wylewki betonowej, podmuréwkids ustawienie prefabrykowanego pieienia dystansowego

betonowego,

- monta wtazéw studni rewizyjnych do poziomu projektowanejvierzchni, a studni krat wpustowych do

rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowe;.

5.2.2.Zakres prac zwzanych z regulagjwysokdciowy studzienek teletechnicznych:

- demontawtazow studzienek teletechnicznych,

ustalenie rdnej wysokéciowej,

- monta ram i pokryw cgzkich dla studzienek telekomunikacyjnych na zapraseimentowej do
projektowanej rzdnej.

5.2.3.Zakres prac zvgzanych z regulagjwysokdciowa zaworéw gazowych i wodagiowych:

- demontaskrzynek zaworéw,

ustalenie rgnej wysokgciowej skrzynki,

regulacja cegtami klinkierowymi lub péeieniami betonowymi,

- obetonowanie lub obrukowanie skrzynki.

5.2.4.Zakres prac zwizanych z utgeniem rur ostonowych dla kabli elektroenergetychniyteletechnicznych

pod zjazdami oraz rur zapasowych.:

- kable elektroenergetyczne zabezpi€cayami ochronnymi dwudzielnymi z PVC DN 110 (réW) i DN 160
(WN), dodatkowo uky¢ rury przepustowe rezerwowe,

- kable teletechniczne zabezpi€oayami ochronnymi dwudzielnymi DN 110,

- jegeli odkrywki wykag, ze przewody ¢ utozone w kanalizacji kablowej, to nie ma potrzeby wibwyglvania
rur ostonowych.

5.3. Roboty ziemne

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t ziemnych podand W-82.00.00 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérizadania materiatdbw do betonu i zapraw i

ustalic recepg.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowkany do stalej i systematycznej kontroli prowadztmgobot w zakresie i z

czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irtyniera. W szczegoliai kontrola

powinna obejmowa

- prawidtowasci wykonania poszczegoélinych czyriog

- oczyszczeniu studzienek,

- prawidlowasci osadzenia wpustéreliwnych — 0,5 cm ponej poziomu warstwycieralnej,

- badania i pomiary wyregulowanych przykmnyrzadzen obcych przeprowadzaesilla wykonania deskowania i
sprawdzenia osadzenia pokrywy,

- sprawdzenie wykonania deskowania pglerzeprowad# dla kazdego regulowanego udzenia , polega
ono na sprawdzeniu szczedof wymiarOw oraz zgodrigi z wymogami wysokéciowymi regulowanej
przykrywy,

- sprawdzenie osadzenia pokrywy polega na sprawdzeysakdgciowym , oraz na sprawdzeniu stabiob
(pokrywa nie meae uleg& drganiom podczas na@zania kot samochodu). Rane przekrg powinny by
wykonane z doktadrigiag do + 5 mm,

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego
lub betonu,

- sprawdzenie prawidtovsoi uszczelniania prefabrykowanych,

- badanie wskanikéw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rdnych posadowienia studziengkekowych (kratek) i pokryw wtazowych, studzienek

- teletechnicznych, skrzynek zasuw gazowych i wogpmivych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed keyozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

6.2.3.1 Regulacja urdzer podziemnych (studzienek wpustéw deszczowych, suadk rewizyjnych, zaworéw

gazowych i wodoaigowych oraz studzienek teletechnicznych)

Kontroli podlega stabiln@ i wysoka¢ wyregulowanych studzienek, oraz jakavykonanych elementéw

dystansowych

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi elementami regulacji

Elementy regulacji studzienek wadliwe pod wdgi zgodnsti z niniejsz specyfikagj techniczg Wykonawca

zdemontuje i ponowne wykonana w sposGb zapewgiggdpowiednie wkxiwasci i parametry. Roboty te
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Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniurtfofi nasgpi ponowny odbiér i ocena zgodiwbz ST
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@MJymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy; projektowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszyst-
kie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancjipkty6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych obejmuje:

a) regulacja studzienek wpustow deszczowych i gtngk rewizyjnych:

- jakas¢ wbudowanych elementow (wylewek, podmuroweklzokregdw betonowych),

b) regulacja skrzynek zaworéw gazowych i wodgoivych — cegta klinkierowa,

c) regulacja studzienek teletechnicznych — spramiézzamontowanych elementéw prefabrykowanych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. RZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-06751 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazekreslenia
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzdnhogowych
5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanalizacyjne. Ksztaitywymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosoyvaa gogco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagab@adania

10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wiazyuyekkiego)

11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, Daxy typu cgzkiego)

12. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
13. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

14. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

15. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do pajczen sztywnych

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyaani

17. PN-EN 206-1 Beton

18. BN-86/8971- Rury bezdinieniowe. Kielichowe rury betonowezelbetowe ,Wipro”
06.00, 01

19. BN-86/8971-06.02 Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdtrggi betonowe zelbetowe

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez Instytechniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa KB4-4.12.1.(6) Studzienkigozeniowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(7) Studzienki
przelotowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(8) Studziersgiadowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(11) Studzienki
slepe (lipiec 1980),

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég (mziernik 1983) KB1-22.2.6.(6). Kgi
betonowesrednicy 50 cm; wysoki 30 lub 60 cm.

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych’rgmsprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowygemvodoéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum
Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siamizadzen sieciowych, wodoagowych i kanalizacyj-
nych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Wars@a, zaakceptowane i zalecone do stosowania
przez Zespo6t Doradczy ds. procesu inwestycyjnegeofany przez Prezydenta m.st. Warszawy - siérpie
1984 r.
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XST wymagania dotycece wykonania i odbioru robot zyvi
zanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@a gruntowego dla zadania:
Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-
zacji rob6t wymienionych w p. 1.1. brandrogowe;.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostatych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aaanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni

Zakres rob6t zgodnie przedmiarem robét oraz doktwawgnprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpid 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéa sic mazliwoscig ko-
rzystania z nagpujacego spretu:

walcéw statycznych., wibracyjnych lub ptyt wibrasygh.

Stosowany spkz nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagaliwe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.00403.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpoogiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WatEejsze przysipienie do wyko-
nania koryta oraz profilowania i zeggczania podita, jest maliwe wytgcznie za zgodgl Inzyniera, w korzyst-
nych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtu nie mae odbywa sie ruch budowla-
ny, niezwizany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposébkazzp-
towany przez layniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoaliwiaé nachgniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczego6lrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robo6t o malym zakre3posob wykonania musidyaakceptowany przezay
niera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwm@zy na odktad w miejsce wskazane przez/iera.
Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga
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Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podeonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca sj, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgistija zanizenia poziomu w podial przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcirpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowieé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do
uzyskania wymaganychgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przez
Inzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osagniccia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ke
zagyszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Strefa Minimalna wartdc¢ |
korpusu
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og 0,97
powierzchni podiga

Kontrolg zageszczenia naly oprze na metodzie obgien plyty dynamiczg (pomiar E4— dynamiczny modut
odksztatcenia, odczytany z gdzenia).

Tablica 1a. Interpretacja wynikéw pomiaru dynamegm modutu odksztatcenia pomiag EMN/m?)
Is— wskanik zagszczenia

E,> — modut wtérnego odksztatcenia

E.q — dynamiczny modut odksztalcenia, odczytany adeenia.

Grupa gruntu Informacje dodatkowe Is wE (=
dobrze uziarnione %03 >120 >60
I ZWiry nieregularnie uziarnione/brak frednich frakcji ~>1,00 >100 >50
Z pytem > 0,98 >80 >40
> 0,97 >70 >35
ZWiry stabo uziarnione
Il stabo uziarnione 3,00 >80 >40
nieregularnie uziarnione/brak ggednich frakcji -
piaski zezwirem >0,98 >70 >35
dobrze uziarnione - zavirem >0,97 >60 >32
1] >1,00 >45 >25
Grunt mieszany lub drobnoziarnisty _ 097 >30 >15
>0,95 >20 >10
Tabela 1b. Interpretacja na podstawie wzgre10,0015E,4 + 0,93
E'.'[I . | E'.'tl . | E'.'[I . | E'.'itl N |
[BAlimE) ¢ [fMim®) ¢ [BAlim®) ¢ [BlAme] ¢
zh =054 z 25 =096 z 45 =099 =[5 =103
=10 =095 =30 =097 =40 = 1,00
=145 =095 =35 =093 =645 =101
z 20 z009R z 40 =099 = F0 =102

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipsavinien on zabezpiecéypodiaze
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przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeztorenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&niajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli zawil-
gocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to hapgawkona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Nie dotyczy.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz Zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz

Zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego podé
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz Zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmé

Lp. | Wyszczegodlnienie batlg Minimalna czstotliwas¢
i pomiarow badai i pomiaréw

1 | Szeroké’ koryta co25m

2 | Réwndé podhena co25m

3 | RGwnd@¢ poprzeczna co25m

4 | Spadki poprzeczne co25m

5 | Rzdne wysokéiowe co25m

6 | Uksztattowanie osi w co25m
planie”

7 | Zageszczenie, wilgotnid |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzadziej ni raz na 100
gruntu podiaa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukismteinia osi w planie naty wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy fata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne nakg mierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektovg z toleranci
+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esporéwnanie wartici modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@cakrelonych zgodnie z normmPN-S-02205 nie powin-
na by wieksza od 2,2.

Zgodnie z PN-S-02205 odchylenia od wilgatcicoptymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych?2%,

- w gruntach mato drednio spoistych+0% -2%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagzuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne za-
geszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggkananej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy; projektowvy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdSf i wymaganiami liyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wghkiu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek fgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyty
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®fania i badania. Zatacznik B (norma-
tywny)
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D-04.02.01 WARSTWY ODCINAWCE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS¥ wymagania dotycece wykonania i odbioru robot zyvi
zanych z wykonaniem warstw odcigeych dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-
zacji robot wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostalych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem warstw
odcinapcych, stanowicych cz$¢ podbudowy pomocniczej.

Zakres robot zgodnie z dokumentagjojektow; i przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okieniami poda-
nymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpid 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogl6lne wymagania dotycyce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paa ST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw odgicych :

piaski,

zwir i mieszanka.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odcigaych powinny spetnianastpujace warunki:

a) szczelnéci, okreslony zalenoscia:

D15
dss =5

gdzie:

D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstigty odcinajcej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.

b) zagszczalnéci, okreilony zaleznoscia:
d
U=—2>5
d 10

gdzie:

U - wska&nik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odaityagh powinien spetntawymagania normy PN-B-11113 [5]
dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwirejgcych powinny spetniawymagania normy PN-B-
11111 [3], dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw odcingjych powinien speintawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1.Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy agtej nie jest wbudowane bezpednio po dostar-
czeniu na budowi zachodzi potrzeba jego okresowego skladowani&yykonawca rob6t powinien zabezpie-
czy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmyni materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu
sktadowania powinno liyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy ogiszagcej powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

Pracownia Projektowa Drég i Mostéw Andrzej Chmiesd&i 27



- rowniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiédlie” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi$rodkami transportu w warunkach zabezpiepzgih je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamimmachym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podi¢a

Podiaze gruntowe powinno spetriavymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zagszczaniem podi@”.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposéb umldviajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétip z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagz-
czeniu osignieto grubd¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaywa nalgy przed zagszczeniem wymiedikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysypi¢ do jej za-
geszczania.

Zageszczanie nawierzchni nale rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwnaici lub zagébienia powstale w czasie zggczania powinny ky wyréwnywane na bi@co przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normal-
nej proéby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B814[|]. Wskanik zag:szczenia nalgy okreila¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [8].

Kontrole zagszczenia nally oprzé na metodzie obgien plyty dynamiczg (pomiar E,q— dynamiczny modut
odksztatcenia, odczytany z gdzenia).

Interpretacg wynikéw pomiaru dynamicznego modutu odksztatcpaiaiar E,q (MN/nf) przeprowadzi zgod-
nie z ST D-04.01.01p. 5.4. tab. laitab. 1b.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gilgotnos¢ kruszywa jest riisza od wilgot-
nosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreilong iloscig wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Nie dotyczy.

5.5. Utrzymanie warstwy odcinajcej

Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed ugeniem naspnej warstwy powinna liyutrzymywana w dobrym
stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej war-
stwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie wiiciwosci kru-
szywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1.Zakres bad&i pomiarow

Zakres bad@ai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odcinglej podaje tablica
1.
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Tablica 1. Zakres bada pomiarow warstwy odcinagej

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy co25m
2 | Rowna¢ podiwzna co25m
3 | Robwna¢ poprzeczna co25m
4 | Spadki poprzeczne co25m
5 | Rzdne wysokéciowe co25m
6 | Uksztattowanie osi w planie co25m
7 | Gruba¢ warstwy co25m
8 | Zagszczenie, wilgotn@& kruszywa co25m

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokaé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROwnaG¢ warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy odcinafej naley mierzy¢ 4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].
Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj naley mierzy¢ 4 metrov tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigzgj na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wtej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdonag w dokumentaciji projektowej z tolerageil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtdw technologicznych, zostata wykonana w dwéch tmarsh, naley mierzy taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy nagiokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialendpowiednich wiéci-
waosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkidu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena gru-
basci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujec poréwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[6], nie powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badg& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszy
czone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienkongnej warstwy jest niedopuszczalne.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

0Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@MIymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar rob6t zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadatacy projektovy;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \tyGdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Podstaw ptatnaci bedzie kwota ryczattowa robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111

4. PN-B-11112

5. PN-B-11113

6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek tgrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

Kruszywo mineralne. Kruszywo natugatto nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywo famaoendwierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie huogdksztatcenia nawierzchni podatnych
i podiaza przez obeizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.04.02b. PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUS ZYWA NIEZWI AZANEGO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacichirecznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania i od-
bioru robét zwizanych z wykonywaniem warstwy podbudowy zasadnizzajeszanki kruszywa niezyganego,
zag:szczanego mechanicznie dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zldoain
realizacji robot okrdonych w pkt. 1.1 niniejszej STSpecyfikacja techniczna (ST) jest integgatzescig doku-
mentacji projektowej i jest nadmna w stosunku do pozostatych jegsck Wszelkie sprawy spornedy roz-
strzygane i interpretowane w oparciu o zapisy ST.

1.3.Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem i odbio-
rem warstwy z mieszanki kruszywa niezmanego, tj. ziarnistego materiatu o ctomym skladzie, w procesie
technologicznym, polegggym na odpowiednim zggzczeniu przy optymalnej wilgotéc mieszanki.

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania gasizcych warstw konstrukcyjnych:

w-wa podbudowy zasadniczej z mieszanki kruszyveapEanego 0/31,5

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezwizana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o gkvaym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),
ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego p@diguntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchidigdr
Mieszanka niezwizana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, @/kéngu lub mieszaniny
tych kruszyw w okrédonych proporcjach.

1.4.2.Kategoria — charakterystyczny poziom $disvosci kruszywa lub mieszanki niezydanej, wyraony, jako
przedziat wartéci lub warté¢ graniczna. Nie ma zalaosci pomigdzy kategoriami rénych wiaciwosci.
1.4.3.Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowmie, ktéry mae by naturalny, sztuczny lub z recy-
klingu.

1.4.4.Kruszywo naturalne — kruszywo ze zldaturalnych pochodzenia mineralnego, ktérezenby¢ poddane
wytacznie obrébce mechanicznej. Kruszywo naturalne yegskiwane z mineralnych surowcow naturalnych
wystepujacych w przyrodzie, jakwir, piasek,zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnidngkat,
nadziarnawirowego lub otoczakéw.

1.4.5.Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia minegainezyskiwane w wyniku procesu przemystowego
obejmupcego obrobk termiczry lub inng modyfikacg. Do kruszywa sztucznego zalicza sv szczegOlInéci
kruszywo zzuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.4.6.Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstate w wynitzerobki materialu zastosowanego uprzednio w
budownictwie.

1.4.7.Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowgak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione
skaty, nadziarnawirowe.

1.4.8. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — kruszywo skladeg s¢ gléwnie ze skrystalizowanych
krzemianoéw lub glinokrzemianéw wapnia i magnezuskayych przez powolne schtadzanie powietrzem ciekte
go zuzla wielkopiecowego. Proces chiodzeniaz@m@dbywa si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chio-
dzony powietrzemuzel wielkopiecowy twardnieje dgki reakcji hydraulicznej lub karbonatyzaciji.
1.4.9.Kruszywo zuzlowe z zuzla stalowniczego — kruszywo sklageg¢ sé gtdwnie ze skrystalizowanego krze-
mianu wapnia i ferrytu zawiergjego CaO, Sig) MgO oraz tlenekelaza. Kruszywo otrzymujeesprzez powol-
ne schtadzanie powietrzem ciekleggala stalowniczego. Proces chtodzeniazemodbywé sie przy kontrolowa-
nym dodawaniu wody.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR1+KR6) — obkgienie drogi ruchem samochodowym, wysae w osiach oblicze-
niowych (100 kN) wedtug ,Katalogu typowych konstojiknawierzchni podatnych i pétsztywnych”. Genegaln
Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Diddostow, Warszawa 1997 [22].

1.4.11 Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Zrws. 0 wymiarach ziaren d (dolnego) réwnym lub
wigkszym niz 1 mm oraz D (gérnego) gkszym nz 2 mm.

1.4.12.Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie &nws 0 wymiarach ziaren d rownym 0 oraz D
réwnym 6,3 mm lub mniejszym.

1.4.13.Kruszywo o ciglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stamgme mieszankkruszyw grubych

i drobnych, w ktérej D jest wksze nk 6,3 mm.

1.4.14.Destrukt asfaltowy —

Nie dotyczy.

1.4.15.Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastesiavw mieszance przeznaczonej do wykonywania
warstw nawierzchni drogowej lub podioulepszonego, ktére charakteryzugersiznicami w uziarnieniu przed i
po 5-krotnym zagszczeniu metagProctora, przekraczgjymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalesprawdzé na
sitach przewidzianych do kontroli uziarnienia wg-EN 13285 i niniejszej ST. O zakwalifikowaniu krysza
do kruszyw stabych decyduje napksza ré@nica wartdci przesiewdw na jednym z sit kontrolnych.
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1.4.16.Podbudowa — dolna €& konstrukcji nawierzchni drogi, stgca do przenoszenia obgen z ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktadé sic z podbudowy pomocniczej i pomocniczej, ktére mbge wykonywane
w kilku warstwach technologicznych.
1.4.17.Podbudowa pomocnicza — warstwa zapewn#jprzenoszenie olgen z warstwy podbudowy pomoc-
niczej na warstw podtaza. Podbudowa pomocnicza neosktada sie z kilku warstw o réanych wigciwosciach.
1.4.18.Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewgceaprzenoszenie olagen z warstw wyej lezacych na war-
stwe podbudowy pomocniczej lub podie.
1.4.19.Symbole i skroty dodatkowe
% m/m procent masy,
NR brak konieczrdoi badania danej cechy,
CRB kalifornijski wskanik nosnosci, %
SDV obszar uziarnienia, w ktorym powinng msiiesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana
przez dostawgproducenta,
ZKP zaktadowa kontrola produkcji.
1.4.20.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” [1], pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo|tg pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” [1], pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania rob6t
2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
2.2.2.Materiaty wchodzce w sktad mieszanki
Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszan&kuszywa niezwjzanego &

—kruszywo,

—woda do zraszania kruszywa.
2.2.3 Kruszywa
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy zgisa€j przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gornym wymiarze ziaren (D)ekszym nz 80 mm nie g objete normy PN-EN 13285 [17] i ninigj-
sza ST.
Tablica 1. Wymagania wedtug WT-4 [20] i PN-EN 13248] wobec kruszyw do mieszanek niezmanych w

warstwie podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzaych,
przeznaczonych do zastosowania w
warstwie podbudowy pomocniczej pod nawierzghdrogi

Skroty wyte w tabli-
cy: Kat. — kategoria
wihasciwosci, Dekl —

Metoda obcigzonej ruchem kategorii KR1-
deklarowana, wsk. — . -
o badania | Rozdzia}
wskaznik,wsp. —
. . wg PN-EN .
wspétczynnik, roz.- 1324 Wymagania
rozdziat Wiaciwosé 5
kruszywa
Zestaw sit # - 4.1- 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 345;
4.2 63 i 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat.80/20, kruszywo drob-
933-1[5] ne: kat. G80, kruszywo o gglym uziarnieniu
kat. G\75
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rys.1
Oglblne granice i tolerancje| PN-EN 4.3.2 Kat. GE20/15
uziarnienia kruszywa grubego na 933-1 [5]
sitach pdrednich
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Tolerancje typowego uziarniet PN-EN 4.3.3 Kat. GF10

kru- 933-1 [5] Kat. GTa20

szywa drobnego i kruszywa 0agi

glym uziarnieniu

Ksztatt kruszywa grubego - | PN-EN 4.4 Kat. Fio

maksymalne wartgi wskanika 933-3 [6]

ptaskaci

Ksztalt kruszywa grubego - | PN-EN 4.4 Kat. Sis

maksymalne wartei wskaznika 933-4 [7]

ksztaitu

Kategorie procentowych zawartpPN-EN 4.5 Kat. Gg/3

$ci ziaren o powierzchni przekryi-933-5 [8]

szonej lub tamanych oraz ziaren

calkowicie zaokigglonych w kru-

szywie grubym

Zawartg¢ pytow w kruszywie gru-PN-EN 4.6 Kat. fexarowana

bym’ 933-1 [5]

Zawarté¢ pytdbw w  kruszywi¢ PN-EN 4.6 Kat. bexarowana

drobnyn? 933-1 [5]

Jaka¢ pytow - 4.7 Wiéciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach,
a tylko w mieszankach wg wymagalla mieszaft
nek

Odpornd¢ na rozdrabnianie kruPN-EN 5.2 Kat. LAy

szywa grubego 1097-2

[10]

Odpornd¢ na scieranie kruszyw PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana

grubego 1097-1 [9]

Gestas¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana

1097-6,
roz. 7, 8 i
[11]
Nashkliwo$¢ PN-EN 55i Kat. W;,NR
1097-6, |7.32 |kat. WA2™
roz. 7, 8 i
[11]
Siarczany rozpuszczalne w kwasje PN-EN | 6.2 Kat. Af\r
1744-1[14]
Calkowita zawarté siarki PN-EN 6.3 Kat. {r
1744-1[14]
Statas¢ objetosci zuzla PN-EN 6.4.2. Kat. Vs
stalowniczego 1744-1, 1
roz. 19.3
[14]
Rozpad krzemianowy vuzlu wiel- PN-EN 6.4.2. Brak rozpadu
ko- piecowym kawatkowym 1744-1,p. | 2
19.1 [14]
Rozpad zelazawy w  zuzl{ PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wielkopieco- wym kawatkowym | 1744-1, 3
p.19.2[14]
Skiadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunkusdzdo-
1744-3 wiska wg odebnych przepiséw
[15]
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takaghdrewno, szklo i phktik,

mogcych pogorsz§ wyréb kaicowy
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Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN | 7.2 Kat. SBa

1367-3[13]
[ PN-
EN1097-2
[10]
Mrozoodpornéé¢ na frakcji kruszy-PN-EN 7.3.3 71
wa 8/16 mm 1367-1
[12]
Sklad materiatowy - Zal. C | Deklarowany
Istotne cechyrodowiskowe - Zal. C | Wigkszas¢ substancji niebezpiecznych o#le

pkt nych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwycyaj
C.34 nie wystpuje w zrodlach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do krusgyw
sztucznych i odpadowych naiebada czy zawar
tos¢ substancji niebezpiecznych nie przekrgcza
wartasci dopuszczalnych wg oglsnych przepisow

*) taczna zawart& pytdw w mieszance powinnaegniesci¢ w wybranych krzywych granicznych

**) Pod warunkiem, gdy zawaréé w mieszance nie przekracza 50% m/m

*»*) Do warstw podbuddéw zasadniczych na drogablehzonych ruchem KR5-KR6 dopuszcza jgidynie
kruszywa charakteryzage s¢ odporndcig na rozdrabnianie LA35

*+%) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnigmalery sprawdzé mrozoodpornée

2.2.4.Woda do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalestosowé wode nie zawierajca sktadnikow wplywajcych szkodliwie na mie-
szank kruszywa, ale umdiwiajaca wkasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”, [kt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaie mazliwoscig korzystania
ze spretu dostosowanego do przt¢j metody robot, jak:
a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wygaose w uradzenia dozujce wod, ktére powinny
zapewnt wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnboptymalnej,
d) zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjneSpra powinien odpowiadawymaga-
niom okraélonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjagtoducentéw lub propozycji Wykonawcy i po-
winien by zaakceptowany przezAyniera/Kierownika projektu.
4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie” [1], pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyatériatami i nadmiernym zawilgoceniem. Wodazendy
dostarczana wodagliem lub przewanymi zbiornikami wody.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0géIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogoine”.
5.2. Zasady wykonywania robét
Sposoéb wykonania rob6t powiniendggodny z dokumentagprojektova i ST.
Podstawowe czyndoi przy wykonaniu robot obejmalj
1.roboty przygotowawcze,
2.projektowanie mieszanki,
3.
4. wbudowanie mieszanki,
5. roboty wykaczeniowe.
Warstwa z mieszanki kruszywa niezménego nie mae by wykonywana wtedy, gdy podie jest zamarzete.
Nie nalery rozpoczyna wbudowywania mieszanki z kruszywa niegzénego, jeeli prognozy meteorologiczne
wskazuj na maliwy spadek temperatury pomij °C w czasie uktadania.
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5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lukkaza Inzynie-
ra/Kierownika projektu:
— ustalt lokalizacg robét,
—przeprowad#i obliczenia i pomiary niezloine do szczegbtowego wytyczenia rob6t oraz ustaldanych wy-

sokasciowych,
—usuny¢ przeszkody utrudnigge wykonanie robot,
—wprowadzé oznakowanie drogi na okres robot,
—zgromadzt materiaty i sprgt potrzebne do rozpoezia robot.
5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezvgzanego
5.4.1.Postanowienia ogélne
Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem/Kierownikiem projektu, Wykonawca
dostarczy laynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projekktadu mieszanki kruszywa niezmanego
oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i probiateriatéw pobrane w obeciud Inzy-
niera/Kierownika projektu do wykonania badeontrolnych.
Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszgwamieszanki oraz ikzi wody. Procedura projektowa
powinna by oparta na prébach laboratoryjnych i/lub polowycheprowadzonych na tych samych sktadnikach,
z tych samyctirédet i o takich samych wdaiwosciach, jak te ktore dulg stosowane do wykonania podbudowy
pomocniczej.
Sklad mieszanki projektujeesizgodnie z wymaganiami wobec mieszanek nigzanych do podbudowy po-
mocniczej, okrélonych w tablicy 4. Wartéci graniczne i tolerancje zawiegajozrzut wynikagcy z pobierania i
dzielenia prébki, przedziat ufdoi (precyzja w poréwnywalnych warunkach) oraz miemémierngci warunkéw
wykonawczych.
Mieszanki kruszyw powinny ldytak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zaamee jednakowych
wiasciwosci, spetniagc wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powirtng jednorodnie wymieszane i po-
winny charakteryzow@asie rownomiern wilgotnoscig. Kruszywa powinny odpowiadavymaganiom tablicy 1,
przy czym w mieszankach wyprodukowanych zng@h kruszyw, kady ze sktadnikéw musi spetdiavymagania
tablicy 1.
5.4.2.Wymagania wobec mieszanek
W warstwach podbudowy zasadniczej stosomastpujace mieszanki kruszyw:

0/31,5 mm,

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do poalyudomocniczej, podane w tablicy 4, odnie wraz-
liwosci na mréz mieszanek kruszyw, dotychadania materiatu po gmiokrotnym zagszczeniu w aparacie
Proctora wedtug PN-EN 13286-2 [18].
Zawarta¢ pytow w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowsnpcniczej, okrdana wg PN-EN 933-1 [5],
powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabkruszyw, zawart@& pytow w mieszance
kruszyw naley rowniez bad& i deklarow&, po pkciokrotnym zagszczeniu metagProctora. Zawartd pytow
w takiej mieszance po giokrotnym zagszczeniu metagProctora powinna réwniespetni@ wymagania poda-
ne w tablicy 4. Nie okrida sk wymagania wobec minimalnej zawasto pytdbw < 0,063 mm w mieszankach
kruszyw do warstwy podbudowy pomocniczej.
Zawarta¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, dkana wedtug PN-EN 933-1 [5] powinna spetnigymagania
podane w tablicy 4. W przypadku stabych kruszywydege zawarté¢ nadziarna w mieszance kruszyw pe-pi
ciokrotnym zagszczeniu metaglProctora.
Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw powinny zawaesic w obszarze mdzy krzywymi granicznymi uziar-
nienia przedstawionymi na rysunkach 1+3, odpowiedia kadego rodzaju mieszanki. Na rysunkach 1+3 po-
kazano réwnig liniami przerywanymi obszar uziarnienia SDV, w kit powinna si miesci¢ krzywa uziarnie-
nia mieszanki ,.S” deklarowana przez dostedpcoducenta.
W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszamiskyw naley rowniez badd i deklarow& po pkciokrot-
nym zagszczeniu metad Proctora. Kryterium przydatdoi takiej mieszanki, pod wzgllem uziarnienia, jest
spetnione, jeeli uziarnienie mieszanki po gmiokrotnym zagszczeniu metadProctora migci sie w krzywych
granicznych podanych na rysunku 1.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niez@anej 0/31,5 dla podbudowy zasadniczej
Oprocz wymaga podanych na rys. 1, wymaga aby 90% uziarnie mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miegcy spetnialo wymagania kategorii podanych w talgic2 i 3, aby zapew&ijednorodnéc i
ciggtos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodmd uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanieleklarowan
przez producenta watoia (S). Wymagania dotygzprodukowanej i dostarczanej mieszankiliJmieszanka
zawiera nadmiegnzawartdé ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanegezpproducenta uziarnienia
mieszanki po piciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Mieszanka Poréwnanie z deklarowanym SD\olerancja przesiewu przez sito
niezwigzana [%(m/m)]
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 224 315
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez produzenieszanek powinna nie tylko rboi sic w odpowiednich

krzywych uziarnienia (rys. 1) ograniczonych przeaywymi liniami (SDV) z uwzgldnieniem dopuszczalnych

tolerancji podanych w tablicy 2, ale powinna spatiakze wymagania @gtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec gitosci uziarnienia na sitach kontrolnych -znice w przesiewach podczas ba-
dan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawagébfrakcji w mieszance - ihice przesiewow
[%6(m/m)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22/4 16/31,

min. | max| min. | max | min.| Max | min| max | min| max| min.| max| min. | max | min| max

2]

0/31,5 41 15| 7 20 - - 10 25 ] - 1p 25

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéwdrasaych powinny spetnéawymagania wg tablicy 4.
34. Istotne cechyrodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi éleiadczeniami, dotycgymi stosowania w drogownictwie mieszanek z kruszyw
naturalnych oraz gruntéw, moa je zaliczy do wyrobéw budowlanych, ktére nie oddziatywagkodliwie na
srodowisko. Wekszai¢ substancii niebezpiecznych oklanych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
wystepuje w takich mieszankach. W przypadku stosowanmi@szankach kruszyw w stosunku do ktorych brak
jest jeszcze ustalonych zasad, np. kruszywa z liegyki kruszywa z pewnych odpadoéw przemystowydtleza

sig zachowanie ostémosci. Przydatnécé takich kruszyw, jéi jest to wymagane, ni@ by oceniona zgodnie z
wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypadkeatpliwych naley uzysk& ocerp takiej mieszanki
przez widciwe jednostki.

Tablica 4. Wymagane widciwosci mieszanki niezwizanej do warstwy podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec mieszanek kruszywa nigzamego w warstwie
Wiasciwos¢ kruszywa podbudowy zasadniczej pod nawierzghmiogi obcizonej ruchem
kategorii KR1
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Punkt
PNEN
1328

Wymagania

Uziarnienie mieszanek

4.3.1

0/31,5;

Maksymalna zawarté
Kat.UF

pytéw:

4.3.2

Kat. Uk

Minimalna zawarté¢ pyldw: Kat.
LF

4.3.2

Kat. Lig

Zawartagé nadziarna:

Kat.OC

4.3.3

Kat. OGo

Wymagania wobec uziarnienia

4.4.7

Krzywe grargcamiarnienia wedlug rys. 1

Wymagania wobec jednorodéw
uziarnienia poszczegO6lnych partii
poréwnanie z deklarowgnprzez
producenta warteia (S)

4.4.2

Wg tab. 2

Wymagania wobec jednorodiui
uziarnienia na sitach kontrolnych
réznice w przesiewach

4.4.2

Wg tab. 3

Wrazliwos¢ na mréz; wskanik
piaskowy SE” , co najmniej

4.5

45

Odporng¢ na rozdrabnianie (doty
czy frakcji 10/14 mm odsianej
mieszanki) wg PN-EN 1097-1
[9], kat. nie wysza nk

N

Kat. LAgs

Odporndg¢ na scieranie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z mie-
szanki) wg PN-EN 1097-1 [9],
kat. Mpe

Mpe deklarowana

Mrozoodporné¢ (dotyczy frakcji
kruszywa 8/16 mm odsianej
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12

Kat. F4

Wartas¢ CBR po zagszczeniu dq
wskaznika zagszczenia 4=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co n
mniej

Wodoprzepuszczaldé mieszank
w warstwie odsgczapcej po zagsz-
czeniu metog Proctora do wska
nika zagszczenia 4=1,0; wsp
filtracji "k”, co najmniej cm/s

4.5

Brak wymaga

Zawarté¢ wody w mieszance z
geszczanej; % (m/m) wilgotrai
optymalnej wg metody Proctora

80-100

Inne cechyrodowiskowe

4.5

Wkszas¢ substancji niebezpiecznych okienych w dyrek-
tywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie vwystje w zro-
diach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak mieed
sieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych ppleada
czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych nie przekra
wartasci dopuszczalnych wg oglinych przepisow

" Gdy wartgci obliczone z 1,4D oraz d/2 nig doktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nagl@rzyjac
nastpny nizszy wymiar sita. J8 D=90 mm naléy przyja¢ wymiar sita 125 mm jako waré nadziarna.”’
Procentowa zawarté ziaren przechodzeych przez sito D me@ by wigksza nk 99% masy, ale w takich
przypadkach dostawca powinien zadeklardtypowe uziarnienie.

**) Badanie wskanika piaskowego SE naig wykona na mieszance po guiokrotnym zagszczeniu metag

Proctora wg PN-EN 13286-2 [18].

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy
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5.6. Podtae pod podbudove zasadnica

Rodzaj podtaa pod podbudow powinien by zgodny z ustaleniem dokumentacji projektowej. Vesizg
niezkedne cechy geometryczne pozdopowinny umaliwi ¢ utozenie na niej podbudowy pomocniczej.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstw podbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa décisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach,
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkyt(wérnie mieszanek kruszywa) stacjonarne lub
mobilne powinny zapewaiciagtos¢ produkcji zgoda z recepd laboratoryjna.

Ze wzgbkdu na konieczrig zapewnienia mieszance jednoroftriaie zaleca §i wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegOlnych frakcji kruszywa na drodze

Przy produkcji mieszanki kruszywa nayeprowadzé zaktadovg kontrok produkcji mieszanek niezgdanych,
zgodnie z WT-4 [20] zatznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez predtaddostawg nalezy stosowa

si¢ do zasad deklarowania w odniesieniu do zakresarnienia podanych w WT-4 [20] zaknik B.

5.8. Whudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgdanego po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbu-
dowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegreganiamysychaniu. Zaleca siw tym celu korzystanie z trans-
portu samochodowego z zabezpiecg{przykryty) skrzyng tadunkovy.

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana metedzmechanizowanprzy wyciu zalecanej, elektronicznie
sterowanej, rozktadarki, ktéra wphie mae zagszcza uktadam warstwe kruszywa. Rozktadana warstwa kru-
szywa powinna hyjednakowej grubgzi, takiej aby jej ostateczna gruiégo zagszczeniu byla rowna gruba
projektowanej. Gruki pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza20 cm po zagszczeniu.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora. Mieszanka ocliszej wilgotndci powinna zostaosuszona przez mieszanie i hapowie-
trzanie, np. przemieszanie jej mieszarkilkakrotne przesuwanie mieszanki réwniarldezeli wilgotnos¢ mie-
szanki kruszywa jest #6za od optymalnej o 20% jej wafbd mieszanka powinna byzwilzona okrélong ilo-
$cig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest wgza od opty-
malnej o 10% jej warkei, mieszank nalezy osuszy.

RozZcielorg mieszank kruszywa nalgy sprofilowa réwniarkg lub ciezkim szablonem, do spadkéw poprzecz-
nych i pochylé podtwnych ustalonych w dokumentacji projektowej. W ceagiofilowania nalgy wyréwna
lokalne wgtbienia.

5.9. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa najerozpocaé jej zagszczanie, ktére natg kontynuowé az do
osiggniecia wymaganego w ST wskaika zagszczenia.

Warstwe kruszywa niezwizanego naley zagszcza walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkim
Kruszywo o przewadze ziaren grubych zalegazaigpszcza najpierw walcami ogumionymi, a ngphie walca-
mi wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaren drotimygaleca sizag:szcza najpierw walcami ogumionymi,
a nasgpnie gtadkimi. W miejscach trudno dgghych naley stosowd zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechanicz-
ne itp. Zagszczenie powinno liyrownomierne na catej szeral warstwy.

Zaleca sj, aby grubé¢ zag:szczanej warstwy nie przekraczata przy walcaclystaych gtadkich 15 cm, a przy
walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa, przed gemiem nasgfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.zidi
po wykonanej warstwieddlzie s¢é odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obyasiny napravd wszelkie
uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

Wszelkie odsipstwa od podanych powszych wymaga podlegad uzgodnieniu z isynierem i po ich wykona-
niu musa by¢ zgodne z wymogami ST.

Wykonawca mee przysgpi¢ do uktadania warstwy z mieszanki niegmanej po uzyskaniu akceptacji przez
inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakeoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3I[1], pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca powinien:

uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@vnp.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CEziudkiem budowlanym B, certyfikat zgodeg dekla-
raci zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materialéw wykonane przez dostawtgoy i

— wykon& badania kruszyw przeznaczonych do wykonania raii##jmujice wszystkie whciwosci okreslone
w tablicy 1 niniejszej ST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad&Vykonawca przedstawia Aynierowi/Kierownikowi projektu do ak-

ceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 5.

38



Tablica 5. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robo6t

Lp. Wyszczegolnienie robot Egtotliwos¢ bada Wartaici dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic terenuy Wg pktu 5 i dokumentacji
1 . . lraz . .
robot z dokumentagijprojektows projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii kruszy-
3 | Wiasciwosci kruszywa wa i przy kadej zmianie W(g tablicy 1
kruszywa
S ) 2 razy na dziennej dzialce )
4 | Uziarnienie mieszanki roboczej W(g tablicy 4
5 | Wilgotnas¢ mieszanki Jw. Jw.
6 | Zawarté¢ pytbw w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawartd¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mréz, wskaik
9 [ Zawarté¢ wody w mieszance Jw. Jw.
. L 10 prébek na
10 | Wartas¢ CBR po zagszczeniu mieszank 10 000 M Jw.
11 |Inne wihgciwosci mieszanki W(g ustaleniadyniera Jw.
12 | Cechysrodowiskowe Wg ustalenia liyniera Jw.
13 [ Roboty wykaczeniowe Ocenagita Wg pktu 5.12

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestas¢ oraz zakres pomiar6w dotygz/ch cech geometrycznych wykonanej warstwy z migdzsiezwigzanej
wraz dopuszczalnymi tolerancjami od wiedkbprojektowanych podano w Tablicy 6.

Tablica 6. Minimalna ogtos¢ oraz zakres pomiar6w cech geometrycznych wykonaaestwy z mieszanki
niezwigzanej wraz z dopuszczalnymi tolerancjami

L.p. Badania i pomiary Minimaina C‘?St(,rc badai i Tolerancje
pomiaréw
1 Szerok&’ warstwy co25m +10 cm/-5cm
2 Rowng¢ podiena col0m +10 /-15 mm
3 Rowng¢ poprzeczna co5m +10/-15mm
4 Spadek poprzeczny co25m +0,5%
5 Rzdne wysok{riowe co20m +0 /- 1cm
6 Uksztaltowanie osi w planie co25m +5cm
w 3 punktach na dzialce
7 Grubagé warstwy roboczej, lecz nie rzadziej | +10mm /-15 mm
niz raz na 100

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy egzanki niezwjzanej

6.5.1 Niewtasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie warstwy z mieszanki niezanej, ktére wykazugjwicksze odchylenia od okiienych
w punkcie 6.4 powinny lynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtosci co najmniej 10 cm, wy-
réwnane i powtornie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniepi@nanej warstwy jest niedo-
puszczalne. Jeli szeroké¢ warstwy jest mniejsza od szergkbprojektowanej o wgicej niz 10 cm i nie zapew-
nia podparcia warstwom vgj lezacym, to wykonawca powinien na wkasny koszt poszerzgrstve przez jej
spulchnienie na pedrgrubdi¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
6.5.2Niewtasciwa grubdé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgm grubéci, wykonawca powinien wykoranapravg
warstwy. Powierzchnie powinny byhaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni gle-
bokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednigciwosciach, wyrow-
nane i ponownie zagzczone. Roboty te wykonawca wykona na wiasny k&sztwykonaniu tych robdt nagi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy wedtug wiej podanych zasad.
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6.5.3. Niewtdciwe zagszczenie i/lub nénosé
Jezeli zagszczenie i/lub ninos¢ warstwy lgdzie mniejsza od wymaganej, to wykonawca wykonaelsz robo-
ty niezlzdne do zapewnienia wymaganej j&giorobdt, zalecone przezayniera.
7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgaraa og6ine”.
Obmiar rob6t zgodnie z przedmiarem robot oraz dadatacy projektovy;.
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgarda ogélne”. Roboty uznajecsia zgodne z doku-
mentacy projektova, ST | wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0gdlne ustalenia dotygee podstawy platrioi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Podstaw ptatnaici bedzie kwota ryczattowa robot.
9.3. Sposab rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz ST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktérg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesppzekazywane Zamawigj
cemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzysge, ktére g niezlkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameoth6t tymczaso-
wych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne (ST)
1.D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2.D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
10.2. Normy
5.PN-EN 933-1 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie skladu ziarnowego — Metoda
przesiewania
6.PN-EN 933-3 Badania geometrycznych $elaosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pamoc
wskaznika ptaskdci
7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych $giaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren — Wsida
ksztattu
8.PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $giaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawgit@iarn o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszentathmania kruszyw grubych
9.PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznychser@osci kruszyw — Oznaczanie odpoed nascie-
ranie (mikro-Deval)
10.PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych$etaosci kruszyw — Metody oznaczania odpofoio
na rozdrabnianie
11PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychseitvosci kruszyw — Czsé 6:
Oznaczaniegptcici ziarn i nasikliwosci
12PN-EN 1367-1 Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycz-
nych — Czs¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKwd
13PN-EN 1367-3 Badania wdaiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycz-
nych — Czs¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mggotowania
14 PN-EN 1744-1 Badania chemicznych $eiavosci kruszyw — Analiza chemiczna
15. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych $diavosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie wyggow przez
wymywanie kruszyw
16.PN-EN 13242 Kruszywa do niezyganych i zwazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictviegowym
17PN-EN 13285 Mieszanki niezgdane — Wymagania
18 PN-EN 13286-2 Mieszanki niezyziane i zwazane spoiwem hydraulicznym — &z 2: Metody okrélania
gestasci i zawartdci wody — Zagszczanie metadProctora
19PN-EN 13286-47 Mieszanki niezygiane i zwjzane spoiwem hydraulicznym — ¢ 47: Metody bada
dla okrélenia nénosci, kalifornijski wskanik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nosnasci i pecznienia liniowego
10.3. Inne dokumenty
20 Mieszanki niezwjzane do drég krajowych. WT-4 2010. Wymagania tezime (zalecone do stosowania
w specyfikacji technicznej na roboty budowlane negdch krajowych wg zagdzenia nr 102 GDDKIA z
dnia 19.11.2010r.)
21 Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)
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22 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicz-
nych — Instytut Badawczy Drog i Mostéw, Warszaw@7.9

23 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicz-
nych — Politechnika Gdeska — Katedra lgynierii Drogowej, Gdask 2012
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D - 05.03.23a NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ DLA DROG | ULIC
LOKALNYCH ORAZ PLACOW | CHODNIKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sf'wymagania dotyee wykonania i odbioru robot zgvi

zanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kdstikowej dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakauhent przetargowy i kontraktowy przy zlecanigali-

zacji robo6t wymienionych w p. 1.1. brandrogowej.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostatych jej eZci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem i odbio-

rem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

Betonowy kostke brukowy stosuje si do nawierzchni:

- chodnikow (kolor szary),

- zjazdow (kolor grafitowy).

Zakres robot zgodnie z przedmiarem robo6t i dokuaegnprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemeioldany, przeznaczony do budowy warstigje-

ralnej nawierzchni, wykonany metpavibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarvwgoneb barwionego,

jedno- lub dwuwarstwowego, charakterymyj si ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elemen-

tow.

1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietaj jezdné od chodnika, charakteryzigy sk

statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diggpnie wieksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek — umocnione zagpienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wod.

1.4.4.0brzeze - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i gggéw pieszych od terenéw nie

przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Spoina - odsgp pomedzy przylegagcymi elementami (kostkami) wypetniony okienymi materiatami

wypetniapcymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu ufiwdienia od-

ksztalc@é temperaturowych, wypetniony olsfenymi materiatami wypetniggymi.

1.4.7.Pozostale okrdenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-

nicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lfi5] pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotycace rob6t

Wymagania dotycce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[Bg pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotycyce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00 ,Wy-

magania ogolne” [5] pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1.Klasyfikacja betonowych kostek brukowych.

Wymiary kostki 100/200 mm, h=80 mm.

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdoym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkonkdsvym stosowanym na nawierzchniach drog, ulic,

chodnikéw itp. okréla PN-EN 1338 [2] w spos6b przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowstalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na ze-

wnetrznych nawierzchniach, mgjych kontakt z sglodladzajcg w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zaicz- Wymaganie
nik
normy
1 | Ksztatt i wymiary

1.1 | Dopuszczalne odchytkiwmn)  C Dlugas¢ szerokdéé grubai¢ Rdznica pomedzy dwoma
od zadeklarowanych wymia- po-miarami grubgci, tej
row kostki, grubéci samej kostki, powinna lgy<
<100 mm 2 2 +3|3mm
>100 mm +3 +3 +4

1.2 | Odchytki ptaskéci i pofalo- C Maksymalna (w mm)
wania (jgli maksymalne wy- wypuktosé widstosé

miary kostki > 300 mm), przy
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diugcici pomiarowej 15 1,0
300 mm 2,0 15
400 mm

2 | Wissciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odporné¢ na  zamraa- D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/nf, przy
nie/rozmraa-nie z udziatem czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
soli odladzajcych (wg klasy3)

2.2 | Wytrzymald¢ na rozciganie F Wytrzymaita¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady poje-

przy roztupywaniu dynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywabci-
zenia niszcgcego mniejszego hi250 N/mm dtugéci roziu-
pania
2.3 | Trwalg¢ (ze wzgédu na F Kostki maj zadawalajca trwatos¢ (wytrzymatac) jesli
wytrzymatcic) spetnione s wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja
2.4 | Odporné¢ na scieranie (wg| GiH | Pomiar wykonany na tarczy
klasy 3
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, | Bohmego,
wg . G normy — | wg . H mormy — badanie alternatywne
badanie podsta-
wowe
<23 mm <20 000mn¥5000 mm
2.5 | Odporné na po- I jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowan# Ipol
slizg/paslizgniecie rowana — zadawalgja odpornéc,

jesli wyj atkowo wymaga si podania wartéci odporndci na
paslizg/poslizgniecie — naley zadeklarowé minimalrg jej
wartos¢ pomierzon wg . | normy (wahadtowym przysz
dem do badania tarcia)

3 | Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J gobrna powierzchnia kostki nie powinna énigs i odpry-
skow,
nie dopuszcza girozwarstwi@ w kostkach dwuwarstwo-

wych,
ewentualne wykwity nieagsuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J kostki z powierzchgio specjalnej teksturze — producent
powinien opisé rodzaj tekstury,
tekstura lub zabarwienie kostki powinnyéhjyoréwnane z

3.3 | Zabarwienie (barwiona me problg producenta, zatwierdzemprzez odbiore,
by¢ warstwascieralna lub caty ewentualne réinice w jednolitéci tekstury lub zabarwienia,
element) spowodowane nieuniknionymi zmianami we §gfisvo-

sciach surowcéw i zmianach warunkéw twardnieniasaie
uwazane za istotne

Kostki kolorowe powinny b§ barwione substancjami odpornymi na dziatanie cikgva atmosferycznychiwia-

tla (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m. cementu, ktory przy wypetnieniu spoin zapgaemen-
towo-piaskowg nie maze odbarwid kostek). Zaleca sistosowanigrodkéw stabilnie barwicych zaczyn cemen-
towy w kostce, np. tlenkielaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek koledtglinowy (nie naley stosowa do
barwienia: sadz i barwnikéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyclam) mog pojawic sie na powierzchni kostek w pogiz
kowym okresie eksploatacji. Powstajne w wyniku naturalnych procesow fizykochemicanygysepujacych w
betonie i zanikaj w trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowa na paletach. Palety z kogthnogy by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podiaze powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materiaty na podsyple i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowd nasgpujace materiaty:

- ha podsypk cementowo-piaskoyypod nawierzchgi—mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spelniggego wymagania PN-EN 13242:2004 [3], cementu posvsmgo uytku spetniagcego
wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i wody odpowiadaj wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],

2.4. Krawezniki, obrzeza i scieki

Do obramowania nawierzchni z kostek stosawa

- krawezniki betonowe wg ST D-08.01.01b [13],

- obrzeza betonowe wg ST D-08.03.01 [15],
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Krawezniki, obrzeza ustawiane na: tawach betonowych z oporem.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian i wielkéri. Nalezy uktad& je z zastosowaniem podktadek i przektadek drevyian
Kruszywo i cement powinny Bysktadowane i przechowywane wg 2.3.

2.5. Materiaty do podbudowy ut@onej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacfjektowej, powinny odpowiadavymaganiom wiéciwej
ST lub innym dokumentom zaakceptowanym przegniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” |pk} 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej aeodbywa sie:

- recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

Do przycinania kostek nina stosowéspecjalne narzlzia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadairelasto-
merowg, chrongce kostki przedcieraniem i wykruszaniem namp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiadad wymaganiom wigciwych ST, wy-
mienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normBiM i BN, wytycznym IBDiM) wzg¢dnie opracowa-
nym ST zaakceptowanym przezyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapnalezy stosowd betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@e” [5] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magdoy¢ przewaone na paletach - dowolnyrfiodkami transportowymi po asi
gnieciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tramsgu powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgtrzzaktadowego kostek ri@odki transportu zewgtrznego mog stuzy¢é wozki wi-
dtowe, ktérymi mana dokona zatadunku palet. Do zatadunku paletsnadki transportu mina wykorzystywa
réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny bgpinane tamami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmajmi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palsdeca s ukltada do 10 warstw kostek (zaleie od grubo-
$ci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitsood 1200 kg do 1700 kg. Pmlane jest, aby palety z kost-
kami byty wysytane do odbiorc§rodkiem transportu samochodowego wyposeym w dwig do za- i roztadun-
ku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi. Kragniki betonowe naley
uktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdgrawezniki i obrzeza powinny by zabezpieczone
przed przemieszczanieng $iuszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnym érodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamidd2as transportu kruszywa powinnyéhgabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozjgia.

Cement w workach mie by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i imysrodkami
transportu, w sposéb nie powogey uszkodzé opakowania. Worki przewone na paletach uktadae g00 5
warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespateane uktada sina ptask, przylegage do siebie, w réw-
nej wysokdci do 10 warstw. tadowanie i wyladowywanie zalegavws/konywa za pomog zmechanizowanych
urzadzer do poziomego i pionowego przemieszczania tadunkdewment luzem mi@ by przewaony w zbior-
nikach transportowych (np. wagonach, samochodaek¥tych i wolnych od pozostéia z poprzednich dostaw,
oraz nie powinien ulegazniszczeniom podczas transpomdki transportu powinny ywyposaone we wsy-
py i urzadzenia do wytadowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych mma transportowadowolnymisrodkami transportu
w fabrycznie zamkntych pojemnikach lub opakowaniach, chegyich je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposob odpowiaday wymaganiom wiciwej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” [5] pkt 5.

5.2. Podiae i koryto

Grunty podtga powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawil-
goceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodrdekumentagj projektows.

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkan@zor
przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-04.01.Q1 [6

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie.

5.3. Konstrukcja nawierzchni

44



Konstrukcja nawierzchni powinna dyggodna z dokumentagcprojektows lub ST.

Konstrukcja nawierzchni obejmuje anie warstwycieralnej z betonowej kostki brukowej na:

- podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowie.

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-
piaskowej i wypetnieniem spoin zaprasementowo-piaskoay obejmug:

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie obramowania nawierzchni (z keanikOw, obrzey ),

- przygotowanie i roielenie podsypki cementowo-piaskowej,

- utozenie kostek z ubiciem,

- wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

- pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstvay betonowej kostki brukowej powinien byggodny z
dokumentagj projektova.

Wykonanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom wiéciwej ST

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinierg lzgodny z dokumentacprojektows lub ST.

Jesli dokumentacija projektowa lub ST nie ustala inficemateriaty do wykonania obramotvaowinny odpo-
wiada® wymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikoéw, obrzey powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w odpowiednich ST .
Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawig przed przysipieniem do ukiadania nawierzchni z kostki. Przed ic
ustawieniem, pmdane jest utgenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerékionawierzchni i pra-
widtowej lokalizacji kravgznikéw lub obrzey.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldé powinny by zgodne z dokumentagcprojektovg lub ST.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ina¢aegrubad¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu
5 cm a wymagania dla materialtéw na podsyplowinny by zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od
zaprojektowanej gruldci podsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje si w betoniarkach, a nggmie roZciela s¢ na uprzednio zwibo-
nej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- R,=5,0 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnieciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywata si i nie byto na dtongladéw wody, a po nagieciu palcami podsypka rozsypywatg.sRoZciele-
nie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzédzgadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Riez
lona podsypka powinna bywyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (npcanymi)
lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeovpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni aglg
polac woda w takiej ilosci, aby woda zwityta cab grubc¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy
moze wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Calkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirpeawg musi by zakaiczone przed rozpoggiem wigzania
cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orazel@a ich uktadania

Ksztalt, wymiary, bare i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2dtaz desgich uktadania powinny
by¢ zgodne z dokumentagcijprojektowy lub ST, a w przypadku braku wystaregajch ustalé Wykonawca
przedktada odpowiednie propozycje do zaakceptowamignierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem
ksztaltu, koloru, sposobu uktadania i wytworni lasstinzynier maze polecé Wykonawcy utgenie po 1 rh
wstepnie wybranych kostek, wytznie na podsypce piaskowej.

Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze oto-
czenia nie riszej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciaggu dnia temperatura utrzymuje: si
w granicach od @ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk naley zabezpieczy
materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matamstomy, papitp.).

Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadowykonana z elementéw o jednakowej gréddoNa wikszym frag-
mencie robdét zalecag¢sstosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej niedopuszczalney s
rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mgna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie eczne zaleca si wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skompléwoweh pod
wzgledem ksztattu lub wymagstych kompozycji kolorystycznej uktadanych deserdzor&nych wymiaréw i
ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywvgaizyuczeni brukarze.
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Kostke uktada s} okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania podsypka za-
geszcza §j.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazifw) powinna
trwale wystawa od 3 mm do 5 mm powrgj powierzchni tych urgzen.

Do uzupehienia przestrzeni przy krgmmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziepek, majcych wszystkie kragdzie rowne i odpowiednio fazo-
wane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowwysimiarach, wolg przestrzé uzupetnia si kostly cieta,
przycinan na budowie specjalnymi nadziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienry dzialke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zadecaakaiczy¢ prowizorycznie
okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypcekpiaej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki
utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robdtwizarycznie ut@dons nawierzchrng na podsypce pia-
skowej naley rozebré& i usura¢ wraz z podsypk

Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalg przeprowadz za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostare tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolrigwa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nafy prowadzt od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednocz&ie w kierun-
ku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdsengowierzchniowe maghby¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdhinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzome {xknicte) naley wymieni na kostki cate.

Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Spoiny

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaaiennych kostek brukowych zaleca aby osie spoin porgzy diuzszymi
bokami tych kostek tworzylty z asdrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegatk prostego pomdzy spoinami
miat kierunek odwrotny do kierunku spadku pagiiego nawierzchni.

Po uta@eniu kostek, spoiny natg wypeic:

- piaskiem, spetniatym wymagania pktu 2.3 c),

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustsgr piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, p
obfitym polaniu wod - wmieceniu papki piaskowej szczotkami vexiflie rozgarniaczkami z piérami gumowy-
mi.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng¢ na podsypce cementowo-piaskowej , po jej wykonaalery przykry¢ warstwg wilgotnego piasku
0 grubgci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywga w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywik D tygodni
(przy temperaturzéredniej otoczenia nie zgzej nz 15°C) do 3 tygodni (w porze chiodniejszej) nawierzehni
nalezy oczysci¢ z piasku i mana oddd do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblf pkt 6.

6.2. Badania przed przysapieniem do roboét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

uzyska& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@vapro-
baty techniczne, certyfikaty zgodimi, deklaracje zgodrci, ew. badania materialdw wykonane przez dostaw-
cow itp.),

wykonat badania wiciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2,

sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie Czestotliwos¢ bada Wartadsci dopuszczal-
bada i pomiaréw ne
1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg ST D-04.01.01 [6]
2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg ST, norm, wytycznyalymienio-

nych w pkcie 5.4

3 | Sprawdzenie obramowania nawierziohg ST
ni

4 | Sprawdzenie podsypki (przymiaremBiezaca kontrola w 10 punktach dzienn&yVg pktu 5.6; odchytki
liniowym lub metod niwelacji) dziatki roboczej: grubixi, spadkéw | od projektowanej
cech konstrukcyjnych w poréwnaniu | grubdsci +1 cm
dokumentagj projektova i specyfikacy

,5 | Badania wykonywania nawierzchni kostki
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zgodnd¢ z dokumentagj projektovs | Sukcesywnie na kaej dzialce roboczej -
potozenie osi w planie (sprawdzone | Co 25 m i we wszystkich punktach cha-| Przesunjcie od osi

geodezyjnie) rakterystycznych projektowanej do 2 cm
rzedne wysokéciowe (pomierzong@Co 25 m w osi i przy kragdziach oraz we Odchylenia: +1 cm; |
instrumentem pomiarowym) wszystkich punktach charakterystyczny¢B cm
rownas¢ w profilu podiznym planoq Jw. Nieréwndci do 8 mm
grafem
rownas¢ w przekroju poprzecznym | Jw. Przéwity migdzy tat
(sprawdzona tatprofilowa z po- a powierzchrj do 8
ziomnicy i pomiarze przewitu klinem mm

cechowanym oraz przymiarem liniof
wym wzgkdnie metod niwelacji)

spadki poprzeczne (sprawdzone metdw. Odchytki od dokumen-
da niwelaciji) tacji projektowej do
0,3%
szerokd¢ nawierzchni (sprawdzonaw. Odchytki od szeroko-
przymiarem liniowym) sci projektowanej do
+5 cm

szerokéc i glebokas¢ wypetnienia W 20 punktach charakterystycznych Wg pktu 5.7.5
spoin i szczelin (oghbziny i pomiar | dziennej dziatki roboczej
przymiarem liniowym po wykrusze-
niu dtug. 10 cm)

sprawdzenie koloru kostek i desenig Kontrola biezgca Wg dokumentacji
ich utazenia projektowej lub decy-
Zji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robot
Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtlukowej podano w tablicy 3.
Tablica 3. Badania i pomiary po ukzeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Sposo6b sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygtiu zewrtrznego nawierzch-| Wizualne sprawdzenie jednorodsdwygladu, prawi-
ni, kraweznikdw, obrzey, dtowosci desenia, kolorow kostek, ggan, plam, defor-
macji, wykruszé, spoin i szczelin
2 | Badanie polzenia osi nawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzpataenia osi co 25 miw

punktach charakterystycznych (dopuszczalne przesyni
cia wg tab. 2, Ip. 5b)

3 | Rzdne wysokéciowe, rowné¢ podtwzna i po- | Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystychn
przeczna, spadki poprzeczne i sze&gko (wg metod i dopuszczalnych wagtd podanych w tab.
2, Ip. od 5c do 5g)

<

4 | Rozmieszczenie i szerakospoin i szczelinw | Wg pktu 5.515.7.5
nawierzchni, pomidzy kraweznikami, obrzeami
oraz wypelnienie spoin i szczelin

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgyin zgodnéti z niniejsz specyfikaej techniczg Wyko-
nawca wykona naprasnawierzchni przez zerwanie wykonanej warstwy, igsicmzerwanego materiatu i po-
nowne wykonanie warstwy o odpowiednichsei@asciach. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny kBszt.
wykonaniu tych robét nagbi ponowny pomiar i ocena grukm warstwy na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogoélne” [5] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar rob6t zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadatacy projektovy;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.0Q0\Wymagania ogdine” [5] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wgdgdktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podt@ i wykonanie koryta,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie taw pod kragzniki, obrzeza,
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- wykonanie podsypki pod nawierzchni

- wypelnienie dolnej agci szczelin dylatacyjnych.

Odbidr tych robot powinien yzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaog6lne” [5] oraz
niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” i 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. €z 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodico dotyczice cementu po-

wszechnego aytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagametody bada

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niegmanych i zwgzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (Wesie przejciowym mazna
stosowé PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhg do na-
wierzchni drogowychZwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne
Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-13:1996 Kruszywa mine-
ralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowyriasek)

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Spemjf pobierania prébek, badanie i ocena przy-
datngci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskan@roceséw produkcji
betonu

0.2. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

5. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

6. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skrapien

7. D-04.04.0604.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

8. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

9. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone pod z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi

10. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

11. D-04.06.01b Podbudowa z betonu cementowego

12. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzahbetonu cementowego
13. D-08.01.01b Ustawianie krasnikdw betonowych

14. D-08.01.02a Ustawianie kraimikéw kamiennych

15. D-08.03.01 Betonowe obrzaechodnikowe
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D -08.01.01b USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem krgwanikéw betonowych wraz z wykonaniem faw dla zadania:
Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakauahent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-
zacji robo6t wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatizescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do
pozostalych jej eZci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robét obgtych ST

ST obejmuje wszystkie roboty zygiane z wykonaniem, kontgpl odbiorem robot zwizanych z ustawieniem
kraweznikéw betonowych na tawach betonowych z oporemof€& 12/15).

Nalezy stosowd krawezniki:

- gatunek 1,

- 15/30 cm- qigi uliczne - krawznik wystagcy Ub-1/15/30/100 ,

- 15/22 cm- qjgi uliczne i zjazdy - kraginik obntony,

- 12/25 cm- zjazdy — opornik.

Na dtugaci tuku naley stosowa krawezniki tukowe dla promienia tuku R=6m i mniejszych.

Na odcinkach zmiany wysoko kraweznika naley stosowa krawezniki skane (zjazdy itp.).

Zakres robot zgodnie z przedmiarem robét i dokuaggnprojektovy;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczooyddzielenia powierzchni znajdajch s¢
na tym samym poziomie lub nazriych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy zyetstej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pcgeniu z innymi krawznikami,

c) jako oddzielenie pomilzy powierzchniami poddanymizdym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragnika okrelony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpawi
dat wymiar rzeczywisty w okrdonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8li] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycyce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puddav ST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektovg

Materialy do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej%ih
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikow na fawach mma stosow&nastpujace materialy:

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypgk do zapraw,

- cement do podsypki i do zapraw,

- wodk,

- materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe

2.2.3.1.Wymagania og6ine wobec kraimikow:

kraweznik uliczny, gatunek 1.

2.2.3.2.Wymagania techniczne wobec krganikéw

Wymagania techniczne stawiane keanikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5].

w sposéb przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do st@sva w warunkach
kontaktu z saj odladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha | Zat] Wymagania

1 | Ksztatt i wymiary

1.1 | Wartgci dopuszczalnych | C| Diugé + 1%,> 4 mm i< 10 mm
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odchytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nominalnych, z doktadno- - dla powierzchni: + 3%z 3 mm,< 5 mm,
$cig do milimetra - dla innych cgsci: £ 5%,> 3 mm, <10 mm

1.2 | Dopuszczalne odchytkiod C
ptaskdci i prostoliniowo-
sci, dla dtugdci pomiaro-

wej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm

2 | Wisciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odporné na zamraanie/ | D | Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/nf, przy czym ka-

rozmraanie z udzialem dy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
soli odladzajcych
2.2 | Wytrzymald¢ na zginanie| F | Klasa Charakterystyczna ztapojedynczy
(Klasa wytrzymatéci wytrz, wytrzymatéc, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentaciji 1 3,5 >28
projektowej lub przez 2 50 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 >4,8
2.3 | Trwalg¢ ze wzgbdu na| F | Krawezniki maja zadawalajca trwalas¢ (wytrzymalac) jesli spetnione
wytrzymatasé Sa wymagania pktu 2.2 oraz poddawagaermalnej konserwacji
2.4 | Odporné¢ nascieranie GiH Odpornd¢ przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngci ustalona Klasa | szerokiejsciernej, wg| Bohmego, wg zat. H normy — bada-
w dokumentaciji projekto- odpor- | zal. G normy — bada; nie alternatywne
wej lub przez layniera) Nosci nie podstawowe
1 Nie okrela sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mr5000 mnj
4 <20 mm < 18000 mm¥5000 mnf
2.5 | Odporné¢ na pglizg/ I a)jesli gorna powierzchnia kragznika nie byla szlifowana i/lub pole-
poslizgniecie rowana — zadawalgja odpornéc,

b)jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci odporngci na po-
$lizg/paslizgnigcie — naley zadeklarow& minimalrg jej wartas¢ po-
mierzory wg zat. | normy (wahadtowym przydem do badania ta
cia),

c)trwatos¢ odporndci na pglizg/paoslizgnigcie w normalnych warun
kach wytkowania krawznika jest zada-walaga przez caly okre
uzytkowania, pod warunkiem wdaiwego utrzymywania i gdy n
znacznej cgci nie zostalo odstopie kruszywo podlegage inten-
sywnemu polerowaniu.

SO v

3 | Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J | powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i odpryskow, nie
dopuszcza girozwarstwi@ w kraweznikach dwuwarstwowych ewer
tualne wykwity nie 8 uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J | krawezniki z powierzchri o specjalnej teksturze — producent powinjen
okresli¢ rodzaj tekstury, tekstura powinnacbgorownana z probkanmi
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymipodbiore,

. roznice w jednolitéci tekstury, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiciwosci surowcow i warunkéw twardnienia, nie 5
uwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J | barwiona mae by warstwascieralna lub caly element,

. zabarwienie powinno léyporéwnane z prébkami dostarczonymi przez
producenta, zatwierdzonymi przez odbigrc

. roznice w jednolitdci zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
zmianami wiiciwosci surowcéw lub warunkéw dojrzewania betonu,
nie § uwazane za istotne T

2.2.3.3.Sktadowanie kragznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i mechanicanywielkasci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyghymiarach: gru-
bas¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugéci min. 5 cm wekszej od szerokei kraweznika.
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2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw
Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcdzenalery stosowa nastpujgce materiaty:
a) na podsypkcementowo-piaskoyi do zapraw
mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejo@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113
[10], cementu 32,5 spehigiego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 @d@adapcej wyma-
ganiom PN-88/B-32250 [11].
2.2.5.Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kragnik nalezy stosowa, dla:
tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 2(@&]1
2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i sprbinaaveznikéw
Masa zalewowa, do wypeniania szczelin dylatacyinyowinna odpowiadawymaganiom ST
2.3. Masy zalewowe do wypetniania szczelin (masy dveyo
Do wypetnienia szczelin podiwych jak i poprzecznychiywa s specjalnych mas zalewowych wbudowywanych
na gogco. lub na zimno. Masy na gmo powinny charakteryzowssie dobrg sptywndacig i stabilngicig w
wysokich temperaturach, dapprzyczepnérig do zagruntowanyckcianek szczeliny, elastyczo@ w niskich
temperaturach, odporrgoig na dziatanierodkéw odladzajcych.
Masy na gogco— wymagania.
Do uszczelniania ,na gatco” szczelin podienych naley stosowa masy zalewowe - asfaltowe z dodatkiem
wypelniaczy i odpowiednich polimeréw termoplastyckn(np. typu kopolimeru SBS), posiag® bardzo do-
brg zdolna¢ wypetniania szczelin, nigksptywndé¢ w temperaturze +60°C, bardzo datprzyczepné do scia-
nek, a take dobg rozciggliwosé w niskich temperaturach. Masy zalewowe ,naga” s¢g wbudowywane po
uprzednim rozgrzaniu do stanu ptynnego, ktorygsgigany w temperaturze od 150 do 210°C.
Masa zalewowa powinna posiataazny dokument dopuszczeay wyréb do robét budowlanych.
Masa zalewowa powinna odpowiadaymaganiom okgdonym w powotanych w tych dokumentach normach, a
w przypadku ich braku lub niepetnych danych, powinme’ cechy zgodne z paszymi wskazaniami.
Tabela 2. Ogdlne wymagania dla masy zalewowe] dzetin

Lp. Wiasciwasé Wymaganie
1 zdoIng¢ wypetniania szczelin (na catej wyse& b. dobra
2 [temperatura igknienia PiK >80 °C
3 [sedymentacja w temperaturze wypetniania < 1% wag.
4 |sptywnd¢ w temperaturze 600C po 5 godzinach <3 mm
g |odpornd¢ na dziatanie wysokiej temperatury (przyrost tenag <10°C
tury migknienia PiK)
6 |zmiany masy po wygrzewaniu w temperaturze 165085 < 1% wag
odpornd¢ na uderzenia w niskich temperaturach wg bad 4 spardéd badanych 4 kul
7 |prébek uformowanych w kule, gzionych do temperatury] nie powinny wykazywa
200C i opuszczonych z wysédid?50 cn sladéw uszkodz
8 |penetracja (stekiem) w temperaturze +250C <130 j. pen.
9 |wydhzenie przy zerwaniu w temperaturze -200C >4 mm

Poszczegolne partie i rodzaje masy zalewowej powbyi sktadowane w zadaszonych pomieszczeniach od-
dzielnie w pojemnikach.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pk} 3.

3.2. Sprzt do wykonania robét

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggwtowania podsypki cementowo-piaskowej,

—  wibratoréw plytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” [1] pkt 4.

4.2, Transport kraweznikbdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy.Krawezniki powinny byt zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wysta@ymzasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieredbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
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Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamidd2as transportu kruszywa powinny¢tgabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozjsia.

Mas; zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odliygia w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniemghmow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania rob6t powiniendbggodny z dokumentagprojektovs i ST. W przypadku braku wystarcza-
jacych danych mina korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjngodanych w za-
tgcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie tawy,

- ustawienie kraeznikéw,

- wypetnienie spoin,

- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t nalg, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lidkaza Inzyniera:

- ustalt lokalizacg robot,

- ustalt dane niezédne do szczeg6towego wytyczenia robdt oraz ustal@anych wysolsziowych,

- usuny¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dréagyodzé itd.

- ustalt materiaty niezbdne do wykonania robét,

- okreili¢ kolejnas¢, sposab i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1.Koryto pod tawg

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzgiinie-
niem w szeroké&ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag;szczenia dna wykonanego koryta poddgwwinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.4.2 Lawazwirowa

Nie dotyczy.

5.4.3.Lawa tluczniowa

Nie dotyczy.

5.4.4 tawa betonowa

tawe betonowy z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub bezp®dnio w ko-
rycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-
63/B-06251 [7], przy czym nalg stosowdé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicznag zale-
WOW.

5.5. Ustawienie kraveznikéw betonowych

5.5.1.Zasady ustawiania krawgnikow

Swiatto (odlegtdé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikéw na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Nie dotyczy.

5.5.3.Ustawienie krawznikéw na ftawie betonowej

Ustawianie krawznikéw naley wykonywd zgodnie z instrukgjproducenta.

5.5.4.Wypetianie spoin

Spoiny kravgznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypelnié zwirem, piaskiem

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows i ST. Do robét wykéczeniowych
naleza prace zwjzane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementéw czasowo ustyth,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

5.7 Wypelnienie szczelin podiuych i poprzecznych masami zalewowymi

Wypetnienia szczelin masami zalewowymi powinrozproponowane przez Wykonawazatwierdzone przez
Inzyniera.

W czasie robot natg sprawdza szerokéc i glebokai¢ szczelin, ktére powinny byednakowe na catej diugoi,
oczyszczongcianki szczeliny nie powinny zawiérzadnych niezwizanych okruchéw nawierzchni, ziaren kru-
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szywa, pytléw oragfladéw wilgoci, a take sladow i plam olejowych. Zeli wysepujg jakiekolwiekslady wilgoci
nalezy je usugé lancg gorgcego powietrza. Plamy olejowe nafevytrawi odpowiednimi rozpuszczalnikami.
Jesli wymaga tego producent masy zalewowej bogeiaki szczelin powinny Byagruntowane gruntownikiem
(roztworemsrodka zwgkszajcego przyczepre). Gruntowa nalely tylko scianki szczelin przewidziane do
wypetnienia w e¢jgu jednego dnia pracy.
Po odparowaniu rozpuszczalnika z gruntownika (cgkisvwystpuje po 15 do 30 min) rmea przysgpi¢ do
wypetnienia szczelin.
Jegeli scianki oczyszczonej szczeliny mokrywane gruntownikiem, naie sprawdz dotykiem czy naniesiona
warstwasrodka zwgkszajcego przyczeprio nie zawiera nieodparowanychgstek rozpuszczalnika - zagrun-
towanescianki przy pocieraniu nie powinny wykazywsbjawowscierania gruntownika.
Nalegy stale sprawdza makroskopowo barwvi konsystengl masy zalewowej. Nalg sprawdza wskazania
czujnikdw temperatury zalewy i oleju grzewczegaa¥ie jakichkolwiek wtpliwosci nalety pobra® do dwoch
jednolitrowych, czystych metalowych puszek z pymykami probki zalewy i dostarezje wraz z kopj swiadec-
twa badania (producenta) do weiwego laboratorium celem wykonania badeontrolnych.
Dolng czsé szczeliny, ktora nie podlega wypetieniu gnaalewow nalely uszczelri przez wainigcie sznura
uszczelniajcego (kordu) grednicy wikszej o okoto 25% od szeragkbszczeliny.
Poziom wainigtego sznura powinien zapewaiadpowiedny glebokai¢ whasciwego wypetnienia szczeliny mgas
zalewowy, tj. ok. 40 mm.
Przed zalaniem szczelin nafesprawdzt wypetnienie szczeliny kordem, na catej diejoPo zalaniu szczelin
nalezy wizualnie sprawdZiprawidtowdi¢ ich wypetnienia maszalewows. Jeeli gorgcg mag posypano mate-
rialem drobnoziarnistym, to nale sprawdzi makroskopowo czy materiat ten rownomiernie pokryakarny
powierzchng szczeliny.
Roboty zwjzane z wypetnieniem szczelin masami zalewowymbmaa naley wykonywa przy braku opadow
i w warunkach atmosferycznych oilomych w aprobacie technicznej i wskazaniach prets (przewznie gdy
temperatura otoczenia i pod nie jest misza nt + 5°C i nie wysza nt niz + 40°C). Dopuszcza szalewanie
szczelin magna gogyco w temperaturze paigj 5°C, za zgagd Inzyniera, pod warunkiem wysuszenia i wygrza-
nia szczelin lang gorgcego powietrza.
Po uzyskaniu odpowiedniej konsystencji (w trakcidgozewania), mgswprowadza ¢ w szczelip grawitacyj-
nie lub pod cainieniem przy pomocygsa z odpowiedmi kaicOwlkg. Zwykle szczeliny zalewa ggdnorazowo. W
przypadku wikszych gibokoici szczeliny lub na pochytych powierzchniachzmaowykonywa zalewanie w
dwéch warstwach. Powierzchnia masy po pierwszyanaahie meée by zanieczyszczona.
Masa w szczelinie powinna twoézmenisk widsty 3 do 5 mm. Masa powinna ihieardzo dobg przyczepn&
doscianek szczeliny.
Przed przystpieniem do wypetniania szczeliny zaleca mbezpieczynawierzchnt wzdiu szczelin przed za-
brudzeniem, np. przez naklejenie na nigjrta samoprzylepnej wzdtirawedzi szczeliny.
Ewentualny nadmiar masy lub powstate zabrudzenlaezpaisurgé z nawierzchni przy pomocy szpachelki lub
innych narzdzi.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfig pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien;
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wcer-
tyfikaty zgodndci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawigbyy
- ew. wykong wtasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w pkcie 2
(tablicy 1),

- sprawdzt cechy zewstrzne kraveznikéw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaAypnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikow naley przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i ocen uszkodzé wystpujagcych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].
Badania pozostatych materialdw stosowanych przgwianiu krawgznikbw betonowych powinny obejmowa
wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod tgw
Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podica powinno by zgodne z pkt 5.4.1.
6.3.2.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) zgodnéc profilu podtiznego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.

Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien &yggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne od-

chylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy,
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b)  wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m tawy. Tolerancje wy-

miaréw wynosz:

— dlawysokéci + 10% wysokdéci projektowanej,

— dla szerokéci + 10% szerokeri projektowanej,

c) réwnaé¢ gornej powierzchni taw.

Rownai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytéenie w dwéch punktach, naide 100 m fa-
wy, trzymetrowej faty. PrZsvit pomigdzy gorm powierzchm tawy i przytlazorg tata nie maze przekracza
1cm,

d) zagszczenie taw z kruszywie dotyczy

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&ggrunku nie mee przekracz&a + 2 cm na kade 100
m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikdw

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:

- dopuszczalne odchylenia linii krgawnikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykmaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kraimnika,

- rownas¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach nade 100
m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorry powierzchni kraweznika i przytazong
tata nie mae przekraczal cm,

- dokfadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pein
gfebokasé.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami kragnika.

Na wszystkich odcinkach wadliwych pod wdgh zgodnéi z niniejsz specyfikagj techniczg Wykonawca

wykona napraw kraweznika i/lub tawy pod krawgnik przez ich rozbidik usungcie rozebranego materiatu i

ponowne wykonanie kradnika i/lub tawy pod krawénik o odpowiednich parametrach. Roboty te Wykonawca

wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdigpaponowny odbiér i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@\Bymagania ogélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar rob6t zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dodmtacy projektovy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.0QWymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszyst-

kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

Odbiér tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ,Wagania ogéine” [1]

oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” ik} 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnaici bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne
2. D-05.03.04a Wypehianie szczelin w nawierzchni toha cementowego
10.2. Normy
3. PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicodotyczce cementu
powszechnegoaytku
4. PN-EN 206-1:2003 Beton. &£ 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni

5. PN-EN 1340:2004 i  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN-EN 1340:2004/AC
6. PN-88/B-06250 Beton zwykly
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7.
8.

9.
10.
11.
12.

PN-63/B-06251
PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996
PN-88/B-32250
BN-88/6731-08

10.3. Inne dokumenty
Katalog szczeg6tow drogowych ulic, placéw ikgav miejskich, CTBK, Warszawa 1987

13.

Roboty betonoweelbetowe

Kruszywa mineralne. Kruszywairahe do nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywiurane do nawierzchni drogowych. Piasek

Materiaty budowlane. Woda do hétoi zapraw

Cement. Transport i przechowywani
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D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XST wymagania dotycace wykonania i odbioru robot zyvi

zanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecanieali-

zacji robot wymienionych w p. 1.1. brandrogowe;.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatirescig dokumentacji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostatych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z ustawieniem betono-

wego obrzea chodnikowego posadowionego na tawie betonowej.

Zakres rob6t zgodnie z dokumentagjojektovy i przedmiarem robat.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rogigzapce jednostronnie lub dwustronnie

ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych anudnikaciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defini-

cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpid 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycyce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00 ,Wyma-

gania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymis

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/677541]8],

- piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

Nalezy zastosowaobrzea:

wymiar 8 x 30 cm, gatunek 1 - G1.

obrzere wysokie- Ow-1/8/30/75.

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

- klasa betonu C20/25 i C25/30,

- nasikliwos¢ < 5%.

Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatart€jawe-

dzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug

rodzajéw i gatunkéw.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ukltad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamyelymia-

rach co najmniej: grulsé 2,5 cm, szeroki 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wiksza ni szerokd¢ obrzea.

Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy C 20/25 i C3b/

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy:

- fawa z oporem z betonu C 12/15,

- zwir do wykonania fawy powinien odpowiatlasymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek powinien odigew
dat - wymaganiom PN-B-11113 [6].

- materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypawiad@& wymaganiom podanym w ST D-
08.01.01b ,Ustawienie krayinikéw betonowych” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce spratu

OgobIne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrza chodnikowe powinny byrzewaone zgodnie z zaleceniami producenta.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w ST D-D®.D ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokei dna wykopu

ew. konstrukcji szalunku.

5.3. tawa

Podiaze pod ustawienie obrza stanowi tawa z oporem z betonu C 12/15.

5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiar w miejscu i zeswiattem (odlegtécia

go6rnej powierzchni obrza od cjgu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokun@npaojektowe;.

Zewretrznasciana obrzga powinna b¥ obsypana piaskienawirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,

starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeinié je piaskiem lub zapraywcementowo-

piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musg by¢ wypetnione

catkowicie na pelpglebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértaadania materialdw przeznaczonych do ustawie-

nia betonowych obrzg chodnikowych i przedstawwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i poli-

czenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.

Badania pozostalych materiatow powinny obejméwazystkie wtaciwosci okrelone w normach podanych dla

odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod faw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) tawy ,

¢) ustawienia betonowego obrzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y mtapuszczalnych od-
chyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m dhugéri obrzeta,

- niwelety gérnej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywd catkowite wypetnienie badanej

spoiny na pehpglebokasé.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami obtze

Na wszystkich odcinkach wadliwych pod wdgm zgodnsti z niniejsz specyfikagj techniczg Wykonawca

wykona napraw obrzea i/lub tawy pod obrz& przez ich rozbidgk usungcie rozebranego materiatu i ponow-

ne wykonanie obrza i/lub tawy pod obrzm o odpowiednich parametrach. Roboty te Wykonawgdama na

wihasny koszt. Po wykonaniu tych robo6t gasponowny odbiér i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy; projektowvy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszyst-

kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \tyGdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,
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- wykonanaawa betonowa

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalo nawierzchni drogowycBwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalo nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdndg, ulic, parkingéw i toro-
03/01 wisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania

9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdn6g, ulic, parkingéw i toro-
03/04 wisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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D-09.01.01  ZIELEN DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyegce wykonania i odbioru

robét zwizanych z zatlzeniem i pie¢gnacp zieleni drogowej dla zadania:

Przebudowa chodnika przy ulicy Wiejskiej w Pilcheawi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) ma zastosowanie jakaehent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniweali-

zacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

Specyfikacja techniczna (ST) jest integgatzescig dokumentaciji projektowej i jest naddna w stosunku do

pozostalych jej ¢Zci. Wszelkie sprawy spornedy rozstrzygane i interpretowane w oparciu o zapisy S

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:

- zaktadaniem i piegnacp trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach.

Zakres robot zgodnie z przedmiarem robét i dokuaggnprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiagleq wtaciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwo;.

1.4.2.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-

nicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpia 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdllne wymagania dotycyce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00 ,Wy-

magania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczarych 2 m wysokéci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonglaa budowy - nie me by zagruzowana, przefoicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsteg¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkow rédin-

nych i zwierzcych (np. torfu, kory drzewnej, chwastéw, plewépizy kompostowaniu ich na otwartym powie-

trzu w pryzmach, w sposoéb i w warunkach zapewnigjh utrzymanie wymaganych cech i wakikow jakasci

kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskujecgprzez kompostowanie torfu z fekalianiciekami bytowymi z

osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaymaganiom BN-73/0522-01 [5], a toréyty jako kompo-

nent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikieseidami z

oczyszczalnisciekbw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch ngi@si Kompost z kory sosnowe] i@ by

stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaglgby pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie

kompostu z gleqp

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

2.4.1.Drzewa i krzewy

Nie dotyczy.

2.4.2 .Rasliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie

Nie dotyczy.

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najeZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomy@h gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mhieznaczony procentowy sktad gatunkowy, k&lasumer normy wg ktérej

zostata wyprodukowana, zdoktokietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym skfadem chemicznym (zad@mzotu, fosforu,

potasu - N.P.). Nawozy néle zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpoprzecho-

wywania.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
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3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazsie mozliwoscig korzystania z

nastpujgcego spretu:

- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadamnavnikow,

- kosiarki mechanicznej do péglnacji trawnikow,

- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie” pkt 4.

4.2. Transport materiatow do wykonania nasadze

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Trawniki

5.2.1.Wymagania dotycge wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robét zgeanych z trawnikamigsnastpujace:

- teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do gazonow lub

kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

- przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimymvganik powinien znajdowasi¢ 2 do 3 cm nad terenem,

teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona rowg warstws i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi

oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy zienmalezy watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatlb zagrahi,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzjp do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewanevsiosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze ST przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewapevslosci 4 kg na 100 M chybaze ST przewiduje inacze;j,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

- po wysiewie nasion ziemia powinnacbyatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrGwaastworzenia

dobrych warunkoéw dla podgiania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczagk maz-
na jw nie stosowawatu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych goby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.

5.2.2.Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji trawnikOw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysoké¢ okoto 10 cm,

- nastpne koszenia powinnyesbdbywa w takich odsipach czasu, aby wysodotrawy przed kolejnym ko-
szeniem nie przekraczata wysékpl0 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powifnyo wykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem spo-
dziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatychrPolski mana przyjc¢ pierwsz potowe pazdzier-
nika),

- koszenia trawnikéw w calym okresie gighacji powinny s odbywa& czesto i w regularnych odgpach
czasu, przy czym estas¢ koszenia i wysok& ciecia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nglaisuwa recznie;srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowd z duzg ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesly od zataenia trawnika.

Trawniki wymagaj hawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozéw nale

przygotowywd tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:

- wiosny, trawnik wymaga mieszanki z przevgaagotu,

- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawienie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

- 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze

- okreslenia ilasci zanieczyszcze(w nv),

- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwalk,

- wymiany gleby jatowej na zieurodzaja z kontroh grubdci warstwy ro%cielonej ziemi,

- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidtowego uwatowania terenu,
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- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokuatacji projektowej,

- gestasci zasiewu nasion,

- prawidlowej czstotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,

- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt maksjtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i Krzewy

Nie dotyczy.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanym trawnikiem.

Na powierzchniach wadliwych pod wadgm zgodnszi z niniejsz specyfikagj techniczg Wykonawca wykona
poprawy wykonania trawnikéw poprzez uggié wad i doprowadzenie do zgodoioparametrow z ST. Roboty
te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykongohu ob6t nasgpi ponowny odbiér i ocena na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robét zgodnie z przedmiarem rob6t oraz dadabacy; projektowvy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \ggdaty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatnasci bedzie kwota ryczattowa robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzetwmewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,skiza i korzenie bulwiaste §in ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Radiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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