D 01.01 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D-01.01.02 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowe; 1jej punktow

wysokosciowych zwigzanych z modernizacja odcinka ulicy Koscielnej w Przesocinie gm. Police dz.
Nr 292

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna ST stanowi obowiazujgcg podstawg opracowania

szezegotowe] specyfikacji technicznej ST stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych 1 wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specytikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiagzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow wysokosciowych
wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow
gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych — punktéw  wysokosciowych  (reperéw
roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) za-stabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie 1
ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, za-stabilizowanie ich w sposob trwaty, ochrong ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy 1
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogdlne™

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne™



2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w ST
» Wymagania ogélne”,

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosei okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych. w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0.20 m i dtugosé od 1.5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosei okoto 0,30 m. a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy S mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

wswiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0.50 m i przekrgj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST »Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry.
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,\Wymagania ogélne™.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprz¢t i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”,

3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukejami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot,

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢é Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow ghéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce,

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcey, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania rob6t, Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszezone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ za-stabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub shupkéw betonowych. a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odleglogé pomiedzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowe] w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow. natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze



nalezy zalozy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w spos6b wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwéjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byé¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej. okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtoéwnych i w punktach pogrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow,

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszcezalne tylko wowcezas, gdy Wykonawea robat zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt). zgodnie z dokumentacija projektows oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu
w szezegolnosel przyczotkow i filaréw mostdw i wiaduktow.

)

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polozenie obiektu w planie nalezy okre$li¢ z dokiadnoseia okreslong w punkeie 5.4.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST »Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrol¢ jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukejach 1 wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Sposéb odbioru robadt

Odbior robot zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennik6w pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei podano w ST .»Wymagania ogolne”,

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:

~ sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

~ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— Wwyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- Wwyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,



- za-stabilizowanie punktow w sposob trwaly. ochrona ich przed
zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajgce odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Platnos¢ robot zwigzanych z Wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robét
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukeja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3, Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

Wytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

!\)

e



D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog, zwiazanych z modernizacja
odcinka ulicy Koscielnej w Prz¢socinie gm. Police dz. Nr 292

1.2, Zakres stosowania ST
Ogolna specyfikacja techniczna ST stanowi obowigzujgca podstawe opracowania

szezegotowej specyfikacji technicznej ST stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu 1 realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sig¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwiazanych z
rozbidrka reczng nawierzchni z kostki kamiennej o wysokosci do 18 em

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST ,.Wymagania ogdlne™.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
,»Wymagania ogdlne”.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,
- ltadowarki,
- zurawie samochodowe.
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,
~ mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.



4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgcee transportu podano w ST ,.Wymagania ogélne™.

4.2, Transport materialéw z rozbiorki
Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne™ .

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog, obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich

elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez
[nzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowe;j,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcey sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub
przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ whasnoscig Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy 1 materialy. ktore zgodnie z ST staj si¢ wlasnoscia Wykonawcey, powinny by¢ usuniete
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, znajdujace sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowa bgda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosei nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w migjscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnié,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST , Roboty ziemne™.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot

rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Zaggszezenie gruntu wypehiiajacego ewentualne doly po usunictych elementach nawierzchni,
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne™.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementow drog i ogrodzen jest:
- dla nawierzchni - m* (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogélne”.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”,

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzehni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej
uzycia, z ufozeniem na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402

8. BN-87/5028-12

9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego stosowania
Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne

Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na goraco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym
1 kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu.



Zakres robdt objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumieé i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D 01.02
D 01.02.01
D 01.02.02.

D 01.03
D 01.03.01.
D 01.03.02.

D 01.03.03.

D 01.04.

D 01.04.01.
D 01.04.02.
D 01.04.03.
D 01.04.04.

D 01.05.
D 01.05.01.
LY 01:0502.

D 01.06

D 01.06.01.

D 01.07.

D 01.07.01.
D 01.07.02.
D 01.07.03.

Roboty ziemne
Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
Wykonanie wykopow w gruntach I1I - IV kat.

Podbudowy
Podbudowa z chudego betonu
Wyréwnanie i podbudowa z mieszanek mineralno-bitumicznych
( warstwa wigzaca )
Wzmocnienie geosiatka

Nawierzchnie ulic
Nawierzchnie z kostek betonowych
Wiazdy 1 wyjazdy z bram
Nawierzchnia bitumiczna — warstwa $cieralna ., na goraco ,,
Informacja aktualizacyjna o asfaltach wprowadzonych norma

PN-EN 12591:2002 (U) z wiaczong poprawka PN-EN 13108-
1:2006+AC: 2008; [DT.

Elementy ulic
Obrzeza betonowe
Krawezniki betonowe

Zielen
Zielen

Mala Architektura
Wytyczenie osi punktow wysokosciowych
Wykonie wykopow
Scieki z prefabrykowanych elementow betonowych i podesty z blachy
ryflowanej



