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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej srymagania dotycge wykonania i odbioru roboét
rozbiérkowych, przewidzianych do wykonania w ramach zadania ineagsggo pn.
~Wymiana stolarki okiennej i drzwiowej oraz bram garazowych w OSP Tanowo w ramach
efektywnosci energetycznej budynkéw ayteczndci publiczne]” zgodnie z zakresem robot
przedstawionym w dokumentacji projektowej i przedmiarze robot.

Podstaw opracowania niniejszej SSh slokumentacja projektowa, przepisy obgmuijacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok dokumentacji przetargowej i piaadnmobdt jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji robot wpmyeh w ppkt.
1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujszystkie czynn&ci umazliwiajace i majce na
celu wykonanie wszystkich robo6t rozbiérkowych przewidzianych lubnikajacych z
dokumentacji projektowe.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem:

a) prace rozbiérkowe :

- demonta istniepcych skrzydet okiennych,

- ostrazne wykucie z muru geieznic okiennych ,

- demonta istniepcych skrzydet drzwi zewstrznych,
- wykucie z muru écieznic drzwi zewrtrznych,

- demonta istniepcych bram garsowych,

- rozbidrka podokiennikéw zewtrznych,

- ewentualna rozbiorka podokiennikéw wesmnych,

Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z Przedmiarem robot ordgcamymi
przedstawionymi przez Zamawiaggo i Inspektora Nadzoru.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgee Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.1

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Zgodndé¢ Robét z Dokumentach Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechnicza nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.3.



1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.4.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechnicza nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.5.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.6.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.7.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.8.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.9.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.10.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.11.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.12.

1.5. Wspdlny Stownik Zamowi@ (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-
7

Roboty budowlane

451.00000+
8

Przygotowanie terenu pod budow

4511.0000
1

Roboty w zakresie burzenia i
rozbiérki obiektow budowlanych;
roboty ziemne

45111.000-8

Roboty w zakresie burzenia, roboty
ziemne

45111.100-9

Roboty w zakresie burzenia

45111.200-0

Roboty w zakresie przygotowania
terenu pod budogvi roboty ziemne

45111.213-4

Roboty w zakresie oczyszczania te

fenu

45111.220-6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111.230-9

Roboty w zakresie stabilizacji grunt

[

45111.300-1

Roboty rozbiérkowe

45113.000-2

Roboty na placu budowy

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.



2. MATERIALY

2.1. Materiaty z rozbiérki
Materialy pochodzce z rozbiérki nalkey usumé z placu budowy i przewi€ w miejsca
przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punktem 4.2. Transgeriatow.

2.1.1. Sktadowanie materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogodlne”.

3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 3.1.

3.2. Sprz;t ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)

samochéd samowytadowczy

- samochdd skrzyniowy

- zuraw samochodowy

- Wwyciag

- samochdéd dostawczy do 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- samochdd samowytadowczy do 5t

- samochdd samowytadowczy 5 — 10 t

3.3. Pozostaty spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,\Wymagania ogolne” pkt 3.3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,\Wymagania ogoélne” pkt 4.1.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Gruz i materiaty sypkie

Moga by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, posiadaymi szczelne dno i boki oraz

plandek do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpyleniem materiatbw w czasie transportu.
Wykonawca zobowdizany jest przedity¢ Zamawiagcemu dokument przekazania gruzu i
materiatdw sypkich do punktu skladowania odpadéw budowlamgeherajcy nazve materiatu

i ilos¢.

4.2.2. Materiaty niebezpieczne dlarodowiska

Materialy niebezpieczne dkxodowiska (papa, eternit itp.), ktére mogptyna¢ szkodliwie na
srodowisko naley przewozt szczelnymirodkami transportu do miejsca utylizacji. Wykonawca
zobowhzany jest przediy¢ Zamawiajcemu dokument przekazania tych materiatdow do
utylizacji, zawieragcy nazvwe materiatu i ilg¢.



4.2.3. Stal i elementy stalowe

Stal i elementy stalowe nale przewozé srodkami transportu przystosowanymi do przewozu
tego rodzaju materiatéw. Przesame elementy stalowe nalezabezpieczy przed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewentualnym spowaogom szkdd u oséb
trzecich.

Wykonawca zobowgzany jest przediy¢ Zamawiagcemu dokument przekazania stali i
elementow stalowych do punktu skupu ztomu zawaesanazwe materiatu i ilG¢.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgadnie z ynooaz za jakéd
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zg@dndokumentagj projektowa,
przedmiarem robot, wymaganiami niniejszej specyfikacji, PZJektojorganizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty rozbiorkowe naky wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktorym prowadzone as roboty rozbiérkowe musi l#y ogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozpeciEm robo6t rozbiorkowych obiekt nale odlaczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletechnicznej, wgglmee] i kanalizacyjnej.
Zabronione jest prowadzenie robétgé istnieje maliwos¢ przewrécenia agci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia roboét rozbiorkowych zabrojgsherzebywanie
ludzi na nkszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu halstosowdé zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny ntieeabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabronione jest
przewracaniécian lub innych cgsci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych sposobami zmechanizowavsayistkie osoby i
maszyny powinny znajdowasie poza stref niebezpieczm W czasie wykonywania robot
rozbidérkowych sposobem przewracania, didggamocowanych lin powinna Bytrzykrotnie
wigksza od wysokdi obiektu.

5.2. Zakres prac rozbiérkowych

W budynku OSP Tanowo naledokon& demontay i rozbidrek niezbdnych dla zamontowania
nowej stolarki okiennej i drzwiowej, oraz bram gamaych :

- demonta istniepcych skrzydet okiennych,

- ostrazne wykucie z muru geieznic okiennych ,

- demonta istniepcych skrzydet drzwi zewstrznych,

- wykucie z muru écieznic drzwi zewntrznych,

- demonta istniepcych bram garsowych,

- rozbidrka podokiennikéw zewtrznych,

- ewentualna rozbiorka podokiennikéw wesmnych,

Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z dokumentaigetargow, Przedmiarem robot
oraz wytycznymi przedstawionymi przez Zamawiago i Inspektora Nadzoru.

UWAGA

Przy pracach rozbiérkowych majastosowanie ogoélnie obaaujace przepisy bezpiecastwa i
higieny pracy dotycxce robdt budowlanych. W czasie prowadzenia praczpdlezwzgédnie
stosowa wszystkie przewidziane przy tych robotachadzenia zabezpieczae i ochronne.



5.3. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbiérki i odtworzenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 5.9.
5.4. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbiorkowych

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia robét rozbiérkowych na podstawie decyzji
wydanej przez wikxiwy organ. Roboty rozbiorkowe wkszych lub bardziej skomplikowanych
obiektéw budowlanych natg prowadzé na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robot, ktérego zakres Wykonawca musi uzgodni Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Prace rozbiorkowe natg rozpocza¢ od oznakowania terenu rozbioérki.

Rozbiérle nalezy przeprowad#i recznie i przy uyciu drobnego spetu mechanicznego.
Pozostate materiaty w zateosci od ich rodzaju mag zosté& przeznaczone do odzysku — np.
cegta, gruz, drewno.

Rozbiérki naley przeprowad# z terenu wlasnego. Wszelkie materiaty rozbiérkowe ayale
gromadzt na terenie wtasnym.

Po zakaczeniu prac rozbiérkowych teren nateuporzadkowsat.

Wykonawca zobowizany jest do przedstawienia dokumentéw potwierdxah, ze materiaty
pochodzace z rozbiorki zostaty przewiezione na miejsce ich sktadowania izwtydne zgodnie

z obowhzujacymi przepisami prawa.

a) Urzadzenie placu rozbiorki

Plac rozbiorki musi by ogrodzony, aby osoby postronne nie miatygpstna plac, poniewa
spadajce odtamki stanowizagraeniezycia i zdrowia ludzi. Obecnie najgzxiej stosowaneas
przendne ogrodzenia z blachy falistej. Nad ogrodzeniemegmcym wzdhez chodnika po
ktorym odbywa si ruch pieszy trzeba wykotadaszek ochronny. Na placu trzeba postawi
barakowozy lub przy dtugotrwatych rozbiérkach - kontenery, araipszczenia dla robotnikow,
biuro kierownictwa robot i magazyn sgta. Gdy plac rozbiérki nie jest pgdzony z drog
publiczra, trzeba takie patzenie wykoné uktadaac ptyty zelbetowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakeci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.1.

6.1.2. Zasady kontroli jakasci roboét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.4.

6.1.4. Raporty z bad&
Zgodnie ze SpecyfikagjTechnicza nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 6.5.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.6.



6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.7.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.8.1.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.8.2.

c) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.8.4.

d) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,\Wymagania ogolne” pkt 6.8.5

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 6.9.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 7.1.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 7.2.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 7.3.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,\Wymagania ogolne” pkt 7.5.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru robaot:
a) odbiodr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbidr czsciowy

c) odbiér ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,\Wymagania ogoélne” pkt 8.2.



8.3. Odbidr casciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 8.3.

8.4. Odbidr ostateczny robot rozbiorkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 8.4.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 8.4.1.

Zasady odbioru robot rozbiorkowych
Odbidr robot rozbiérkowych obejmuje:

1)
2)
3)
4)

5)

sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykoa rozbidrek (ubior

ochronny, nar@zia, sprzt, znajomdc¢ technologii rozbiorki i warunkéw BHP),

przeghd istniepcych elementow oraz wgine ich zaklasyfikowanie do grupy

nadajicych s¢ do dalszegoaycia lub nie nadagych s¢ do dalszegoycia,

sprawdzenie podziatu materiatdbw pochackzch z rozbiorki wg rodzaju materiatu i

grupy oraz okrdenie ich ilcci,
wybrakowanie i przeklasyfikowanie oraz wycena mgtw pochodzcych z
rozbiorki,

sprawdzenie rozliczenia materiatow pochgmyrh z rozbiorki.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.4.2.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Nie wystpuje przy wykonywaniu robot rozbiérkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86-B-02480 - ,Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opisy gruntow”.

PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowienie bémmnie budowli. Obliczenia
statyczne i progekanie”.

PN-68/B-06050 - ,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakrggienania i
badania przy odied.

PN-92/B-10736 — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewod@dogagowych i

kanalizacyjnychaihki techniczne wykonania.”

PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podmaivy i okrélenia”.

PN-90/B-1450I - ,Zaprawy budowlane zwykle”.

PN-86/B-01802 - ,Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. koiksje
betonowieibetowe. Nazwy i ok&enia”.

BN-77/893 I-12 -,0znaczenia wskaika zagszczenia gruntu”.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. nr 62G&%&z 20.06.2001 r. z



pdzn. zmianami).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémdowiska (Dz. U. nr 62 poz. 627 z
20.06.2001 r. z pdn. zmianami).

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

10



