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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Techniczaeyvgmagania dotycee wykonania i
odbioru robét, prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn.
,Zagospodarowanie terenu nad rzei Kanat tarpia w Policach na odcinku od ul.
Goleniowskiej do istniepcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i
rekreacji wraz z budowa infrastruktury technicznej — Budowa §ciezki rowerowej przy

ul. Goleniowskiej w Policach, Police Dz. Geod. Nr6Z1; 2694; 2697/4, z olgbu Police-

10" zgodnie z zakresem robot przedstawionym w Proglgudowlano-Wykonawczym i
przedmiarze robot.

Podstaw opracowania niniejszej SSTa $rojekty Budowlane, przepisy obaaujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowetp i przedmiaru robét jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecamealizacji robot —Elektryczne linie
zasilajagce i Gwietlenie terenu— ,Zagospodarowanie terenu nad rzek Kanat tarpia w
Policach na odcinku od ul. Goleniowskiej do istniejcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej
na cele sportu, turystyki i rekreacji wraz z budowg infrastruktury technicznej — Budowa
sciezki rowerowej przy ul. Goleniowskiej w Policach, Pakce Dz. Geod. Nr 2671; 2694;
2697/4, z obebu Police-10".

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje: sieasilagca kablowg nn i Gdwietlenie zewntrzne

- Przetaenie odcinkdw linii zasilacych nn

- odwietlenie zewntrzne terenu.

- Zabezpieczenie rurami ostonowymeséei istniegcych kabli poziemnych
Zatozenie projektowe :
Budowa linii kablowej 15kV typ AXCES-3x70mm2 m 7
Zabezpieczenie linii kablowej 15kV typ AXCES-3x70rrszt. 1
Zabezpieczenie istnigjego kabla 0,4kV YAKY4x120mm2 szt. 1
Zabezpieczenie istnggego kabla ewietlenia ulicznego YAKY 4x35mm2 szt. 1
Przebudowa linii napowietrznej nN-0,4kV 4x50AL skt.
Budowa linii kablowej 0,4kV YAKY 4x150mm2 m 15
Prace demoniawe kpl. 1
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1.4. Ogodlne wymagania dotycgre Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przWykonawace

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.3. Zgodndé¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpdarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Bezpiecaz#stwo i higiena pracy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Wspolny Stownik Zaméwi@ (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000+
7

Roboty budowlane

452.00000-+
9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czsci oraz
roboty w zakresie inzynierii | gdowe]
i wodnej

4523.0000+
8

Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drég, lotnisk i kolei, wyréwnywanie
terenu

45231.000
5

Roboty budowlane w zakresie budov
rurociggéw, cagdéw komunikacyjnych
i linii energetycznych




45231.400

9

Roboty budowlane w zakresie budov
linii energetycznych

45232.000

2

Roboty pomocnicze w zakresie
rurociggow i kabli

453.00000+
0

Roboty w zakresie instalacji
budowlanych

4531.0000-
3

Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych

45311.000

0

Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45311.100

1

Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznej

45311.200

2

Roboty w zakresie opraw
elektrycznych

45312.310

3

Roboty w zakresie ochrony
oswietlenia

45314.200

3

Instalowanie infrastruktury kablowej

45314.300

4

Kfadzenie kabli

45315.100

9

Instalacyjne roboty elektryczne

45315.300

1

Instalowanie linii energetycznych

45315.600-

4

Instalacje niskiego naggia

45315.700

5

Instalowanie rozdzielni elektrycznyck

1

45316.000

5

Instalowanie systemow
oswietleniowych i sygnalizacyjnych

45316.100-

6

Instalowanie zewgtrznego spretu

oswietleniowego

1.6. Okredlenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty niezbedne do prowadzenia prac montaowo — instalacyjnych.
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Bednarka ocynkowana 20x4
Rura ochronna dwudzielna fi= 160 mm
Rura ochronna dwudzielna fi= 110 mm
Szafka elektryczne wraz z wypasaiem
Oprawa @wietleniowa montowana na stupie
Tabliczka bezpiecznikowa stupowa
Opaski kablowe typu Oki



» Przewody izolowane YDY 3x1,5mm2

» Kabel AXCES 3X70 mm212. Piasek zwykty

» Kabel YAKY 4x150mm2

» Stup éwietleniowy zgodny z dokumentagprojektowy
» Fundament prefabrykowany pod latgrni

2.2. Pozostate materiaty.
Zgodnie z Dokumentagijtechniczi, Zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze
Robot.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat, ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)
- ciagnik kotowy,
- koparka podsbierna 0,15
- podnanik montaowy samochodowy hydrauliczny,
- przyczepa do przewenia kabli,
- samochdéd dostawczy 0,9 t,
- samochdéd samowytadowczy,
- samochdéd samowytadowczy 5 t,
- samochéd skrzyniowy do 3,5 t (trambus),
- samochdéd skrzyniowy do 5 t,
- spawarka,
- sprzarka powietrza spalinowa 10°min,
- $rodek transportowy,
- ubijak spalinowy 50 kg,
- zuraw samochodowy,
- wibromitot,
- zuraw samochodowy 5-6 t.

3.3. Pozostaty spret i sprzet zamienny

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Zgodnie ze Specyfikagj Techniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogollne” oraz zaleceniami
producenta wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgdadnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z dokumentag)



projektows, przedmiarem robo6t, wymaganiami niniejszej spdéeyfi, PZJ, projektu
organizaciji robot oraz poleceniami Inspektora naalzo

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaranmizgdnymi okrelonymi w
dokumentacji projektowe] lub wskazanymi nérpie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zastgnezeli wymaga bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawe od odpowiedzialn&i za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentecbwy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizrgipektor
nadzoru uwzgldni wyniki bada materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora nadzorgdhp wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonaweod gr@ba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Wykonanie przyhcza elektrycznego i éwietlenia terenu
5.2.1. Tablice rozdzielcze do 1 kV

Tablice skrzynkowe dostarczane na miejsce monta wraz z przykrecona do nich
konstrukcj g nalezy przymocowat do poditaza lub we wczéniej osadzonych fundamentach.
Po zamontowaniu ugdzenia nalgy:
- zainstalowé& aparaty zdjte na czas transportu i1 dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,
- dokreci¢ w sposob pewny wszystkiguby i wkrety w polczeniach elektrycznych i
mechanicznych,
- zalazy¢ ostony zdgte w czasie monta,
- podiczye obwody zewntrzne,
- podigczy¢ przewody ochronne.
Wszystkie roboty wykortazgodnie z dokumentagjtechniczig, danymi zawartymi w SST
oraz normami, przepisami i opracowaniangtyini w punkcie 10.

5.2.2. Elektryczne linie zasilagce

Zasilanie projektowanych obiektow nayewykona przylaczem kablowym z istniggego
pola nn rozdzielni do miejsca projektowanego pozitnia kablem Kabel AXCES 3X70
mm?2.

Zasilanie pomidzy stacy transformatorow a stanowiskiem stupowym naleprzeprowadzi
linie zasilajce kablem YAKY 4*150 mm?2.

5.2.3. Gwietlenie zewrgtrzne

Oswietlenie terenu naky wykona oprawami parkowymi na stupach stalowych
ocynkowanych h=5 m na fundamencie prefabrykowaragodnie z dokumentagj
projektows.

Zabezpieczenie opraw hale wykona wytacznikami 4A w tabliczkach stupowych.
Pokczenie tabliczek z oprawami najewykona przewodami YDY 3x2,5 mm?2.



Zalaczenie @Qwietlenia wskazane jest wykohaprzekanikiem zmierzchowym. Ukiad
zasilania i sterowania oraz rozmieszczenie stupoOtmasy kabli wg schematéw i planu
sytuacyjnego w dokumentacji projektowej Elektrychines zasilajce i gwietlenie terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakasci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

d) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru robot:

a) odbiodr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbidr czsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robdét zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr czsciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbior ostateczny robot rozbiorkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy.

DS

PN/E-90056 - Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia do uktadania na
stale. Przewody o izolacji i powtoce poliwinylowekragte.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne i sygaalfjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na nggpe znamionowe 0,6/1 kV.
PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizaeyijnie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-84/E-02034 - €wietlenie wrgtrz swiattem elektrycznym.

PN-EN 40-1:2002U - Stupyswietleniowe — Terminy i definicje.

PN-EN 40-2:2002U — Stupyswietleniowe — cz. 2. Wymiary i tolerancje.

PN-EN 40-5:2002U - Stupyswietleniowe — cz. 5. Specyfikacja dla stupéw stajoiwv
PN-EN 40-5:2004 - Stupy swietleniowe — cz. 5. Stupy swietleniowe stalowe.
Wymagania.

10.2. Pozostale przepisy

R/
A X4

K/
£ %4

Przepisy budowy ugdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergeiy3&8 r.
Przepisy eksploatacji wdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki
1983 r.
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