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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem Specyfikacji Techniczngjwymagania dotycge wykonania i odbioru robat,
prowadzenia robot zwkanych =z wykonaniem zadania inwestycyjnego ph.
Zagospodarowanie terenu nad rzek Kanat tarpia w Policach na odcinku od ul.
Goleniowskiej do istniepcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i
rekreacji wraz z budows infrastruktury technicznej , Police Dz.Nr 2152; 251/2; 2153;
2151/4; 2149/1; 3271; 2226; 3184/4 Z OBBU POLICE - 8, Dz. Nr 132/18 Z OBREBU
POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694; 2697/4 Z OBRBU POLICE-10" zgodnie z zakresem
robét przedstawionym w Projekcie Budowlanym i pra@tze robot.

Podstaw opracowania niniejszej SSTa $rojekty Budowlane, przepisy obaaujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowetp i przedmiaru robét jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu realizacji robot —
.Zagospodarowanie terenu nad rzei Kanat tarpia w Policach na odcinku od ul.
Goleniowskiej do istniepcej Miejskiej Przystani Zeglarskiej na cele sportu, turystyki i
rekreacji wraz z budows infrastruktury technicznej , Police Dz.Nr 2152; 251/2; 2153;
2151/4; 2149/1; 3271; 2226; 3184/4 Z OBBU POLICE - 8, Dz. Nr 132/18 Z OBREBU
POLICE-11, Dz. Nr 2671; 2694, 2697/4 Z OBRBU POLICE-10"

1.3. Zakres robét obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem, ze wdiglna teren zakrzewiony, niezabudowany
roboty:

- usuniecie istnigcych elementéw zadrzewienia

- usungcie istniegcego zakrzewienia

- ewentualne roboty rozbidrkowe istnjegj infrastruktury budowlanej

- rozbidrka elementow infrastruktury sieci elekizggch

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania prze®/ykonawce
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.3. Zgodnd¢ Robot z Dokumentacy Projektowg i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowié (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-
7

Roboty budowlane

451.00000-
8

Przygotowanie terenu pod budow

4511.0000-
1

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
obiektow budowlanych; roboty ziemne

45111.000-

8

Roboty w zakresie burzenia, roboty
ziemne

45111.100-

9

Roboty w zakresie burzenia

45111.200-

0

Roboty w zakresie przygotowania teren
pod budow i roboty ziemne

45111.213+

4

Roboty w zakresie oczyszczania terenu

45111.220-

6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111.230-

9

Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45111.291-

4

Roboty w zakresie zagospodarowania
terenu

45113.000-

2

Roboty na placu budowy

4534.0000-
2

Instalowanie ogrodzd, ptotow i sprzetu
ochronnego




‘ ‘ 45342.000* Wznoszenie ogrodshe
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1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbi6rki

Materiaty pochodzce z rozbiorki naley usuré z placu budowy i przewi€¢ w miejsca
przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punkt@mir4ansport materiatow.

2.2.1. Sktadowanie materiatéw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprat, ktdry moze by uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
samochod samowytadowczy
samochdéd skrzyniowy
koparko - tadowarka
samochdd dostawczy do 0,9 t
samochod skrzyniowy do 5

3.3. Pozostaly spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Gruz i materiaty sypkie

Moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, posiadaymi szczelne dno i boki
oraz plandek do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpylenienerigidv w czasie
transportu.

Wykonawca zobowzany jest przedio/¢ Zamawiagcemu dokument przekazania gruzu i
materialtdbw sypkich do punktu sktadowania odpadowddwlanych zawierapy nazve
materiatu i ilg¢.

4.2.2. Materiaty niebezpieczne dldrodowiska

Materiaty niebezpieczne dkaodowiska (papa, eternit itp.), ktore mogptyna¢ szkodliwie
na srodowisko naley przewozé szczelnymisrodkami transportu do miejsca utylizacii.
Wykonawca zobowizany jest przedioy¢ Zamawiagcemu dokument przekazania tych
materiatow do utylizacji, zawierggy nazw materiatu i ilg¢.



4.2.3. Stal i elementy stalowe

Stal i elementy stalowe naleprzewozé srodkami transportu przystosowanymi do przewozu
tego rodzaju materiatow. Przewane elementy stalowe nalezabezpieczyprzed spadaniem
zesrodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewemynalspowodowaniem szkod u oséb
trzecich.

Wykonawca zobowgzany jest przediog/¢ Zamawiagcemu dokument przekazania stali i
elementow stalowych do punktu skupu ztomu zawaesanazw materiatu i ilG¢.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgadnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robd6t, zh izgodné¢ z dokumentag
projektowg, przedmiarem robdt, wymaganiami niniejszej spéey)i, PZJ, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora naalzo

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktorym prowadzone gsroboty rozbiérkowe musi ktyogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozp@cem robot rozbidrkowych obiekt nale odigczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletexdimej, wodocjgowej i kanalizacyjnej.
Zabronione jest prowadzenie roboigé istnieje maliwos¢ przewrdcenia ggci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia robébi@rkowych zabronione jest przebywanie
ludzi na nkszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu haktosowa zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny niiezabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabronione
jest przewracanigcian lub innych cgsci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robot rozbidrkowych sposolmm@chanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowasic poza stref niebezpieczpg W czasie wykonywania robot
rozbiérkowych sposobem przewracania, diiéggomocowanych lin powinna kytrzykrotnie
wicksza od wysokgi obiektu.

5.2. Uksztaltowanie terenu

Teren po rozbidérce nalg uksztattowa zgodnie z otoczeniem i zaleceniami inwestora.
UWAGI

Przy pracach rozbiorkowych maj zastosowanie o0golnie oboaujace przepisy
bezpieczastwa i higieny pracy dotygee robot budowlanych. W czasie prowadzenia prac
naleey bezwzgédnie stosowa wszystkie przewidziane przy tych robotach gdzenia
zabezpieczage i ochronne.

5.3. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbioki i odtworzenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

5.4. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbiorkowych

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia rob6t rozbidrkowych na podstagcyzji
wydane] przez wkxiwy organ. Roboty rozbiérkowe wkszych lub bardziej
skomplikowanych obiektéw budowlanych nateprowadzté na podstawie dokumentacji
projektowej i projektu organizacji robot, ktoregakees Wykonawca musi uzgodniz
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

Rozbiérke wykonywary metody wybuchows Wykonawca jest zobowzany prowadzi na
podstawie dokumentacji strzatowej, pozwolenia nebidrke lub zgtoszenia do wiaiwego
urzedu, zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003Dz. U. Nr



120, poz. 1135).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,\Wymagania ogdlne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

b) Rejestr obmiarow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

d) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot



Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robot:

a) odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbior czsciowy

c¢) odbior ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr czsciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbidr ostateczny robot rozbiorkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wysepuje przy wykonywaniu roboét rozbidrkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86-B-02480 - ,,Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opisy gruntéw”.

PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowieniedmézednie budowli. Obliczenia
statyczne ijpkiowanie”.

PN-68/B-06050 - ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganieakresie wykonania i



badania przipmrze”.

PN-92/B-10736 — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte piaewodow wodoagigowych i
kanalizacyjhy&Varunki techniczne wykonania.”

PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skaPodziat, nazwy i

okreslenia”.

PN-EN 474-1 do 474-6:1999 — Maszyny do robot ziechny Bezpieczestwo

—Czs¢1do6
PN-EN 474-7 do 474-10:2000 — Maszyny do robot nigeh — Bezpieczestwo
— Cgsé¢ 7 do 10

PN-90/B-1450I - ,Zaprawy budowlane zwykle”.

PN-86/B-01802 - ,Antykorozyjne zabezpieczenia w buwahictwie. Konstrukcje
betonoweeibetowe. Nazwy i oki&enia”.

BN-77/893 |-12 -,0znaczenia wskaika zagszczenia gruntu”.



